D5Ssygnpoz! KSIAZKA PRZEDMIAROW
Lp. | Podst | Opis i wyliczenia ! j-m. Poszcz | Razem
| Wykonanie instalacii sygnalizacji pozaru B
| 1|1 Wykonanie tras kablowych i uloZenie kabli o B ]
1|KNR 403  |Mechaniczne przebijanie otwordw w scianach |ub stropach betonowych o diu- | otw, |
d.1 100406 |goéci przebicia do 20 em - Sr.rury do 25 mm [
460 Obw. 460.000 |
RAZEM | 460.000
2/KNR 4-03  Mechaniczne przebijanie otworow w Scianach lub stropach betonowych o diu- | otw, |
d.1/1004-16 gosci przebicia do 40 cm - rrury do 25 mm
. 35 otw, 25.000|
RAZEM | 25.000
3E-0508  Montaz listew Sclennych (korytek instalacyjnych) z PCW na Scianach i stro- | m
d.1 0BOO-04 pach poprzez preykrecenie do ceghy
| 650 m 650.000
| RAZEM | 660.000
4 KNR G608 | Przewody kabelkowe YnTKSYekw 2°2°0,6mm2 ukladane w gotowych konyt-  |m
d.1021201 kach
1650 m B50.000
| RAZEM 650.000)
2 2/ Montaz elementow systemu SAP -
5 KNR-W 5-08 | Przygotowanie podioza do zabudowania aparatdw - kucle mechan. pod $ruby  |aparat | |
d 2 0401-19 kotwowe w podl. z betonu - aparat o 1-2 olworach mocujgcych | '
65 aparat | 65.000
| RAZEM 65.000
6 KNR AL-01 |Montaz gniazd pozarowych w wykonaniu adresowym do samoczynnych ostrze- (s2t, |
d 2| 0403-02 gaczy pozarowych - czujek
5 szt. 55.000
| RAZEM 55.000
7|KNR AL-01 |MontaZ czujek pozarowych - optyczna czujka dymu szt,
d.2| 040101
53 sz, 53,000
RAZEM 53.000
& KNR AL-01 |[Monta# czujek podarowych - nadmiarowa czujka temperatury a7t
d.Z 040102
| 2 52t 2,000
RAZEM 2.000
9|KNR AL-01 |Montaz recznych ostrzegaczy poZar - przycisk typu ROP szt
d.2| 040202
] a7t 6.000
RAZEM ___B.000
10/KNR AL-01 |Montaz sygnalizatora akustycznego wewnetrznego szt.
d.2|0108-01
4 B szt 4,000
RAZEM | 4.000
11 KNR AL-01 |Montaz centrali alarmowej do 4 linil dozorowych szt |
d.2|0101-01
1 szt 1.000|
RAZEM 1.000
12|KNR AL-01 |Montas akumulatora bezobsiugowego o poj. do 10 Ah |5zt
d.2|0109-01
2 - sat. 2.000!
RAZEM 2.000
13 KNR AL-01 |Uruchomienie i pomiary linii dozorowych adresowych - do 24 adresdw ladras
d.2|0603-05
3 adres | 3.000
|RAZEM 3.000
14 KNR AL-01 Przygotowanie i testowanie oprogramowania systemu alarmowego - do 25 kro- | n-g
d.2|0601-01 ke programaowych {instruke)i) [
1 n-g 1.000
' RAZEM 1.000
13 KNR AL-01 Praca probna | testowanie systemu alarmowego do 24 elementow liniowych szt
d.2 060401
3 a7t 3.000
. ' |RAZEM 3.000
16 KNR AL-01 | Opracowanie dokumentaci powykonawcze| instalacji sygnalizacji pozaru kpl |
d.2|0702-04
| 1 kpl [ 1.000
|RAZEM 1.000

L
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ZESTAWIENIE MATERIALOW

D5Ssygnpoz
Lp. Nazwa LJdm | oSt il | liwyk.  Cena War- |Gru- Do- | Ce- |Ra- Ra-
inw. | | jedn. tosé pa staw-| na ba
| ca | do- t 1
staw-  m |za-
cy | ak-| st
sY- | 0%
| m |ow
al- | an
ny ]‘
1. |gnizzdo czujki z izolatorem zwarcia szt | 55.0000 55.0000 |
2. | optyczna czujka dymu szt | 53.0000 53.0000 il
3. |czujka termiczna szt | 2.0000| 2,0000 o
4. reczny ostrzegacs pozaru ROF szt £.0000 6.0000
5. sygnalizator paZarowy wewnetrzny szt | 4.0000] 4.0000
6. akumulator 12V, 1 Ah |szt | 20000 2.0000
7. centrala adresowalna do 4 linii dozorowych [szt | 1.0000) 1.0000
8. /&ruby podkiadki | nakretki |kg 78000, | 7.8000
9. listwa fcienna pev 2471 5mm m__ | 676.0000 676.0000
10.|przewody kabelkowe YnTKSYekw 2°2°0, |m | 676.0000| 676.0000
|6mmi2 |
ETR Iimdhl rozporowe szt [1755.000 1755.000 | .
0 0 | |
12. materialy pomocnicze E] ;
RAZEM |

Slownie:

-1-

nr DL/ 12’6:’ 1925{05
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SPECYFIKACIJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT ZWIAZANYCH Z MONTAZEM
ELEMENTOW INSTALACII SYGNALIZACJI POZARU W DOMU OPIEKI
SPOLECZNED.

OBIEKT: DOM OPIEKI SPOLECZNE] W USTRONIU

ADRES : 43-450 Ustron ul. SLONECZNA

INWESTOR: DOM OPIEKI SPOLECZNE)
43-450 Ustron ul. Stoneczna

TEMAT : Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru
instalacji sygnalizacji pozaru w Domu Opieki
Spotecznej.

AUTOR OPRACOWANIA : mgr inz. Tadeusz Kwoczynski

Ustron , wrzesien 2006 r.



Opracowanie zawiera:

1. Przedmiot zamdwienia

2. Prowadzenie robdt

3. Zarzadzajacy realizacjga umowy
4, Materialy i urzadzenia

5. Sprzet

6. Badania i pomiary

7. Obmiary robét

[#a]

. Odbiory robdt i podstawy ptatnosci.

9. Przepisy zwigzane z realizacjq robot.



1.  Przedmiot zamowienia
1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsiewzigcia
Wykonanie instalacji sygnalizacji pozaru w Domu Opieki Spolecznej w Ustroniu.
1.2 Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1) Zamawiajacy - Dom Opieki Spolecznej w Ustroniu przy ul. Stonecznej
2) Instytucja finansujaca inwestycje - j.w
3) Inspektor nadzoru ( uzupelnic dane po rozstrzyenieciu przetargu, a przed cawarciem umowy)
4) Wykonawca ( uzupelnic dane po rozsircygnieciu preefargu, a przed zawarciem umowy)
Zarzadzajacym realizacja umowy jest przyszly uzytkownik t.j. Dom Opieki Spolecznej

1.3 Charakterystyka przedsiewziecia
1.3.1 Ogdlny zakres robot,
Przewiduje sig , 2¢ w ramach realizowane] instalacji wykonany zostanie montaz czujek , preyciskow ROP,
svgnalizatorow akustyceznych w 4 petlach dozorowyeh obejmujacych caty budynek i centrali kompaktowej
dla wybranego przez Wykonaweg systemu. Oprzewodowanie petli dozorowych wykonane zostanie w
korytkach instalacyjnych z PCV we wazystkich pomieszczeniach budynku,
« W wycenie montazu nalery uwzglednic:
- dostawe urzadzen, materialéw na miejsce budowy,
- montaz urzadzen sygnalizacji pozaru,
- wykonywanie okablowania 24V
- szkolenie uZzytkownika,
- dokonanie prob funkcjonalnych przed odbiorem robot.

1.4 Przewiduje sig opracowanie dokumentacji technicznej przez Wykonawce robdt i jej uzgodnienie z
reeczoenawey ds pozarowych.

1.4.1 Dokumentacja techniczna sygnalizacji poZzaru winna by¢ opracowana dla zastosowanego przez

Wykonaweg systemu .

142  Szezegdlowa specyfikacja techniczna

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ prac i ich zgodnos$¢ z dokumentacja kontraktows , specyfikacja

techniczng i instrukcjami zarzadzajacego realizacig umowy,

Wrykonawca jest zobowigzany wykonywac wszystkie roboty zgodnie z otrzymanymi wytycznymi i zastosowad

odpowiednie elementy do zaproponowanego przez siebie systemu sygnalizacji pozaru.

. Prowadzenie robat

21 Ogdlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa i scisle przesirzeganie harmonogramu

robot oraz za jakos¢ zastosowanych materialow i wykonywanych prac , za ich zgodnosé ze specyfikacja

techniczng i poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy,

Polecenia zarzadzajacego realizacia umowy w zwiazku z montazem elementdw instalacji sygnalizacji pozaru w

czynnym obickeie bedg wykonywane w czasie preez niego wyznaczonym pod grozba wstrzymania robot, Skutki

finansowe z tego tytulu poniesie wowczas wykonawca,

2.2 Teren budowy

221  Charakterystyka obiekin

Budynek Domu Opieki Spolecznej jest obiektem trzykondygnacyjnym .

Przeznaczenie poszczegdlnych kondygnacji obiekiu:

Piwnica: pomieszczenia techniczne , magazynowe , biurowe , kotlownia gazowa , pomieszczenie maszynowni
windy, pomieszczenie warsztatowe.

parter: pokoje , ciagi komunikacyjne , pomieszczenia gospodarcze.

I pigtro : pokoje jedno i dwuosobowe |, dyzurka pielggniarki. ciagi komunikacyjne.

If pigiro : pokoje jedno i dwuosobowe.

2.2.2  Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy protokolarnie przekaze wykonawcy teren budowy w czasie i na zasadach okreslonych w ogdlnych
warunkach umowy.

W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekaze wykonawcy dokumentacjg techniczng .

2.2.3  Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong placu budowy oraz wszystkich materialow i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robdt od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robot, Przez caly ten
okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposdb satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacia
umowy. MoZe on wstrzymac realizacje robdt jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje
obowigzki |



2.2.4  Ochrona wlasnosci i urzadzen

Wykonawea jest odpowiedzialny za ochrong istniejacych instalacji i urzadzen znajdujacych sig w obrebie placu
budowy, takich jak rurociagi i kable ete. Wykonawca spowoduje Zeby te instalacje i urzadzenia zostaly
zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot .

Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajacego realizacja umowy o kazdym przypadkowym uszkodzeniu
tych urzadzen lub instalacji i bedzie wspolpracowal przy naprawie udzielajac wszelkiej mozliwej pomocy, ktdra
moze byé potrzebna dla jej przeprowadzenia.

2.2.5 Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywal wyposazenie konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Zapewni odpowiednie wyposaZenie i odziez wymagana dla ochrony Zycia i zdrowia personelu zatrudnionego na
placu budowy. Uwaia sig, #e koszty zachowania zgodnodei z wspomnianymi powy#ej przepisami
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone w ceng umowna,

Wykonawea bedzie stosowal sie do wszystkich przepiséw prawnych obowiazujacych w zakresie bezpieczefistwa
przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzvmywal wyposazenie przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z
zaleceniami przepisdw bezpieczensiwa przeciwpoarowego, na placu budowy we wszysikich pomieszezeniach.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty powstate w wyniku pozaru, ktéry moglby powstacé w
okresie realizacji robot lub zostal spowodowany przez kidregokolwiek z jego pracownikdw.

2.3. Projekt organizacji robot wraz z towarzyszacymi dokumentami

2.3.1  Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w skiad projektu organizacji robot

Zgodnie z umowa , w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania zasadniczych robot,
wykonawea jest zobowigzany do opracowania i preekazania zarzadzajacemu realizacja umowy do akceptacji
nastepujacych dokumentdw:

1) projekt organizacji robot,

2) szezegdlowy harmonogram robdt i finansowania,

232  Projekt organizacii robdt

Opracowany przez wykonawee projekt organizacji robdt musi byd dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewnic¢ zaplanowany sposdb realizacji robdt w oparciu o zasoby
techniczne, ludzkie i organizacyjne, kiore zapewnig realizacjg robdt zgodnie ze skorygowang dokumentacja
projektows. specyfikacjq techniczng i instrukcjami zarzadzajacego realizacjg umowy oraz harmonogramem
robat,

Powinien zawierac:

-organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robot

-wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

-wykaz 0sob odpowiedzialnych za jako$é i terminowosé wykonania poszezegdlnych elementdw robat

232  Szezegdlowy harmonogram robot i finansowania

Szezegdlowy harmonogram robdt i finansowania musi uwzgledniaé uwarunkowania wynikajace z dokumentacji
projektowej ustalef zawartych w umowie.

Wykonawea przestawi zarzadzajacemu realizacja umowy do zatwierdzenia szczegdlowy harmonogram
robdt i platmosel, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkdw umowy. Zgodnie z postanowieniami
umowy harmonogram bedzie w miare potrzeb korygowany w trakcie realizacji robot.

2.34  Program zapewnienia bezpieczefistwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robdt wykonawca bedzie stosowat sie do wszystkich obowiazujacych przepisdw i wymagan
w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

2.4 Dokumenty przygotowywane przez Wykonawee w trakcie trwania budowy

24.1  Informacje ogélne

W trakeie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt wykonawca jest zobowiazany do dostarczania na
polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastgpujacych dokumentdw:

-rysunki robocze

-dokumentacje powykonawcza

-instrukcje eksploatacji i konserwacji elementéw instalacji

242  Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencii wszelkich zmian . Zmiany te
nalezy rejestrowac na komplecie rysunkdw, wylacznie na to przeznaczonych. Wykonawea winien przedioiyé
zarzadzajgcemu realizacja umowy po zakoficzeniu robdt kompletny zestaw rysunkdw

3. Zarzadzajgey realizacja umowy

Zarzadzajacy realizacjg umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajacego reprezentuje interesy
zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli nad realizacja prac zgodnie z obowiazujacymi
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla prawidlowej realizacji
swoich obowigzkdw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego, zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie
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wyznacza inspekiora nadzoru dzialajacego w jego imieniu, w zakresie przekazanych mu uprawnien i
obowigzkow. Wydawane przez niego polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy.
4. Materialy i urzgdzenia
4.1Wszystkie whudowywane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonmywania robot muszg by¢
zgodne z zestawieniem materiatowym i DTR dla zastosowanego systemu detekeji pozaru,
Wykonawea jest zobowiazany do dostarczania atestéw zabudowanych materiatdw,
5. S t
Wykonawea jest mg;z\fiqmny do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje niekorzysmego
wphywu na jakodé wykonywanych robdt . Sprzet bedacy wlasnodeia wykonawey musi byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowoscei do pracy oraz byé zeodny z przepisami dotyczacymi jego ukytkowania.
6. Badania i pomiary.
Przy odbiorze AUSP nalery przeprowadzié badania mechaniczne i elekiryczne w zakresie zgodnosci z PTJ ze
szczegolnym uwzglednieniem :

- mocowania urzadzen stacyjnych i osprzetu ,

- zainstalowania wlasciwych elementdw (czujek i przyciskow)

- wlasciwej numeracji adresow i oznakowania (w CSP) linii dozorowych , czujek i przyciskow.
Przed przekazaniem AUSP do odbioru , wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu
dokumentacje zawierajaca:

1. zaktualizowany projekt techniczny z naniesionymi zmianami powstalymi w czasie montazu |

2. protokoly z prob pomontazowych |

3. protokoly pomiardw elekirycznych rezystancji izolacji petli dozorowych

4. protokdt skutecznodei ochrony przeciwporaZzeniowej

5. protokoly odbiordw czeiciowych
7. Obmiary robdt

Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiarami nalezy objac wszelkie ewentualne roboty dodatkowe mogace wystapic w trakcie realizacji zadania
w celu okreslenia ich faktycznego zakresu i rozliczenia kosztorysem powykonawczym.
Obmiaru robot dokonuje wykonawea po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja umowy o zakresie
niezbgdnych prac zatwierdzonych przez zamawiajacego w protokole koniecznosci.
Obmiary beda takze przeprowadzone przed czesciowym i kofncowym odbiorem robdat,
Obmiar robdt zanikajgcych i podlegajgeych zakrycin przeprowadza sig bezposrednio po ich wykonywaniu, lecz
przed zakryciem.

8. Odbiory robét i podstawy platnosci
Zasady odbiordw robét i platnoéei za ich wykonanie okreéla umowa.

9, Przepisy zwigzane z realizacja robdt

9.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z :
-instrukcja montazu i uruchomienia zastosowanej centrali
-kartami katalogowymi czujek

-kartami katalogowymi recznych ostrzegaczy pozaru
-kartami katalogowymi liniowych moduléw sterujacych

9.2  Przepisy prawne

Wykonawea jest zobowigzany znad wszystkie przepisy prawne wydawane zardwno przez wiadze panstwowe jak
i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, kiore sg w jakiejkolwiek sposdb zwiazane z prowadzonymi
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regul i wytycznych w trakceie realizacji robot
Majwainiejsze z nich to:

-Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. {Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z pééniejszymi zmianami
-Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie
dopuszezenia do stosowania w budownictwie nowych materialow oraz nowych metod wykonywania robdt
budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48)

rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 r. w sprawie okreslenia metod i podstaw
sporzgdzania kosztorysu inwestorskiegos obliczania planowanych kosziow prac projektowych oraz planowanych
kosztow robdt budowlanych okreslonyeh w programie funkcjonalno — weytkowym{ Dz, z 2004 r. Nr 130, poz
1389)

rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie okreélenia szezegdlowego
zakresu i formy dokumentacji projektowei, specyfikacji technicznvceh wykonania i odbioru robdt
budowlanvch oraz programn funkcjonalno — wEvikowego (DzU. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).
-Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 2, 1X.1992r w sprawie ochrony przeciwpozarowej
budynkéw i innych obiekidw budowlanych i terendw (Dz.11.1992 nr 9 poz.640 z pdin.zmianami),

-Ustawa z 24.VI1I 1991r o ochronie przeciwpozarowej (Dz.U 1991 nr 8 poz.351 z pdén.zmianami).
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-Materialy do projektowania i odbioru elektrycznej sieci sygnalizacji alarmowe] pozarowej (opr.OBROP , BIT

KGSP 1981 nr 2).

-Systemy sygnalizacii pozarowej - PN-EN 54-1:1998 cz.1

-Systemy sygnalizacji pozarowe] - PN-EN 54-2:2002 cz.2 centrale sygnalizacji poZaru

-Systemy sygnalizacji pozarowej - PN-EN 54-3:2002 cz.3 pozarowe urzadzenia alarmowe

-Systemy sygnalizacji pozarowej - PN-EN 54-4:2001 cz.4 zasilcze

-Systemy sygnalizacji pozarowej - PN-EN 54-5:2002 cz.5 czujki ciepta - czujki punkiowe

-Systemy sygnalizacji pozarowej - PN-EN 54-7:2002 cz.7 czujki dymu

-Systemy sygnalizacji pozarowe] - PN-EN34-11:2002 cz.1 lrgczne osirzegacze pozarowe

-Systemy sygnalizacji pozarowej - Pr—EN54-13 (10:2001) wymagania systemowe i ocena kompatybilnosci

-Systemy sygnalizacji pozarowej - PN-E-08350-14:2002 Projektowanie , zakladanie , odbidr , eksploatacja
i konserwacja instalacji

Wykonawea bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych, Bedzie w pelni odpowiedzialny za spelnianie

wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych opatentowanych urzadzen lub metod. Bedzie

informowat zarzadzajacego realizacja umowy o swoich dzialaniach w tym zakresie, przedstawiajac kopie

atestow i innvch wymaganych swiadectw.

wanla,




