MONITORING —~ WIZYINY (TASTA
o ETAT JI

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsiewziecia
MONITORING WIZYJNY MIASTA USTRONIA - ETAP I
al montaz dwoch zespotéw kamer obrotowych wraz z radiowymi torami wizji |
sterowaniem kamerami, w nfw punktach miasta:
- przy rondzie ulic Cieszynska , Daszynskiego , 3-go Maja, Strazacka
przy ul. Grazynskiego
b/ montaz kamery statej wraz z radiowym torem wizji w n/w punkcie miasta:
- przy ul. 3-go Maja — w rejonie ulic Hutniczej, Mickiewicza, Gatczynskiego
¢ rozbudowa istnigjace] stac)i monitorujgce] w budynku Strazy Miejskiej Ustron,
o dodatkowg macierz dyskowsg — typu RAID 5
df dostarczenie | montaz drugiego monitora LCD 17" MON 170CL

2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

2.1 Zamawiajgcy - Miasto Ustron , 43-450 Ustron . Rynek 1

2.2 Instytucja finansujaca inwestycje - jw.

2.3 Inspektor nadzoru - ( uzupeinic dane po rozstrzygnieciu przetargu, a przed
zawarciem umowy)

2.4 Wykonawca - ( uzupefnic dane po rozstrzygnieciu przetargu, a przed zawarciem
umowy)

2.5 Zarzadzajgacym realizacjg umowy - przyszly uzytkownik - jak w pkt 2.1

3. Charakterystyka przedsiewziecia
3.1 Przeznaczenie obiekidw i rozwigzania funkcjonalno-uzytkowe.

Dla zapewmenia wykonania prac ujetych w planie realizacyjnym Il etapu
monitoringu wizyjnego Miasta Ustronia przewiduje sie:

-przy rondzie ul. Cieszynska, Daszynskiego, 3 - go Maja, Strazacka - montaz
stupa aluminiowego typu SAL 5, na prefabrykowanym fundamencie typu B 80 oraz
wykonanie zasilania elektrycznego ze stupa napowietrznej linii NN, zgodnie
z warunkami technicznymi wydanymi przez Rejon Dystrybucji w Cieszynie jak
réwniez montaz zespohy kamery obrotowe] wraz z radiowym torem wizji
i sterowaniem /| szczegdly na rys. 1 planu sytuacyjnego i warunkach technicznych
przytaczenia. niezbedne uzgodnienia w zakresie posadowienia fundamentu pod stup
nosny kamery, na planie sytuacyjnym /

-przy ul. Grazynskiego montaz zespotu kamery obrotowe| wraz z radiowym
torem transmisji wiz)i | sterowaniem, na istniejgcym slupie betonowym napowietrzne
linii NN oraz podtaczenie zasilania elektrycznego z tego stupa — dokumentacja
techniczna aktualna z realizacji monitoringu miasta Ustron — etap | — do wgladu
u uzytkownika monitoringu podczas prac instalacyjnych.

-przy ul. 3 — go Maja w rejonie ulic Hutniczej, Mickiewicza, Gatczynskiego
- montaz stupa aluminiowego SAL 5 na prefabrykowanym fundamencie typu B 80
oraz wykonanie zasilania elektrycznego ze stupa napowietrznej liniit NN, zgodnie
z warunkami technicznymi wydanymi przez Rejon Dystrybucji w Cieszynie, oraz
montaz kamery stalej wraz z radiowym torem wizji. / szczegoty na rys.2 planu
sytuacyjnego i warunkach technicznych przylgczenia, niezbedne uzgodnienia
w zakresie posadowienia fundamentu pod slup nosny kamery, na planie
sytuacy|nym/

UWAGA - wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty i urzgdzenia muszg
byé kompatybilne z dotychczasowym istnigjgcym systemem monitoringu wizyjnego



dla miasta Ustronia / parametry techniczne urzadzen pracujgcych, do wagladu przez
uczestnikow przetargu, w dokumentacji technicznej uzytkownika monitoringu/

4. Ogolny zakres robét
4.1 Przewiduje sig :
- zabudowe urzadzen monitoringu zakupionych przez Zamawiajgcego
a zdeponowanych w magazynie Urzedu Miasta / zatgcznik nr 1 /
- zakup, dostawe oraz montaz czesci, elementow, instalacji | materiatow
niezbednych do realizacji zadania przez Wykonawce, zgodnie
z charakierystyka przedsiewziecia
- wykonanie zasilania elektrycznego poszczegolnych punktow monitonngu
z sieci energetycznej, zgodnie z warunkami technicznymi przytaczenia
wydanymi przez Rejon Dystrybucji Cieszyn
- uzyskanie tacznosci radiowe] / przesyt wizji / z instalowanych punkiow
monitoringu miasta do stacji monitorowania usytuowane] w Komendzie Strazy
Migjskiej i Policji
- dokonanie niezbednych pomiarow zabudowanych zespotow pod wzgledem
bezpieczenstwa ich uzytkowania / sporzadzenie stosownych w tym zakresie
protokotow |
- przywrocenie terenu wokdt miejsc instalacji monitoringu do stanu pierwotnego
4.2 Dokumentacja techniczng okreslajgca przedmiot zamowienia i stanowiaca
podstawe do realizacji robot jest:
- projekt techniczny opracowany przez Wykonawce uwzgledniajgcy zastosowana
w poprzednich etapach technologie robot 2 wykorzystaniem sprzetu
zakupionego juz przez Zamawiajgcego / dokumentacja do waladu
u uzytkownika monitoringu /
- szczegolowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
4.3 Wykonawca jest odpowiedzialny za jakosc prac i ich zgodnos¢ z dokumentacja
kontraktowa i techniczna. specyfikagjg techniczng i instrukcjami zarzadzajacego
realizacja umowy
4.4 Wykonawca przygotuje na wiasny koszt niezbedne rysunki i przediozy je w
czterech kopiach do akceptac)i zarzadzajacemu realizacjg umowy

5. Prowadzenie robot

5.1 Ogodlne zasady wykonania robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa | Sciste
przestrzeganie harmonogramu robot oraz za jakosc zastosowanych materiatow

i wykonywanych prac , za ich zgodnos¢ z projektem , wymaganiami specyfikacji
techniczne] oraz poleceniami zarzadzajgecego realizacjg umowy.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za doktadne wytyczenie w terenie wszystkich
elementow robot zgodnie z wytycznymi okreslonymi w dokumentacji przetargowej lub
przekazanymi na pismie przez zarzgdzajgcego realizacjg umowy.

Nastepstwa bledow spowodowanych przez wykonawce w wytyczeniu | wyznaczeniu
robét, jesli wymagac tego bedzie zarzadzajgcy realizacjg umowy, zostang
poprawione przez wykonawce na wilasny koszt.
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5.2 Przekazanie terenu budowy

Famawinigey protekolamic preckase wiykonawey teren budowy w czasic 1 na zasadach okreslonyeh w ogolnuch

warnnkich umos
W czasie przekazania terenu Zamawiajgcy przekaze Wykonawcy:



- zestawienie posiadanych aparatow |
- kopie warunkow technicznych przylaczenia do sieci elektrycznej urzadzen
monitorujacych dla poszczegdinych punkidw
- kopie uzgodnien | zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do
realizacji dla umozliwienia prowadzenia robot

25. 3 Ochrona | utrzymanie terenu budowy
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za achrone placu budowy oraz wszystkich
materiatéw | elementow wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili
rozpoczecia do ostatecznego odbioru robot. Przez caty ten okres urzgdzenia lub ich
elementy bedg utrzymane w sposob satysfakcjonujgcy zarzadzajgcego realizacja
umowy. Moze on wstrzymac realizacje robot jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca
zaniedba swoje obowigzki.
W trakcie realizacji robét wykonawca dostarczy, zainstaluje | utrzyma wszystkie
niezbedne, tymczasowe zabezpieczenia ruchu i urzgdzenia takie jak: bariery,
sygnalizacje ruchu, znaki drogowe etc. zeby zapewni¢ bezpieczenstwo catego ruchu
kolowego | pieszego. Wszystkie znaki drogowe, bariery | inne urzgdzenia
zabezpieczajgce musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacjg
umaowy.
Przed rozpoczeciem robot wykonawea poda ten fakt do wiadomosci
zainteresowanych uzytkownikow terenu w sposob ustalony z zarzadzajacym
realizacjg umowy
54 Ochrona wiasnosci i urzadzen
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji naziemnych
i podziemnych urzadzen znajdujacych sie w obrebie placu budowy, takich jak
rurociagi i kable etc. Przed rozpoczeciem robot wykonawca potwierdzi u
odpowiednich wiadz, ktore sg wiascicielami instalacji | urzadzen, informacje podane
na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez zamawiajacego.
Wykonawca spowoduje zeby te instalacje i urzadzenia zostaty wiasciwie oznaczone
i zabezpieczone przed uszkodzeniem w trakcie realizacji robot .
Wykonawca natychmiast poinformuje zarzadzajgcego realizacjg umowy o kazdym
przypadkowym uszkodzeniu tych urzadzen lub instalacji | bedzie wspotpracowal przy
naprawie udzielajgc wszelkie] mozliwej pomocy, ktéra moze byc¢ potrzebna dla je
przeprowadzenia
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za szkody, spowodowane przez jego dzialania .
w instalacjach naziemnych i podziemnych pokazanych na planie zagospodarowania
terenu dostarczonym przez Zamawiajgcego.
5.5 Ochrona Srodowiska w trakcie realizacji robét
W trakcie realizac) robot wykonawca jest zobowigzany znac | stosowac sig do
przepisow zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony
srodowiska. W okresie realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bgdzie
podejmowat wszystkie sensowne kroki zeby stosowac sie do wszystkich przepisow
i normatywow w zakresie ochrony srodowiska na placu budowy | poza jego terenem.
unikac dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujgcych na tym terenie
w zakresie hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnoscia
56 Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia
Wykonawca dostarczy na budowe i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dia
zapewnienia bezpieczenstwa i dla ochrony zycia i zdrowia personelu zatrudnionegoe
na placu budowy Uwaza sie, ze koszty zachowania zgodnosci z wspomnianymi
powyze] przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sg wliczone w ceng umowna,
5.7 Projekt organizacji robot wraz z towarzyszgcymi dokumentami



Zgodnie z umowsg , w ramach prac przygotowawczych, przed przystgpieniem do
wykonania zasadniczych robot, wykonawca jest zobowigzany do opracowania
i przekazania zarzadzajgcemu realizacjg umowy do akceptacji nastepujacych
dokumentow projektu organizacji robot:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot

- wykaz zespolow roboczych | ich kwalifikacje | przygotowanie praktyczne

- wykaz osob odpowiedzialnych za jakosc | terminowose wykonania

poszczegolnych elementdw robot

- sZczegolowy harmonogram robot
6. Dokumenty realizacji zadania
Wszystkie projekty, specyfikacje, harmonogramy, instrukcje, schematy, protokoty i
notatki stuzbowe stanowig dokumenty realizacji zadania, powinny byc przejrzyscie
numerowane, oznaczane | datowane przez zarowno wykonawce jak
| zarzgdzajgcego realizacjg umowy.
W szczegdinosci powinny byé zapisywane nastepujgce informacje:
data przejecia przez wykonawce terenu zadania Sformatowane: Punkiory i
dzien dostarczenia sprzetu stanowigcych dostawe Zamawiajacego; b
daty rozpoczecia | zakonczenia realizacji poszczegolnych elementdw robot,
postep robdt | problemy | przeszkody napotkane podczas realizacji robot;
daty, przyczyny | okresy trwania wszystkich opdznien lub przerw w robotach
komentarze i instrukcje zarzgdzajgcego realizacjg umowy,
daty, okresy trwania i uzasadnienie jakiegokolwiek zawieszenia realizacji robot
Z polecenia lub na prosbe zarzgdzajgcego realizacjg umowy |,
daty zgloszenia robot do czesciowych i koricowych odbiorow oraz przyjecia, Sformatowane: Punkiory |
odrzucenia lub wykonania robot zamiennych; wyjasnienia | komentarze i sugestie bl
wykonawcy, warunki pogodowe | temperatura otoczenia w okresie realizaciji robot
majgce wplyw na czasowe ich ograniczenia lub speinienia szczegdinych wymagan
wynikajacych z warunkéw klimatycznych;
Wszystkie wyjasnienia, komentarze lub propozycje powinny byé na biezaco
przedstawiane do wiadomosci | akceptacji Zarzgdzajgcemu realizacjg umowy.

7. Informacje ogodlne

7.1 W trakcie trwania realizacji zadania i przed zakonczeniem robét wykonawca jest
zobowigzany do dostarczania na polecenie zarzgdzajacego realizacjg umowy
nastepujacych dokumentow:

-rysunki robocze

-dokumentacje powykonawczg

7.2 Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezgco ewidencji wszelkich
zmian w rodzaju materiatw | urzadzen. Zmiany te nalezy rejestrowac na rysunkach
na to przeznaczonych. Wykonawca winien przedkiadaé zarzadzajgcemu realizacjg
umowy aktualizowane na biezaco rysunki powykonawcze w celu dokonania ich
przegladu i sprawdzenia. Po zakonczeniu robét kompletny zestaw rysunkéw zostanie
przekazany zarzadzajgcemu realizacjg umowy.

8. Materialy i urzadzenia

8.1 Zrédia uzyskiwania materiatow i urzadzenr

Wszystkie wbudowywane materiaty w trakcie wykonywania robot / nie bedace
wiasnoscig Zamawiajaceqo / musza by¢ zgodne z wymaganiami okreslonymi



w poszczegolnych szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

Wykonawca jest zobowigzany do dostarczania atestow zabudowanych materiatow
8.2 Przechowywanie | skfadowanie materiatdw i urzadzen

Wykonawca jest zobowigzany zapewnit. zeby materialy i urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byty zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musi utrzymywac
ich jakosct | wiasnosci w takim stanie jaki jest wymagany w chwili wbudowania lub
montazu. Zapewni on , Ze tymczasowo skitadowane na budowie materiaty

i urzgdzenia beds zabezpieczone przed uszkodzeniem.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu | kidry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakosé wykonywanych robét | rodowisko,
Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robdt musi byc
utrzymywany w dobrym stanie | gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami
ochrony Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca jest
zobowigzany usuwac na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie uszkodzenia |
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

6. Badania i pomiary.

Wszystkie badania | pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego

w szczegdlowych specyfikacjach technicznych, stosowacé mozna wytyczne krajowe
albo inne procedury. zaakceptowane przez zarzadzajgcego realizacjg umowy.

W celu sprawdzenia prawidlowosci zrealizowanych prac nalezy wykonac nastepujgce
pomiary:

-pomiary rezystanc)i izolacji linii zasilajgeych ,

-pomiary rezystanc) uziemienia stupdw , na ktdrych zamontowano

urzgdzenia menitoringu |

-pomiary skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej

-pomiary wielkosci sygnatu z nadajnikdw zamontowanych kamer.

7. Obmiary robot

Ogélne zasady cbmiaru robot.
Obmiarami nalezy objac wszelkie ewentualne roboty dodatkowe mogace wystapic
w trakcie realizac) zadania w celu okreglenia ich faktycznego zakresu i rozliczenia
kosztorysem powykonawczym.
Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajgcego
realizacjg umowy o zakresie niezbednych prac zatwierdzonych przez zamawiajacego
w protokole koniecznosci
Obmiary beda takze przeprowadzone przed czesciowym i koncowym odbiorem
robot.
Obmiar robot zanikajacych | podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie bezposrednio
po ich wykonywaniu, lecz przed zakryciem.

8. Odbiory robot i podstawy platnosci
Zasady odbiordw robot | platnosci za ich wykonanie okresla umowa.



9. Przepisy zwiazane z realizacja robot

8.1. Normy | normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujgcymi w Polsce normami |

normatywami

8.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowiazany znad wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno

przez wtadze panstwowe jak | lokalne oraz inne regulacje prawne | wytyczne, ktore

s3 w jakigjkolwiek sposcb zwigzane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni

odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

MNajwaznigjsze z nich tor

- Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1984 r. (Dz.U. Nr 89/1894 poz 414) wraz
z poZnigjszymi zmianami

- Ustawa o planowaniu | zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r.
{Dz. U. Nr 80/2003) wraz z pozniejszymi zmianami

- Ustawa o dostepie do informacji o érodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na $rodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz.
1157}

- Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989
poz. 163) wraz z pdZniegjszymi zmianami

- PN-E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Frojektowanie
i budowa.

- ZN-96/TPSA-004  Zblizenia | skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia
terenowego. Ogalne wymagania | badania”.

Wymagania

- Zarzadzenie Ministra Lacznosci z 12.03.1992r w sprawie zasad | warunkow , jakim
powinny odpowiadad linie | urzadzenia telekomunikacyjne oraz urzadzenia do
przesylania plynow lub gazow w razie zblizenia sie lub skrzyzowania — MP nr 13

poz.94
rozporzgaze tra Infrastruktury z dnia 18 maja2004 r. w sprawie okresienia
metod | podstay radzania kosztorysy inwestorskiegg oblicz wa
kosztow prac kiowych oraz planowanych kosztéw robdt bu
gkreslonych w programie funkcionalno — uzytkowym(Dz U, z 2004 r. Nr 1.3 poZ
1388)

rozporzadzenie Ministra infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie
okreslenia szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowe|,
specyfikacii technicznych wykonania | odbioru robot budowlanych oraz

programu funkcionalno — uzytkowego (Dz.U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072).

Usunigto: |,



{ Zatgcznik nr 1/

WYKAZ

urzadzen monitoringu wizyjnego miasta Ustron,
zakupionych w roku 2005, przez Zamawiajacego i zdeponowanych
w magazynie Urzedu Miasta do czasu realizacji lll etapu

1. kamery szybkoobrotowe BOSCH ENVE 230 M DIN - szt.2
2. kamera dualna XFLTC 0485 -szt1
3. obiektyw LTC 3364 - 52t.1
4. obudowa zewnetrzna z uchwytem TSH 113/230 - kpl 1
5. nadajnik / cdbiornik TSUNAMI MP 11a RSU -8zt.2



Schemat
blokowy urzadzen z kamerg

Ustron ul. 3-go Maja
Schemat wykonano dla I zakresu napigciowego 12 VDC w ukladzie PELV.

L1
L2
L3
PEN
Antena 24 GHz /N * VDY 3 %2 5m
Nadajnik radiowy 3D
2,4GHz

YTDY 4x0{5mm2

Zasilacz
| trafo
230/12V

e

| S3016A

Kamera

Kabel RG 6

Urzadzenia zawieszone na maszcie krotkim 1,4 m na wysokosci 4,5 m.

Schemat blokowy urzadzen zainstalowanych przy kamerze nr 3
Opracowal: Sprawdzit:

Zenon Ordecki 29.12.2004r

Podpis Podpis




Schemat blokowy urzadzen
do kamer obrotowych Ustron ,ul.Grazynskiego i rondo ul.Cieszynska

YDY 2 x1,5mm?2 Odgromnik

Kabel zasil.24VDC

Kamera Zasilacz ?ggg& panel
Obrotowa k
ENDV230 "
Zasil.12V
Trafo
230/24V
Kabel|sieciowy|UTP
Kabel RG 6 —sygnat video
Kabel sterujacy RS 232

_ ) Zasilacz z

Dodatek od stro db :

odatek od strony odbiorczej Trafo
_ 71012V
VIP1COE Konwerter [—Sterowante-RS-485 '
Biphase/RS
RG 6-do Divara -
L:m zasilaczy
Kabel UTP Schemat blokowy urzadzen zainstalowanych przy kamerze nr 1
Opracowal: Sprawdzil:

Zenon Ordecki 25.07.2006 r.
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