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D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogoine dotyczace wykonania |
odbioru robét, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji ,Rynek jako salon miasta
rewitalizacja rynku w Ustroniu” projekt budowlany rynku miejskiego w ustroniu wraz z
wjazdami, parkingami, zadaszeniem sceny, fontanna, instalacja wod.-kan., gaz, co,
elektryczna, obiektami kubaturowymi oraz urzadzeniami budowlanymi na dziatkach nr 297/ 1,
297/3, 297/4, 297/5, 298/2, 298/3, 4792, 99pb oraz na czesci dziatek nr 296, 295, 102pb, 4790/2
przy ulicach A. Brody | 3-go Maja w Ustroniu.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacje techniczne sg stosowane jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robat wymienionych w pkt. 1.

1.3.  Zakres robdt objetych ST.

Wymagania ogoine nalezy rozumiec i stosowac w powiazaniu z nize] wymienionymi szczegolowymi
specyfikacjami technicznymi:

0.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH
D.01.02,04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW
D.02.01.01 WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGORII.
D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODtOZA
D.04.02.01 WARSTWA ODSACZAJACA

D.04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH
D.04.04 02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA EAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
D.05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ BRUKOWE.J

0.07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE -

0.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

[.08.02.01 CHODNIKI Z PLYT BETONOWYCH

D.08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1.4.  Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedgcy budynkiem, stanowigcy calosc
techniczno-uzytkowg (droge) albo jego czesé stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigety od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych | odpowiednio utwardzony.

1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdow oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem | zabezpieczeniem ruchu.

1.44 Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdéw obslugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do
usuniecia po jego zakonczeniu.

1.4.5. Dziennik budowy - dziennik wydany zgodnie z obowiazujgcymi przepisami, stanowigcy
urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci zachodzacych
w toku wykonywania robat.

1.4.6. Inzynier - osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez pracownik Zamawiajgcego, wyznaczona
przez Zamawiajgcego do reprezentowania jego interesow przez sprawowanie kontroli
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zgodnosci realizacji robét budowlanych z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjami
Technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
Kontraktu (umowy)

1.4.7. Jezdnia - czesc korony przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami | do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontrakiu.

1.4.9. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami pasami awaryjnymi i pasami
dzielgcymi jezdnie.

1.4.10. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polgczenia.

1.4.11. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktorg jest korona drogi ze skarpami rowow.

1.4.12. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.13. Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow | ew. dodatkowych zalacznikdw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegajg potwierdzeniu
przez Inzyniera.

1.4.14. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng
jakosci materiatow oraz robot.

1.4.15. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacjg
projektows i specyfikacjami, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.16. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacych do przejmowania i rozkiadania
obcigzen od ruch na podioze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio dziataniu ruchu

i czynnikow atmosferycznych.

b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sie pomiedzy warstwg Scieralng | podbudowa,

zapewniajaca lepsze roziozenie naprezen w nawierzchni i przekazania ich na podbudowe.

Warstwa wyréwnawcza - warstwa siuzaca do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu
istniejacej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na

podioze, Podbudowa moze sktadaé sie z podbudowy zasadnicze] | podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - goma czes¢ podbudowy spetniajgca funkcje nosne w
nawierzchni. Moze ona skiadac sig z jednej lub dwdch warstw.
f) Podbudowa pomocnicza - dolna czes¢ podbudowy speiniajgca obok funkcji nosnych,

funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek
podioza. Moze zawierat warsiwe mrozoodporng, odsgczajgcq lub odeinajaca.

g) Warstwa mrozoodporna - warstwa, ktorej gidwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni
przed dziataniem mrozu.

h) Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czgstek
drobnych gruntu do warstw nawierzchni lezgcych powyzej.

i) Warstwa odsaczajaca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajgce] sie do
nawlerzchni.

1.4.17. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na ptaszczyZnie pionowego przekroju
osi drogi lub obiekiu mostowego.

1.4.18. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na czas budowy.

1.4.19. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢é - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.20. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moZe rowniez obejmowac
teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko
przed uciazliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze,

1.4.21. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystana do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesénie do bocznego oparcia konstrukeji nawierzchni.

1.4.22. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezgcy pod nawierzchnig do  glebokosci
przemarzania.

1.4.23. Podloze ulepszone - wierzchnia warstwa podioza lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wiasciwego wykonania jezdni.
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1.4.24. Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie
pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

1.4.25. Projektant - uprawniona osoba prawna |ub fizyczna bedgca autorem dokumentacii
projekiowe].

1.4.26. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub
calkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniejgcege potaczenia.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
inwestycyjnego na przyklad droga, kolej, rurociag, itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje
Iokalizacje, charakterystyke i wymiary obiekiu bedgcego przedmiotemn robot

1.4.29. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania,

1.4.31. Teren budowy — przestrzen, w ktdrej prowadzone sg roboty budowlane, wraz z przestrzenig
zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy,

1.4.32, Wykonawca — osoba prawna (lub fizyczna), z ktérg Zamawiajacy zawart Kontrakt (umowe) w
wyniku wyboru ofert oraz jej nastepcy prawni,

1.4.33. Zadanie budowlane - czesc¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna catosc
konstrukcyjng lub technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych
funkeji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polegac na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa, modemizacjg, utrzymaniem oraz ochrong budowli lub jej elementu.

1.4.34. Zamawiajacy — kazdy podmiot szczegdtowo okreslony w umowie (kontrakcie) udzielajgcy
zamowienia na podstawie ustawy o zamowieniach publicznych ( z 10 czerwca 1994 r. z
péZniejszymi zmianami).

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodnosé z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi | administracyjnymi, lokalizacje |
wspolrzedne punktéw gléwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej | dwa komplety S5T.

Na Wykonawecy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru kancowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy |
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2, Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawieraé rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazem
podanym w szczegotowych warunkach umowy.

1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowia czest umowy, a wymagania wyszczegoblnione w chocby jednym z nich sa obowiazujgce dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacii.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentéw obowigzuje kolejnosc ich
waznosci:

1.Specyfikacje techniczne

2. Dokumentacja projektowa
Wykonawca nie moze wykorzystywac bleddw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomic Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian | poprawek.
W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z dokumentacja projekiowa i SST.
Dane okreslone w dokumentacji projektowe] | w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego podziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow
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budowli muszg byd jednorodne | wykazywat zgodnosc z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekraczac dopuszczalnege podziatu tolerancii.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peini zgodne z dokumentacjg projektowa
lub SST | wptynie to na niezadowalajgcy jakosc elementu budowli, to takie materialy zostang
zastapione innymi, a roboty rozebrane | wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (.pod ruchem”).

Wykonawea jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposdb
okreslony w D.00.00.00, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru
ostatecznego robdt.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia
uzgodniony z odpowiednim Zarzadem Drog i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot
projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robat Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.
Zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazdaw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien | w nocy tych zapoér i znakow dla
ktarych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszelkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajgce beds akceptowane przez Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w
sposob uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktérych tresé bedzie zatwierdzona przez Inzyniera. Tablice
informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest
wigczony w cene umowna.

1.5.5. Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze
inwestycyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu
az do zakonczenia i ostatecznego odbioru robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w
tym ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne Srodki
niezbedne do ochrony robot wygody spotecznosci | innych,

Fakt przystapienia do robat Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob
uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie zatwierdzona przez InZyniera. Tablice
informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podiega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wiaczony
W Cene umowng.

1.5.6. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ | stosowa¢ w czasie robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
grodowiska naturalnego,

W czasie trwania budowy | wykonczenia robot wykonawca powinien:

- utrzymywac teren budowy | wykopy w stanie bez wody stojace,

- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sig do przepisow i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie | wokdt terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen lub
uciazliwosci dia os6b lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstajgcych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczegbiny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, skiadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

- srodki ostroznosci | zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

- Zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- mozliwoscig powstania pozaru.

Opiaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji robdt norm okreslonych w odpowiednich przepisach
dotyczacych ochrony Srodowiska obcigza Wykonawce.
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1.5.7. Ochrona przeciwpoZarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow ochrony przeciwpozarowe.
Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty latwopalne bedg skladowane w spostb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie stany spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie mogg byc stosowane do
wykonywania robdt.

Nie dopuszcza sie uzycia materialow wywolujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe, uzyte do robét bedg miaty aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie ckreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materialy, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, po zakonczeniu robot ich szkodliwosc
zanika (np. materialy pylaste) mogg byé uiyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien
otrzymad zgode na uzycie tych materialow od wiasciwych organow administracji panstwowej.

1.5.9. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowiazany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnosci publicznej
lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z niewlasciwym prowadzeniem robot, zaniedbaniem lub brakiem
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie |ub zniszczenie wiasnosci prywatnej lub publicznej,
to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odiworzy uszkodzong wiasnosc w taki sposob, aby stan
naprawionej wiasnosci byl nie gorszy niz przed powstaniem tego uszkodzenia lub zniszczenia.
Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedagcych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiescic w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla
wszelkiego rodzaju robét, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji urzadzen
podziemnych na terenie budowy | powiadomi¢ Inzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia
robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy wykonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajgcego.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé sie bedzie do ustawowych ograniczeri obcigzenia na o$ przy transporcie
materialow | wyposazenia na i z terenu robét. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz co
do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciggly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy | Wykonawca bedzie
odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Padczas realizacji robat Wykonawca bedzie przestrzegad przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac , aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajgcych odpowiednich wymagarn
sanitarnych.



SPECYFIKACJE DROGOWE 0.01.01.01

Wykonawca zapewni | bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz sprzgt |
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyze| nie podlegajg
odrebnej zaptacie | sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.12. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszelkie materialy i urzgdzenia uzywane do
robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez
Inzyniera).

Wykonawca bedzie utrzymywa¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byc¢
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez
caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpoczar roboty utrzymaniowe nie pdZznigj niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.13. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy | wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z robotami i bedzie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow | wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w peini odpowiedzialny za wypeinienie
wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod | w
sposob ciggly bedzie informowaé Inzyniera o swoich dzialaniach, przedstawiajac kopie zezwoler |
inne odnosne dokumenty.

Z. MATERIALY

21.  Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przez zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczgce proponowanego
Zrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw | odpowiednie $wiadectwa badan
laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera. Zatwierdzenie parti materialow z
danego Zrodia nie oznacza automatycznie, ze materialy z danego Zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do potwierdzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego Zrodia w sposob ciagly speiniaja wymagania SST w czasie postepu robot.

2.2.  Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolenn od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materialow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wigczajac w to Zrodia wskazane przez Zamawiajacego
i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacii
Zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowang przez siebie metode wydobycia | selekcji do zatwierdzenia Inzynierowi

Wykonawca ponosi odpowiedzialno¢ za speinienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow z
jakiegokolwiek zradia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty , a w tym oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwigzane z dostarczeniem materiaidw do robot.

Humus | nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopow i miejsc pozyskania piasku i zwiru bedg
formowane w hatdy | wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po zakoriczeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych migjsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagar umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszczegdéinione w dokumentach umowy.
Eksploatacja zrodel materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3.  Inspekcja wytworni materiatow

Wytwarnie materialéw, w tym mieszanek mineralno-asfaltowych, mogg by¢ okresowo kontrolowane
przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnosci produkcji z wymaganiami. Probki materiatow moga byc
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pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstaws akceptaci
okreslone| partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, bedg zachowane nastepujgce
warunki:

- Inzynier bedzie miat zapewniong wspdiprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

- Inzynier bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4, Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w migjscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych
materiatéw do innych robét, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie
przewartosciowany przez Inzyniera,

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materiaty, do czasu gdy bedg one potrzebne do
robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem zachowaly swojg jakosc | wiasciwosci do robat |
bylty dostepne do kontroli przez Inzyniera,

Miejsca czasowego skiadowania materiatéw bedg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez

Wykonawce.
2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze co najmnigj
3 tygodnie przed uzyciem materialu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan
prowadzonych przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze byt péznigj
zmieniany bez zgody Inzyniera.

3.  SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot Sprzet uzywany do robot powinien byc
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowany przez Inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez
InZyniera.

Liczba i wydajnog¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym
Umowa.

Sprzet bedacy wiasnoécig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byc utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa, SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ poznigj
zmieniony bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow umaowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4, TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robét | wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniac prowadzenie robdt zgodnie z zasadami  okreslonymi w
dokumentacji projektowej i SST | wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym umows,
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Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniac wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg byc
dopuszczone przez Inzyniera, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawea bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za Jakosc
zastosowanych materiatéw | wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizaciji robot oraz poleceniami Inzyniera,

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytyczenie w planie | wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementow robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentaciji projektowe]
lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Mastepstwa jakichkolwiek biedéw spowodowanych przez Wykonawce w wytyczeniu | wyznaczeniu
robot zostang jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonawce na wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich dokfadnosc.

Inzynier podejmuje decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jakoscig robdt, oceng jakosci
stosowanych materiatéw | postepem robot a takie we wszystkich sprawach zwigzanych z
interpretacjg Dokumentacji Projektowej i SST oraz dotyczgcych akceptacji wypeinienia warunkow
umowy przez Wykonawce. Inzynier jest upowazniony do kontroli wszystkich robot oraz materiatow
dostarczanych na budowe lub na niej produkowanych. Inzynier powiadomi Wykonawee o wykrytych
wadach i odrzuci wszystkie materialy i roboty, ktére nie spetniajg wymagar jakosciowych.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot, beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w dokumentach umowy, dokumentaciji projektowej i w S5T, a takze w
normach | wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan materialow i
robot, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkciji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z
przesziosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenie Inzyniera beda wykonywane nie pazniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawce pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytulu podnosi
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacig
projektows, SST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czese ogdina opisujaca;
- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakos¢ | terminowosé wykonania poszczegdinych elementow
robdt,
- system (sposob | procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktdremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw
mechanizméw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposcb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;

b) czesé szczegblows opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen sterowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania | urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
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- rodzaje i ilos¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.

- spostb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wiasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiardw | badan (rodzaj | czestotliwose, pobieranie prébek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek |
wykonywania poszczegolnych elementow robat,

- sposob postepowania z materiatami | robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie
urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz robot | zaakceptowany przez
Inzyniera. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazgda¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajgcy.
Wykonawca bedzie przygotowywac pomiary i badania materialdw oraz robot z czestotliwoscig
zapewniajgcy stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacii
projektowej | SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwosc sg okreslone w SST, normach i
wytycznych, W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umows,

Wykonawca bedzie posiada¢ odpowiednie wydane przez upowaznione jednostki Swiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzgdzenia | sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreélajgcych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ staly i nieograniczony dostep do pomieszczeri laboratoryjnych w celu ich
inspekcji oraz bedzie miat mozliwosc uczestniczenia w badaniach, pomiarach, poborze probek itp .
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem | prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3,  Pobieranie probek

Probki beds pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania préobek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg bye z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan,

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwosc udziatu w pobieraniu probek.

Na polecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadzad na wiasny koszt dodatkowe badania tych
materiatow, ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasne] woli.

Pojemniki do pobierania probek beds dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inzyniera
bedg cdpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera,

6.4, Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgdg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna wylyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera,

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
migjscu | terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie kompletowac i przechowywac raporty ze wszystkich badan i udostepnia je na
kazde zyczenie Inzyniera. Wyniki badan beda opracowane na formularzach wedtug dostarczonego
przez Inzyniera wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celow kontroli jakosci | zatwierdzenia materiatdw i robét, Inzynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatow niezaleznie od Wykonawecy. Zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy | producenta materiatéw,

Inzynier bedzie ocenia¢ jakosc, zgodnosc materiatow i robot z wymaganiami SST i Dokumentacji
Projektiowe] na podstawie przede wszystkim wynikow wiasnych badan.

Inzynier bedzie pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swgj
koszt,
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6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier moze dopuscic do uzycia tylko te materiaty, kidre posiadaja:
- Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnosé z kryteriami wiasciwych
przepisow | dokumentow technicznych.
- Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
Polska Norma lub

Aprobata techniczng w przypadku wyrobow dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie
sg objete certyfikacja okreslong w pkt. 11 ktdre speiniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktorych wiw dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreélajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemyslowe muszg posiadac w/w dokumenty wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadac te dokumenty okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiadac wiw dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgdg dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie speiniajg tych wymagar beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1)

Dziennik budowy :

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajgcego |

Wykonawee w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do kofica okresu gwarancyjnego.

Odpowiedzialno&¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujgcymi przepisami [2]

spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezgco i bedg dotyczyc przebiegu robot, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz techniczne i i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby. kiora

dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy bedg

czytelne, dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden po drugim bez

przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bgda oznaczone kolejnym numerem

zatgcznika | opatrzone datg | podpisemn Wykonawcy i Inzyniera.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci

- date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projekiowe;,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci | harmonogramow roboét,

- terminy rozpoczecia | zakonczenia poszczegdinych elementéw robot,

- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- daty zarzadzenia wstrzymania robdt z podaniem powodu,

- zgloszenia daty odbiorow robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbioraw robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody, temperature powietrza w okresie wykonywania robodt podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnosc rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacii projektowe;,

- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robat,

- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegolnych elementdw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdt.

Propozycje, uwagi | wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedsg przediozone

Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia

lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania sig. Projektant nie jest

jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2)
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Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot, Obmiary wykonanych robdt przeprowadza sie w sposob ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie | wpisuje do rejestru obmiarow.

(3)

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatdw, orzeczenia o
jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgdg gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalgczniki do odbioru robét.
Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inzyniera.

(4)

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentdw budowy zalicza sie oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:

- pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

- protokoly przekazania terenu budowy,

- umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi | inne umowy cywilno — prawne,

- protokoly odbioru robét,

- protokoly z narad i ustalen,

- korespondencje na budowie.

(5)
Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beds przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wglgdu na
Zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacig
projektowa | SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiar robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Obmiar odbywac sig¢ bedzie w
obecnosci Inzyniera | podlega jego akceptacji. Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow,
Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscig wymagang do celu miesiecznej
platnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie |lub oczekiwanym przez
Whykonawce i Inzyniera.

7.2.  Zasady okreslania ilosci robét | materialow

Ditugosci i odlegiosci pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzane poziomo
wzdiuz linii osiowej

Jesli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej, objgtosci bedg wyliczone w m’ jako
diugoscé pomnozona przez sredni przekrodj.

llogci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami S5T.

Pojazdy uzywane do przewozenia materialéw rozliczanych na podstawie masy na samochodzie
powinny byé wazone co najmniej raz dziennie. Inzynier ma prawo do losowego sprawdzania masy i
stopnia zatadowania pojazdéw, a w przypadku stwierdzenia, 2e objetost materiatu przewozona danym
pojazdem jest mniejsza od wczesniej uzgodnionej, to catos¢ materiatow przewiezionych przez ten
pojazd od czasu poprzedniej kontroli zostanie odpowiednio zredukowana.

Kazdy samochdd powinien byé oznakowany w sposob czytelny, umozliwiajgcy jego identyfikacjg.
Obmiar winien nastepowac w punkcie dostawy.
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Dla elementéw standardowych jak np. drut, rury, profile walcowane itp. podstawg obmiaru bedg
jednostki podane w atescie przez producenta.

Badania sprawdzajace przeprowadza Laboratorium Zamawiajgcego na probkach pobranych przez
Wykonawce w obecnosci Inzyniera. Miejsca poboru probek wskazuje Inzynier. Proby do badan
sprawdzajacych dostarcza do Laboratorium Zamawiajacego Inzynier.

Za zgodg Inzyniera Wykonawca moze dokonywaé wazenia w publicznych punktach wazenia na
urzadzeniach wagowych posiadajgcych wazne $wiadectwa legalizacii.

7.3.  Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robét beds zaakceptowane
przez Inzyniera.

Urzadzenia | sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac wazne $wiadectwa legalizacii.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym
okresie trwania robot.

T.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom SST.
Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Inzyniera.

I.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a takze
w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podiegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumialy |
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie rejestru obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w
formie oddzielnego zatgcznika do rejestru obmiardw, ktdrego wzér zostanie uzgodniony z Inzynierem.

B. ODBIOR ROBOT

Odbiér robét jest to ocena wykonywanych robot przez Wykonawce.
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru;
- odbiorowi robat zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,

- odblorowi pogwarancyjnemu

8.2 Odbidér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalne] ocenie ilosci | jakosci
wykonywanych robdt, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier,

Gotowost dane] czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy |
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbiér robot bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inzyniera.

Jakosé i ilos¢ robét ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, 55T i uprzednimi ustaleniami.
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Badania sprawdzajace przeprowadza Laboratorium Zamawiajacego na probkach pobranych przez
Wykonawce w obecnosci Inzyniera, Miejsca poboru probek wskazuje Inzynier. Proby do badar
sprawdzajgcych dostarcza do Laboratorium Zamawiajgcego Inzynier,

8.2.4 Badania i pomiary Laboratorium Zamawiajacego

Labeoratorium Zamawiajacego wykonuje nastepujgce badania | pomiary zlecone przez Inzyniera:
1. Przed rozpoczeciem robot:

- badania materiatéw przewidzianych do wbudowania,

2. W trakcie robot:

- badania jakosci stosowanych materiatow | wykonywanych robot,

badania sprawdzajace do odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

- badania | pomiary do odbioru ostatecznego wg poszczegoinych asortymentow ST.

W czasie trwania budowy probki nalezy dostarczac sukcesywnie w miare postgpu robot.

8.3. Odbidr czesciowy

Jest to ocena ilosci i jakosci wykonanych robdt, stanowigcych zakorfczony, odrebny element
konstrukeyiny lub technologiczny wymieniony w Kontrakcie wraz z ustaleniem naleznego
wynagrodzenia. Odbioru dokonuje Inzynier.

8.4, Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich

ilogci, jakosci | wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowo$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez

Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie

Inzyniera.

Zakonczenie robat musi byé potwierdzone przez Inzyniera wpisem do Dziennika Budowy.

Warunkami pozwalajacymi na dokonanie potwierdzajgocego wpisu sa:

1. Przekazanie Inzynierowi kompletnych badan | pomiaréw wymaganych przez odpowiednie
asortymentowe ST do odbioru ostatecznego robot,

2. Uzyskanie pozytywnych wynikow badan | pomiarow.

Badania i ustalone pomiary do odbioru ostatecznego wykonuje Laboratorium Zamawiajgcego, na

probkach pobranych przez Wykonawce w obecnosci Inzyniera, Inzynier wskazuje miejsca poboru

probek. Proby do badan odbiorczych dostarcza do Laboratorium Zamawiajacego Inzynier.

Odbiér ostateczny rob6t nastapi w terminie ustalonym w warunkach Kontraktu, liczac od dnia

potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia robét i stwierdzenia kompletnosci dokumentow do odbioru

ostatecznego. Podstawg do odbioru ostatecznego robot sg przede wszystkim wyniki badan

Laboratorium Zamawiajacego. Odbierajgcy dokonuje odbioru ostatecznego, jezeli ich jakosc i ilos¢ w

poszczegolnych asortymentach jest zgodna z warunkami Kontraktu, ST oraz ustaleniami i poleceniami

Inzyniera. Roboty z wadami nie beda podlegaly odbiorowi.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez zamawiajgcego w obecnosci Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowe] na podstawie przediozonych

dokumentéw, wynikow badan | pomiardw, ocenie wizualne] oraz zgodnosci wykonanie robot z

dokumentacjg projektowa | SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacjg ustalen przyjgtych w trakcie

odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych =zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot

uzupeiniajgcych i robdt poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupeiniajacych w warstwie

$cieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin

odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jakos¢ wykonywanych robdét w poszczegolnych

asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa i SST z uwzglgdnieniem

tolerancji | nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu,

komisja dokona potrgcen oceniajac pomniejszong wartosc wykonywanych robol w stosunku do

wymagan przyjgtych w dokumentach umowy.

Wielkos¢ pomnigjszenia robdt nalezy uzgodnic z Zamawiajacym.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do wykonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru

ostatecznego robot sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujgce dokumenty:

- Dokumentacje projektows podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzgadzona w trakcie realizacji umowy,

- Szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy | ew. uzupetniajgce lub
zamienne),

- Recepty i ustalenia technologiczne,

- Dzienniki budowy i rejestry obmiardw (oryginaly),

- Wyniki pomiardw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST | ew PZJ,

- Deklaracje zgodnoéci lub certyfikaty zgodnosci woudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ,

- Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow
zatgczonych do dokumentdw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ.

- Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych oraz protokoly odbioru i przekazania
tych robot wiascicielom urzgdzen,

- Geodezyjna inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
- Kopie mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg. komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonaweg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beds zestawione wg.
wzorl ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgeych wyznaczy komisja.

B.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonania robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiu z uwzglgdnieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4. "Odbidr ostateczny robot™.

9, PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowi
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartoé¢ podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniac wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajace sig na jej wykonanie, okreslenie dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe].

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beds obejmowac:

- robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,

- wartosé pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

- podatki obliczone zgodnie z cbowigzujgcymi przepisami,
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
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9.2 Warunki umowy | wymagania ogolne D.00.00.00

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow umowy | wymagan ogoinych zawartych w ST
D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w wiw dokumentach a nie wyszczegobinione w
koszlorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw, przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i odpowiednimi instytucjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projekiu Inzynierowi | wprowadzeniem
dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

- ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

- optaty / dzierzawy terenu

- przygotowanie terenu

- konstrukcje tymczasowe] nawierzchni, ramp, chodnikéw, krawegznikow, barier, oznakowarn, drenazu

- tymeczasowg przebudowe urzadzen obcych

Koszt utrzymania objazdéw / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

- oczyszezenie, przestawienie, pokrycie | usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,
barier, swiatel,

- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow / przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- usuniecie whbudowanych materiatdéw i oznakowania,

- doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414)

Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenne| i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. Nr 2 z 1995r. poz. 29)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. B0 z pozniejszymi
zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Transportu | Gospodarki Morskiej z dnia 10.10.2000r (Dz.U.Nr 80 poz.1006)
w sprawie szczegolowych warunkow zarzgdzania ruchem na drogach.
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D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem przebiegu trasy drogi i punktow wysokosciowych, ktore zostang
wykonane w ramach inwestycji ,,Rynek jako salon miasta rewitalizacja rynku w Ustroniu” projekt
budowlany rynku miejskiego w ustroniu wraz z wjazdami, parkingami, zadaszeniem sceny,
fontanna, instalacja wod.-kan., gaz, co, elektryczna, obiektami kubaturowymi  oraz
urzadzeniami budowlanymi na dziatkach nr 297/ 1, 297/3, 297/4, 297/5, 298/2, 298/3, 4792, 99pb
oraz na czesci dziatek nr 296, 295, 102pb, 4790/2 przy ulicach A. Brody i 3-go Maja w Ustroniu.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyflkacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1,

1.3, Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnoéciami umozliwiajgcymi | majacymi na celu odtworzenie w terenie trasy drogi.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy drogi | punktow wysokosciowych
wchodza;
- wyznaczenie sytuacyjne | wysokosciowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymiw ST D-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt. 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogolne” pki. 1.5.

2. Materialy

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania | skladowania poedano w ST D-00.00.00
Symagania ogolne” pkl. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gléwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zalamania trasy,
muszg miec srednice od 0.15 do 0.20 m i diugosc od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m |
diugosci okoto 0,30 m, a dia punktdéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy
5 mm i diugoséci od 0,04 do 0,05 m,

.Swiadki’ musza mie¢ diugost okolo 0,50 m i przekrdj prostokatny.

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzefu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ocgolne” pktl. 3.
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3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- faty,

- tasmy stalowe,

- szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysocko$ciowych powinien
gwarantowad uzyskanie wymagane] dokiadnosci pomiaru.

4. Transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet | materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania roboét podano w ST D-00.00.00. Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2, Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe muszg by wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukejami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robét Wykonawca musi przejgé od Zamawiajgcego dane zawierajgce
lokalizacje | wspotrzedne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca musi przeprowadzic obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe musza byé wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje |
uprawnienia.

Wykonawca musi sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie
réznia sie od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to musi powiadomié o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie moze by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiednie] decyzji
przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajgce z rdznic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane
na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w
takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢é rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikaw pomiarow przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w
czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone
przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego
prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidiowej realizacji robot nalezg do
obowiazkow Wykonawey.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw wysokosciowych

Zamawiajacy powinien zalozyé robocze punkty wysokosciowe (repery robocze). Maksymalna
odleglosé miedzy reperami roboczymi w terenie ptaskim musi wynosi¢ 500 metrow.

Repery robocze nalezy zalozye poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem miejsc postojowych.
Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty stale na stabilnych istniejgcych budowlach wzdiuz
trasy drogowej. O ile brak takich punkidw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.
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Rzedne reperow roboczych nalezy okreslac z takg dokiadnoscig, aby Sredni blad niwelacji po
wyrownaniu byl mniejszy od 4mm/km, stosujgc niwelacje podwdjng w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze muszg byé wyposazone w dodatkowe oznaczenia zawierajgce wyrazne |
jednoznaczne ckreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pki. 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,56,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4,

7. Obmiar robot

7.1. Dgélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 \Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest kilometr (km) odtworzonych punktow dla trasy chodnika. Obmiar robot
zwigzanych z wyznaczeniem obiektdw jest czescig obmiaru robot mostowych.

8. Odbiér robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogoine zasady odbioru robét w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt. 8.
8.2. Sposob odbioru robaét

Odbidr robét zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow | dziennikow
geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, ktdre Wykonawca przedkiada Inzynierowi.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogoine ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 .Wymagania ogolne” pkt. 9.
9,2, Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robdt obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow wysokosciowych,

- zastabilizowanie punktdw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem | oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych

10. Przepisy zwiazane

1. Instrukcja techniczna 0-1. Dgdine zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3.  Geodezyjna obstuga inwestycji, Gltowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1.  Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2.  Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

5. Instrukcja techniczna G-4.  Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1878,

6. Wytyczne techniczne G-3.3. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne. GUGIK 1883,
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D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotern niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorkg elementdw drog, ktore zostang wykonane w ramach inwestycji ,,Rynek jako
salon miasta rewitalizacja rynku w Ustroniu” projekt budowlany rynku miejskiego w ustroniu
wraz z wjazdami, parkingami, zadaszeniem sceny, fontanng, instalacja wod.-kan., gaz, co,
elektryczna, obiektami kubaturowymi oraz urzadzeniami budowlanymi na dziatkach nr 297/ 1,
29713, 2974, 29715, 298/2, 298/3, 4792, 99pb oraz na czesci dziatek nr 296, 295, 102pb, 4790/2
przy ulicach A. Brody i 3-go Maja w Ustroniu.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu i
realizacjl robat wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrka;:
- nawierzchni z mieszanek mineralno — bitumicznych,
- podbudowy z kruszywa,
- rozebranie kraweznikow betonowych 15x30
- rozebranie obrzezy betonowych
- rozebranie nawierzchni z plyt betonowych
- rozebranie podbudowy z trylinki

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymiw ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-00.00.00 ,\Wymagania ogoélne” pkt. 1.5.
2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania | sktadowania, podano w ST D-00.00.00
Mymagania ogdlne” pkt.2,

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2. Sprzet rozbiorki

Do wykonania robot zwigzanych z rozbidrkg elementdw drog, moze bye wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

- spycharki,

- ladowarki,

- zurawie samochodowe,

- samochody ciezarowe,

- Zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.
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4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2, Transport materialow z rozbidrki

Materiat z rozbiorki mozna przewozié dowolnym srodkiem transportu.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogalne”
pkt. 5.

5.2, Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowa. Inzynier moze polecic Wykonawcy
sporzadzenie dokumentacji inwentaryzacyjnej, w ktore] zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywaé mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w
Dokumentacji Projektowe;.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania musza by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg sig wiasnoscig Wykonawcy, musi on
przewiezé je na miejsce wskazane przez Inzyniera. Elementy i materialy, ktore stajg sie wiasnoscig
Wykonawcy, musza by¢ usuniete z terenu budowy.

Doly (wykopy) powstale po rozbiérce elementdw drég, znajdujace sig w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa bedg wykonane wykopy drogowe, powinny byc tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewiduje sig wykonania wykopéw drogowych nalezy wypeinic
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu | zagescié zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w ST D-02.00.00 "Roboty ziemne”.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robdt
Ogéine zasady jakosci robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robodt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do widrnego wykorzystania.
Zageszczenie gruntu wypeiniajacego ewentualne doly po usunigtych elementach nawierzchni,
ogrodzen i przepustéw powinno spetniaé odpowiednie wymagania okreslone w ST D-02.00.00
«Roboty ziemne".

7. Obmiar robot

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt. 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg robot zwigzanych z rozbitrkg elementow drog jest:
- dla nawierzchni i podbudowy - m*

8. ODBIOR ROBOT
Ogodine zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogblne” pkt. 8.
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9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdine zasady dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania robot obejmuje:
b) dla rozbiérki nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni do rozbiorkl,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- zaladunek | wywiezienie materiatu z rozbiérki,
- wyrownanie podioza i uporzadkowanie terenu rozbiorki

10. Przepisy zwiazane

10.1  Normy

1. PN-1)-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste

2. PN-1)96000 Tarcica iglasta ogolnego przeznaczenia

3. PN-1)96002 Tarcica lisciasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogolnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogalnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki réwnoramienne

7. PN-H-83402 Katowniki rdwnoramienne stalowe walcowane na gorgco

B. BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwoidzie z trzpieniem gladkim, okraglym
i kwadratowym

8. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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D.02.01.01 WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGORII.

1. Wstep.

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonywania i odbioru
wykopow w gruntach |-V kategorii, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji ,,Rynek jako salon
miasta rewitalizacja rynku w Ustroniu” projekt budowlany rynku miejskiego w ustroniu wraz z
wjazdami, parkingami, zadaszeniem sceny, fontanna, instalacjg wod.-kan., gaz, co,
elektryczna, obiektami kubaturowymi oraz urzadzeniami budowlanymi na dziatkach nr 287/ 1,
297/3, 297/4, 297/5, 298/2, 298/3, 4792, 99pb oraz na czesci dziatek nr 296, 295, 102pb, 4790/2
przy ulicach A. Brody i 3-go Maja w Ustroniu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu |
realizacji robot wymienionych w p. 1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy parkingdw i obejmujg;
- wykonanie wykopow

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Wykop — budowa ziemna wykonana w obrebie pasa drogowego w postaci odpowiednio
uksztattowane| przestrzeni w wyniku usunigcia z niej ziemi.

1.4.2, Odklad — miejsce odwiezienia gruntéw pozyskanych z wykopdw, a nie wykorzystanych do
budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg drogowa,

2. Materialy ( grunty)
Materialy nie wystepuja.
3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w specyfikacji D-00.00.00. — ,Wymagania ogolne”.
3.2. Wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, kiory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wiasciwosci gruntu zardwno w migjscu jego naturalnego zalegania jak tez
w czasie odspajania, transportu, wbudowania | zageszczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych
musi by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i uzyska¢ akceptacje Inzyniera. Wykonawca musi wykonywac
roboty ziemne przy uzyciu potrzebnej liczby maszyn o odpowiedniej wydajnosci. Muszg one
gwarantowaé przeprowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i
wymaganiami specyfikacji technicznych. Sprzet musi by¢ stale utrzymany w dobrym stanie
technicznym. Wykonawca musi rowniez dysponowac sprawnym sprzetem  rezerwowym,
umozliwiajacym prowadzenie robét w przypadku awarii sprzetu podstawowego.

Inzynier poleci usunaé z placu budowy sprzet nie odpowiadajgcy warunkom kontraktu | wymaganiom
sformulowanym w dokumentacii projektowej oraz specyfikacjach technicznych. Nalezy stosowac
koparki o stosunkowo wysokich wydajnosciach, spycharki | zageszczarki. Do urobku gruntu
stabonosnego nalezy stosowat sprzet lekki (np. koparki chwytakowe) lub dowoiny sprzet
zaakceptowany przez Inzyniera w zaleznosci od organizacji robot przyjgtej przez Wykonawce.

4, Transport

4.1. Dgdlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w specyfikacji D-00.00.00. — Wymagania ogolne”,
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Wybér $rodkéw transportowych oraz metod transportu musi byé dostosowany do kategorii gruntu,
jego objetosci, technologii odspajania i zaladunku oraz od odlegtosci transportu. Wydajnos¢ srodkow
transportu musi by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do wbudowania
gruntu.

Wykonawca ma obowiazek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa,
zaréwno w obrebie strefy robét, jak i poza nig. Srodki transportowe poruszajace sie po drogach poza
strefg robot ziemnych muszg spelniaé odpowiednia wymagania w zakresie parametréw technicznych
charakteryzujgcych pojazdy, w szczegolnosci w odniesieniu do gabarytdw obcigzenia na os
Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajgce z niedotrzymania wymienionych powyzej
warunkow obciazajg Wykonawce.

Zwiekszenie odleglosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc podstaws roszczen
Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odleglosci nie zostaly
wczesniej zaakceptowane przez InZyniera.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét

Ogblne wymagania dotyczace wykonania robot zawarto w specyfikacji D-00.00.00. Wymagania
ogdlne"

5.1. Roboty przygotowawcze.

Roboty przygotowawcze — odtworzenie trasy i punktéw nalezy wykonac zgodnie z dokumentacjg
projektowa, ST. D. 01.01.01 oraz poleceniami Inzyniera.

5.2. Odwodnienie pasa robot.

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systemow odwadniajgcych ujetych w
dokumentacji projektowe] Wykonawca musi wykonac urzadzenia ktére zapewnig odprowadzenie wod
opadowych poza obszar robot ziemnych tak aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem |
nawodnieniem. Odprowadzenie wod nie moze stwarzac szkdd w terenach przyleglych ani nawadniac
sagsiednich odecinkéw robét. Podczas wykonania wykopow poleca sie Wykonawcy takie ksztattowanie
pryzmy odspojonego gruntu, aby nie ulegt on nadmiernemu zawilgoceniu uniemozliwiajgcego jego
uzycie. Jezeli w trakcie wykonania robot ziemnych zostang stwierdzone urzadzenia podziemne nie
wykazane w dokumentacji projektowe] wowczas roboty nalezy przerwaé | powiadomic o tym fakcie
Inzyniera, ktory podejmie decyzje ocdnosnie kontynuowania robét,

5.3. Wykonanie wykopow

5.3.1. Wykonanie wykopow.

Wykopy musza byc¢ wykonane w takim okresie aby po ich zakorficzeniu mozna bylo przystapic
natychmiast do wykonania kolejnych robdt. W przypadku zamarznietego gruntu mozna go odspajac
tylko do glebokosci 0,5m powyze] podioza gruntowego. Wykop systemem mechanicznym przy
pomocy spycharek nalezy wykonac¢ do poziomu 30cm ponad planowang rzedng robot ziemnych.
Pozostals warstwe nalezy usungé bezposrednio przed wykonaniem podbudowy lub warstw
podsypkowych po uprzednim zageszczeniu podioza sposcbem recznym przy matych powierzchniach
albo spycharkami lub réwniarkami przy powierzchniach wiekszych ( ponad 500m?)

5.4, Zageszczenie gruntu w wykopach.

Zageszczenie gruntu w wykopach — w podiozu nawierzchni, ckreélane jest na podstawie:

- wskaZnika zageszczenia lg

- modutu odksztatcenia Es

- albo innej metody zaakceptowanej przez Inzyniera

Wskaznik zageszczenia |z, wyznaczony na podsiawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu
(Pd) wg BN-77/8931-12 na probkach pobranych z podioza wykopu oraz maksymalne] gestosci
objetosciowe] (Pds) szkieletu gruntu okreslonej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN-BE/B-04481.
Badania zageszczenia | nosnosci mogg byé przeprowadzone zgodnie z PN-5-02205:1988 przy uzyciu
plyty o Srednicy D = 300mm.Miarg zageszczenia jest wskaznik odksztalcenia |, jako stosunek
uzyskanych wartosci modulu odksztaicenia wtérnego E; do modulu odksztatcenia pierwotnego E, | a
nosnosé okreslona jest na podstawie otrzymane] wartosci wtormegoe modutu odksztalcenia Ez
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Zageszczenie gruntu w wykopach | migjscach zerowych robét ziemnych musi speiniac wymagania,
dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (Is), | powinien wynaosic 0,87,

Dla kontroli zageszczenia na podstawie pordéwnania pierwotnego i wiornego modutu odksztalcenia,
wymagania sg nastepujace:

- dla gruntéw sypkich I, < 2,2

- dla gruntéw spoistych |, < 2,0

- modut wtdrmny E; = 60 Mpa

Liczba badan wskaznika zageszczenia lg lub wtdrnego modutu odksztatcenia Ex musi by¢ zgodna z
normg PN-5-02205:1988 | musi wynosi¢ dla podioza w wykopach — co najmniej 1 pomiar co 50m.
Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie speiniajg wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogescic do wartosci s,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaZnika zageszczenia okreSlone w. tablicy 1 nie mogg byc osiggnigte przez
bezpoérednie zageszczenie gruntdw rodzimych, to nalezy podjaé Srodki w celu ulepszenia gruntu
podioza, umozliwiajgcego uzyskanie wymaganych wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, o ile nie 53 okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacii
Inzynierowi.

5.5. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubosc warstwy gruntu (nadkiadu)
powyzej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim jedynie ruch
maszyn wykonujgcych te czynnos¢ budowlana. Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch
pojazdow , ktdre nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

MNaprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robot ziemnych.

5.6. Doktadnosé wykonania wykopow.

Dopuszcza sie nastepujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie nie mogg rozni¢ sie od projektowanego wykopu o wiecej niz £10cm a
krawedzie dna wykopu nie powinny miet¢ wyraznych zatamar

- roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczac +2cm | —3cm

5.7. Urzadzenie odkladu.

Miejsce odkladu, dostosowane do zakresu robét, okresla Wykonawca, ktory musi uzyskac pisemng
akceptacje Inzyniera. Odktad nalezy wykonywaé warstwami grubosci 0,5m po oczyszczeniu podioza z
roslinnogci | humusu. Powierzchnie odkitadu nalezy wykonaé ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku
mozliwego odplywu wody. O ile to konieczne odklad nalezy odwodnic przez wykonanie rowu
odplywowego. Po wykonaniu robét kubaturowych dla celow zasypki nalezy zebra¢ czesciowo ziemig z
odktadu. Po tej operacji staraniem Wykonawcy odklad nalezy przywrocic do stanu pierwotnego tzn.
wyplantowaé teren, odwodnié go i zahumusowaé warstwa grubosci 5em z obsianiem. Jezeli odkiad
jest zlokalizowany na zboczu, nie moze on naruszac statecznosci zbocza.

Otoczenie | skarpy odktadu po zakoriczeniu robot doprowadzic — wyrdwnad do stanu pierwotnego.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopaw polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projektowe] | SST. W czasie kontroli szczegolng uwage
nalezy zwrocic na:

- odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajgey ich wiasciwosci,

- zapewnienie statecznosci skarp,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robdt | po ich zakonczeniu,

- doktadnose wykonania wykopow (usytuowanie j wykoriczenie),

- zageszczenie gome] strefy korpusu w wykopie wediug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 pkt. 7.

7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? {metr szescienny) wykonanego wykopu.
8. Odbior robot

Ogoblne zasady odbioru robot podano w ST D-00.00.00 pkt. 8.

9. Podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogoblne zasady dotyczace platnosci podano w ST D-00.00.00 pkt. 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gruntach |-V kategorii obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na odkfad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie | wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas wykonywania,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaraw i badar laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne),

- rozplantowanie urobku na odkiadzie,

- wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych,

- urzadzenie, zagospodarowanie i rekultywacje terenu odkiadu

- prace odbiorcze

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepisow zwiazanych podano w ST D-00.00.00 pkt. 10.

10.1. NORMY

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat | opis gruntow.
2. PN-5-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania |  badania.
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D.04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotemn niniejszej specyfilkacji techniczne] sa wymagania dotyczace wykonywania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza gruntowego,
ktare zostana wykonane w ramach inwestycji ,Rynek jako salon miasta rewitalizacja rynku w
Ustroniu™ projekt budowlany rynku miejskiego w ustroniu wraz z wjazdami, parkingami,
zadaszeniem sceny, fontanna, instalacja wod.-kan., gaz, co, elektryczna, obiektami
kubaturowymi oraz urzadzeniami budowlanymi na dzialkach nr 297/ 1, 297/3, 297/4, 2975,
298/2, 298/3, 4792, 99pb oraz na czesci dzialek nr 296, 295, 102pb, 4790/2 przy ulicach A.
Brody i 3-go Maja w Ustroniu.

1.2, Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jake dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu |
realizacji robot wymienionych w punkgie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét zwigzanych z:
- wykonaniem koryta glebokosci 73cm wraz z profilowaniem | zageszczeniem podioza — plyta glowna
+ uklad drog i parkingdw

- wykonaniem koryta glebokosci 26cm wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza — chodnik
przyjezdniowy
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgocymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.
2. Materiatly

Nie wystepuja,

3. Sprzet

3.1 Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdline wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt. 3.
3.2 Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sig

mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

réwniarek |lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawionym lemieszem; Inzynier moze dopuscic
wykonanie koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym
prosiopadle do kierunku pracy maszyny,

walcow statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych,
Stosowany sprzet nie moze spowodowacd niekorzystnego wphywu na wiasciwosci gruntu podioza.
4, Transport

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt. 4.
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5. Wykonanie robot

5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt. 5.
5.2 Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystgpié do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczania podioza
bezpoérednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z  wykonaniem warstw nawierzchni.
Weczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podioza jest
mozliwe wytgcznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. W wykonanym
korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze odbywac sig ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwsze] warstwy nawierzchni.

5.3 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaitowania koryta w planie i profilu powinny byc wczesniej
przygotowane. )

Paliki lub szpilki nalezy ustawiat w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno  umozliwiac
naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.
Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w kidrym
prowadzone sg roboty | do trudnoéci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposob wykonania musi byé
zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien byc wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej | SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w migjsce
wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podioza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt. 5.4.

5.4 Profilowanie i zageszczanie podloiza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza, Zaleca sie, aby rzedne terenu  przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza. Jezeli powyzszy
warunek nie jest speiniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchnié podioze na glebokosé zaakceptowana przez Inzyniera, dowiezt
dodatkowy grunt spelniajacy wymagania obowiazujace dla gomej strefy korpusu, w iloéci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych | zagescic warstwe do uzyskania wartosci
wskaznika zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowad rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapic do jego zageszczenia. Zageszczenie podioza
nalezy kontynuowaé do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1.
WskazZnik zageszczenia nalezy okreslag zgodnie z BN-77/8831-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaZnika zageszczenia podloza (ls)

Minimalna wartosc ls dla:
: Innych drog
Strefa Autostrad i drog s —
Ruch cigzki Ruch mniejszy
BArpum RSP on o i bardzo ciezkich od ciezkiego

Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podioZza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzgcy podioze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Badania
zageszczenia | nosnosci mogg byé przeprowadzone zgodnie z PN-S-02205:1998 przy uzyciu plyty o
grednicy D = 300mm. Miarg zageszczenia jest modul odksztalcenia |, jako stosunek uzyskanych
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wartosci modulu odksztalcenia wtornego E; do modulu odksztalcenia pierwotnego E4, & nosnosc
okreslona jest na podstawie otrzymane] wartosci wtdrnego modulu odksztalcenia E;. Stosunek
wtornego i pierwotnego modutu odksztaicenia nie powinien przekraczac 2,2,

Wilgotnosé technologiczna gruntu w czasie zageszczania powinna byc dostosowana do metody
zageszczania | rodzaju stosowanego sprzetu. Decydujgcym kryterium jest mozliwos¢ zageszczania
gruntu potrzebnego do uzyskania wymaganego poziomu no$nosci. W przypadku zageszczania
walcami statycznymi wilgotnosé powinna bye zblizona do optymalnej, oznaczonej na podstawie proby
normalngj metodg | i 1l wg PN-B-04481:1998 - odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny
przekraczac nastepujacych wartosci: grunt niespoisty + - 2%, w gruncie malo i Srednio spoistym + 0%,
- 2 %, w mieszaninach popiclowo-zuzlowych + 2 % - 4 %.

W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotnosc mniejsza od optymalnej, ustalana
na podstawie wstepnych prab na poletku doswiadczalnym. Jezeli wilgotnosé gruntu przeznaczonego
do zageszczania jest wigksza od wilgotnosci optymalnej o wartosc wiekszg od podanych odchylen | to
grunt nalezy przesuszy¢ w sposab naturalny lub ulepszyé przez zastosowanie dodatku spoiw. Sposob
osuszenia przewilgoconego gruntu musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprawdzenie wilgotnosci gruntu nalezy przeprowadzac |aboratoryjnie.

Jezeli zachodzi taka potrzeba to zaleca sie zwigkszenie wilgotnosci gruntu przez zraszanie woda,

5.5 Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podioza

Podioze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu musi byé utrzymywane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zageszczaniemn podioza nastgpi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukltadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyc
podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez roztozenie folii lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioZze uleglo nadmiernemu
zawilgoceniu, to do ukladania kolejne] warstwy mozna przystgpic dopiero po jego naturalnym
psuszeniu. Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedban Wykonawcy, to naprawg
wykona on na wiasny koszt

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogoine zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt, 6.
6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czestotliwos¢ oraz zakres badarn | pomiarow

Czestotliwose oraz zakres badarn | pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$é oraz zakres badari | pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego
podioia

Lp Wyszczegdlnienie badan Minimalna czestotliwosc
) i pomiarow badan i pomiaréw
1 Szerckosc koryta 10 razy na 1 km
2 Rownosc podioza co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownosé¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne ' 10 razy na 1 km
co 25 mw osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
5 Rzedne wysokosciowe i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 Uksztattowanie osi w planie’ co 25 m w osi jezdni | na jej krawegdziach dia autostrad
i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog
T Zageszczenie, wilgotnose gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce robocze|, lecz nie rzadziej
podioza niz raz na 600 m*
*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonac w
punktach gtéwnych lukdw poziomych
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6.2.2 Szerokosc koryta (profilowanego podioza)

Szerokose koryta i profilowanego podioza nie moZe roznic sie od szerokosci projektowanego o wiece]
niz +10 cmi -5 em.

6.2.3 Rownosé koryta (profilowanego podioza)

Rownoéé podiuzng koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrows fatg zgodnie z normg
BN-68/8931-04 [4]. Rownosci poprzeczne nalezy mierzyd 4-metrows tata. Nierownosci nie mogg
przekraczac 20 mm.

6.2.4 Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny byé zgodne z dokumentacig projektows z
tolerancjg + 0,5%.

6.2.5 Rzedne wysokosciowe

Raznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub profilowanego podioza | rzednymi
projektowanymi nie powinny przekraczac +1 cm, -2 cm.

6.2.6 Uksztaltowanie osi w planie

0% w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowane] o wigce] niz
+ 3 cm dla autostrad | drog ekspresowych lub wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7 Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznik zageszczenia koryta | profilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sig porownanie wartosci modulow
odksztateenia, to wartosé stosunku wtornego do pierwotnege modutu odksztatcenia, okreslonych
zgodnie z normg PN-S-02205:1998 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Dia kontroli zageszczenia metodyg obcigzen plytg VSS przyjmuje sig wymagania dla podioza:

- nognost lo= 2,2 dia gruntdw sypkich
l;< 2,0 dia gruntow spaoistych
Wilgotno&c w czasie zageszczania nalezy badac wediug PN-5-02205:1998.

6.2.7.1. Nognosé.

Modut wtorny E; = 60 Mpa, ugiecie pod kolem samochodu 57,5 kN mierzone belka Benkelmana <
1,8 mm.

6.3 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta
(profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w
punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtorne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonane
warstwy jest niedopuszczalne.

7. Obmiar robot

7.1 Ogolne zasady obmiaru robot

Ogoline zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt. 7.
7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbior robot

Ogdlne zasady odbioru robot pedano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt. 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST | wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wg punkiu 6 daly wyniki pozytywne.
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9. Podstawa platnosci

9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogbine” pkt 9.
9.2 Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transportowe | odwiezienie na odkiad,
profilowanie dna koryta lub podioza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiardw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacii technicznej.

10. Przepisy zwigzane '

10.1 Normy

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci.

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podioza przez obcigzenie plyta.

BM-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata,

BN-77/80831-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-3- 02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
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D.04.02.01 WARSTWA ODSACZJACA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem warstw odsaczajacych, ktore zostang wykonane w ramach inwestycii
Rynek jako salon miasta rewitalizacja rynku w Ustroniu” projekt budowlany rynku miejskiego w
ustroniu wraz z wjazdami, parkingami, zadaszeniem sceny, fontanng, instalacjg wod.-kan., gaz,
co, elektryczna, obiektami kubaturowymi oraz urzadzeniami budowlanymi na dziatkach nr 297/ 1,
297/3, 297/4, 297/5, 298/2, 298/3, 4792, 99pb oraz na czesci dzialek nr 296, 295, 102pb, 4780/2 przy
ulicach A. Brody i 3-go Maja w Ustroniu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe opracowania, stosowang jake dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot .

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze| specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
warstw odsaczajgcych, stanowiacych czesé podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podioze stanowi
grunt wysadzinowy lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4,

1.5. Ogdéine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczgce robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2. materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materialoéw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2, Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odsgczajgcych sg;
— plaski,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw odsaczajgcych i odeinajgcych powinny spetniac nastepujgce warunki:
a) szczelnosci, okresglony zaleznoscia:
DLS
dis =2
gdzie:
D5 - wymiar sita, przez kitére przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajgcej lub odsgczajgce|
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.
Dla materialow stosowanych przy wykonywaniu warstw odsaczajacych warunek szczelnosci musi
by¢ spelniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana na warstwie odcinajgce;j.
b) zageszczalnosci, okreslony zaleznoscia:

o

]
fre——x%
I"I‘ElJ
gdzie:
U - wskaznik roznoziarnistosci,
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gy - Wymiar sita, przez kidre przechodzi 80% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca,
dip - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzgcego warstwe odcinajgca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinien speiniac
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 2.

2.5, Skladowanie materiatow
2.5.1. Skiadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsaczajace] lub odcinajgcej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, to
Wykonawca robot powinien zabezpieczyé kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
materialami kamiennymi. Podioze w miejscu skiadowania powinno by¢ rowne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogéine wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 MWymagania ogolne” pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy odsgczajace] powinien wykazad sig mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— rowniarek,

— walcow statycznych,

— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. transport

4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi Srodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
Zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgoceniem.

5. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podioza

Podioze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okreslone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczaniem podioza®.

Warstwy odcinajgca | odsaczajgca powinny byé wytyczone w sposéb umozliwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi | w rzedach réwnoleglych do osi drogi, lub w inny
spostb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiac naciggnigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zageszczanie kruszywa

Kruszywo powinno byc rozkladane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzednych wysokosciowych. Grubosc roziozone] warstwy luznego
kruszywa powinna byc taka, aby po jej zageszczeniu osiagnieto grubosc projektowang.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem wymienic
kruszywo na materiat o cdpowiednich wiasciwosciach.
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Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy przystapic do jej
zageszczania,

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynac od krawedzi | stopniowo przesuwac
pasami podiuznymi czesciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku nalezy rozpoczynat od dolngj krawedzi | przesuwac pasami podiuznymi
czesciowo nakladajgcymi sig, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nierownosci lub zaglebienia powstate w czasie zageszczania powinny by¢ wyrownywane na biezgco
przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu, az do otrzymania rownej
powierzchni,

W migjscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajaca i odsgczajgca powinna byc zageszczana
phytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,0
wediug normalnej proby Proctora, przeprowadzonej wediug PN-B-04481 [1). Wskaznik zageszczenia
nalezy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materigt wbudowany w warstwe odsgczajgcg lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wediug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprzeé¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okreslic pierwotny i wiérny modut
odksztalcenia warstwy wedlug BN-84/8931-02 [6]. Stosunek wtornego | pierwotnego modufu
odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2,

Wilgotnost kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalne] z tolerancjg od -
20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnost kruszywa jest wyzsza od wilgotnosci optymaine,
kruszywo nalezy osuszy¢ przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotnos¢ kruszywa jest
nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong iloscig wody i réwnomiernie
wymieszac.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano koniecznoéé wykonania odeinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed

rozpoczeciem robot Wykonawca powinien wykona¢ odcinek prabny w celu:

— stwierdzenia, czy sprzet budowlany do rozkladania | zageszczania jest wiasciwy,

— okreslenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci
po zageszczeniu,

~ ustalenia liczby przejé¢ sprzetu zageszczajgcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatow oraz sprzetu, jakie bedg stosowane do

wykonywania warstwy odcinajace] | odsgczajacej na budowie.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

5.5. Utrzymanie warstwy odsaczajace] i odcinajacej

Warstwa odsaczajgca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy powinny byc utrzymywane w
dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odsaczajace] z geowioknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdow koniecznych dla wykonania wyzej
lezace] warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogélne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonac badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wiasciwosci kruszywa okreslone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1. Czestotliwosc oraz zakres badar | pomiarow
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Czestotiiwosé oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy
odsaczajgcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwose oraz zakres badan | pomiaréw warstwy odsaczajgce] | odeinajgee)

Lp. Wyszczegolnieni Minimalna czestotliwosc badan
e badan | i pomiardow
pomiaréw
1 | SzerokoSc warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rownose podiuina co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Rownosc poprzeczna | 10razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne ! | 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni | na je| krawedziach dla
5 |Rzedne wysokoSciowe | . inctrad i drog ekspresowych, co 100 m dia
pozostalych drog
g |Uksztattowanie osi wico 25 m w osi jezdni | na jej krawedziach dla
planie autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dia
pozostalych drog
7 | Grubosc warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m*

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m*

8 |Zageszczenie, w 2 punktach na dzienne!' dziatce roboczej, lecz nie
wilgotnose kruszywa rzadziej niz raz na 600 m

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztaliowania osi w planie nalezy wykonac w punktach
glownych tukdw poziomych.

6.3.2. Szerokosc warstwy
Szerokosé warstwy nie moze sie réznic od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 ecm, -5 cm.
6.3.3. Rownosc warstwy

Nierdwnosci podiuzne warstwy odcinajace] | odsaczajace| nalezy mierzyc

4 metrows fatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04 [7].

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajgcej | odsaczajgce) nalezy mierzyc
4 metrowa fata.

Nieréwnosci nie moga przekraczad 20 mm,

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcinajacej | odsgczajgce] na prostych i fukach powinny byé zgodne z
dokumentacjg projektowa z tolerancjg + 0,5%.

6.3.5. Rzedne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczac +1 cm i -2 cm.

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie

0% w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiece] niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub o wigcej niz £ 5 cm dla pozostatych drog,

6.3.7. Grubosc warstwy

Gruboéé warstwy powinna by¢ zgodna z okreslona w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm, -2 cm.
Jezeli warstwa, ze wzgleddw technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy mierzyc
taczna gruboseé tych warstw.
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Ma wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawg warstwy
przez spulchnienie warstwy na glebokos¢é co najmniej 10 cm, uzupeinienie nowym materiatem o
odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnanie | ponowne zageszczenie,

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i
ocena gruboscl warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8. Zageszczenie warstwy

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajace] | odsgczajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 [B] nie
powinien byé mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutow
odksziatcenia, to wartosc stosunku wtornego do pierwotnego modulu odksztatcenia, okreslonych zgodnie
Z normg BN-64/8931-02 [8], nie powinna byc wieksza od 2,2.

Wilgotnoéé kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé¢ wediug PN-B-06714-17 [2] Wilgotnosc
kruszywa powinna byc¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

6.4. Zasady postepowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w p.
6.3, powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 em, wyréwnane i
powtornie zageszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonane] warstwy jest
niedopuszczalne.

7. obmiar robat

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? {metr kwadratowy) warstwy odsgczajgce|.

8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, podstawa platnosci

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” warstwy odsgczajacej iflub odcinajacej z kruszywa obejmuje:
— prace pomiarowe,
~ dostarczenie i rozlozenie na uprzednio przygotowanym podlozu warstwy materiatu o grubosci i jakosci
okreslone] w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyrownanie utozone] warstwy do wymaganego profilu,
— zageszczenie wyprofilowans] warstwy,
— przeprowadzenie pomiardw i badan |laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie warstwy.

10. przepisy zwigzane

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie wilgotnosci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineraine. Kruszywo naturalne do
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nawierzchni drogowych . Zwir | mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturaine do
nawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe, Oznaczanie moduiu

odksztatcenia nawierzchni podatnych i poditoza przez
obciazenie plytg

7. BN-GB/8931-04 Drogi samochodowe, Pomiar rownosci nawierzchni
plancgrafem i tata
B, BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

9. Wytyczne budowy nasypow komunikacyjnych na stabym podiozu z zastosowaniem  geotekstyliow,
IBDIM, Warszawa 1986.



