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1. Specyfikacja instalacji Elektrycznej Wewnetrznej.
1.1. Wspolny stownik zaméwie n CPV.

Wspolny stownik zamowie CPV:

CPV - 45310000-3 Instalacje elektryczne

CPV - 45311000-0 Roboty w zakresie przewodow iasjaklektrycznych oraz opraw
elektrycznych

1.2. Nazwa zamodowienia.

Rozbudowa pomieszczeniach budynku Przedszkolanntétroniu Nierodzimiu
ul.Szeroka 7 dz. nr 346/28, modernizacja instalalgktrycznych éwietlenia i gniazd
wtyczkowych w przebudowanych pomieszczeniachpdtezeb érodka niepetnosprawnych

znajdugcych sg na parterze

1.3. Wymagania dotycz gce wyrobow stosowanych przy budowie
instalacji elektrycznych.

Wyroby stosowane do zabudowy powinny lmpwe. Parametry techniczne materiatow i
wyrobow powinny by zgodne z podanymi w projekcie wykonawczym i powiodpowiada
wymaganiom obowdizujacych norm i przepisow. Materiaty i wyroby o ziwnych, lecz nie
identycznych parametrach jak w projekcie lub kosai@ mana zastosowana budowie
wytacznie z zgod projektanta i Inwestora.

Materiaty, wyroby i uradzenia dla ktérych wymagacsiwiadectwa jakéci nalezy dostarczy
wraz zeswiadectwami jakéci i kartami gwarancyjnymi lub protokétami odbiaiechnicznego.

1.4. Trasowanie, kucie bruzd i przebi ¢é.

Trasowanie nalgy wykona uwzgkdniajac konstrukcje budynku oraz zapewn@j
bezkolizyjng¢ z innymi instalacjami. Trasa instalacji powinn& lpyzejrzysta, prosta i
dostpna dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Bruztezy dostosowailosci kabli w
bruzdzie. Przy uktadaniu dwdch lub kilku przewodow \anej bridzie odsgpy miedzy nimi
powinny wynost nie mniej n 5mm. Przewody uktadgednowarstwowo. Zabraniagskucia
bruzd, przehi i przepustéw w betonowych elementach konstrukcyndowlanych.
Wszystkie przéjcia przezciany obwodow instalacji elektrycznej wegtrenej musz byc
chronione przed uszkodzeniami przez przepusty.

1.5.1 Wymagania dotycz gce wykonania robot.

Istniejace oprawy natey zdemontowé i przekaza Inwestorowi. Projektowan
instalacg naleey wykona przewodami YDYt 3(4)xl,5mm2 - dwietleniowa i YDYt
3x2,5mm2 - gniazd ogolnych..

Projektowan instalacg oswietleniows i gniazd ogoélnych naky zasil¢ z istniepcej instalacji
elektrycznej , tablica T3 znajdigej st w korytarzu parteru.



Zastosowéa osprzt typu Regina POLO Tychy. Kolorystgkdobr& po uzgodnieniu z
Inwestorem.

Do dswietlenia pomieszcZenalery zastosowa oprawy firmy ,, Philips Farel” 2x36W typu
OKN 236P w salach i 4x18W typu ORN 418C w gabideta

W tablicy T3

Podstawy bezpiecznikowe 25A szt3 zdemontowa

Zabudowa wytaczniki raznicowopradowe 30mA z cztonem nadtowym

P-312- B- 10 -30mA

P-312- B- 13 -30mA

Dla instalacji odbiorczej w obiekcie zaprojektowanktad zasilajcy TN-S z wydzieloa
zyta ochronn ,PE".

Catas¢ robot wykona zgodnie z PN-75/E-05125, PN-IEC 60364-4-41 i PIg-ED364-701.

15.2 Instalacja odgromowa

Istniepca instalagt odgromowa na dachu budynku rozbudowanody nad dobudowanzscia
budynku . Calét rob6t wykona zgodnie z PN-IEC 61024-1-2001; PN-86/E-05003/01

1.6. Pomiary elektryczne.

Po wykonaniu instalacji elektrycznej wykanaalezy wszystkie wymagane pomiary
dla nowobudowanych odbiorczych instalacji elektnyezh niskiego nagcia, a mianowicie:
- sprawdzé rezystangj izolacji obwoddw elektrycznych,
sprawdz¢ ciagtos¢ przewodu ochronnego,
sprawdzt skuteczné¢ ochrony przeciwpotaeniowej,
- sprawdzé dziatanie wydcznikdéw r&nicowopadowych,
- sprawdzé dziatanie funkcjonalne obwodow gniazd wtykowych,
Kontrolg sprawndci instalacji (wykonaa wg powyzszych punktow) poprzenalezy
protokotami kontrolnymi deiczonymi do dokumentacji powykonawczej

1.8. Odbiér placu budowy.

Przed rozpocgiem robot elektrycznych Wykonawca powinien zapéaiaz
obiektem budowlanym, gdzietls prowadzone prace modernizacyjne.
Obiekt na czas prowadzenie prac elektroinstalacyinyw czsciach przewidzianych do
remontu zostanie czasowo wygtony z eksploatacji.

1.9. Koordynacja robot elektrycznych z innymi robot ami.
Koordynacja robét budowlano-montavych poszczegolnych rodzajow powinnat by
dokonana we wszystkich fazach procesu przebudowy.

Koordynacj nalezy obja¢ roboty elektroinstalacyjne wraz z pomocniczymiatami
ogolnobudowlanymi, uwzgtiniajpc przy tym etapowy charakter budowy.

1.10. Obmiar robot .

Zgodnie z opracowanym przedmiarem robot i standdydanym wykonanych
elementow.



1.11. Odbiér robot .

Wykonawca zobowgizany jest do dostarczyastpujace dokumenty:
a) dokumentacja powykonawcza
b) atesty i certyfikaty zastosowanych materiatow
c) protokoty pomiaréw

1.12. Podstawa ptatno $ci .

Wedtug zasad okéwnych w umowie na wykonanie robét.



