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M.21.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE I REMONTOWE
M.21.01.00 ROBOTY ROZBIORKOWE

M.21.01.03 ROZBIORKA BALUSTRADY

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru demontazu elementow stalowych w ramach: Przebudowy obiektu mostowego nr 1.2 - Przepust w ciagu
ul. Harbutowickiej w Ustroniu.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot w SST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
rozbioérke elementow stalowych balustrady.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z normami, wytycznymi i okre$leniami podanymi
w DM.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

1.5.  Ogélne wymagania dotyczace Robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ Robot i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, SST
i poleceniami Kierownika Projektu. Ogoélne wymagania dotyczace Robot podano w DM.00.00.00 "Wymagania
Ogolne".

2. MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wystepuja.

3.  SPRZET

Do wykonania Robot nalezy uzywa¢ sprze¢tu mechanicznego lub palnikéw gazowych.

4. TRANSPORT

Elementy demontowane moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu. Odwoz elementéw z
rozbiorki w miejsce wskazane przez Kierownika Projektu. Zaktada sig transport na odlegtos¢ 10 km.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Technologii
Robét rozbiérkowych oraz Projekt Organizacji Robdt, uwzgledniajace wszystkie
warunki w jakich prowadzone beda Roboty.

5.2. Czynnosci do wykonania zaleznie od zakresu Robét podanego w Dokumentacji
Projektowej

Mechaniczne lub przy pomocy palnikéw, usunigcie elementow stalowych, wykazanych do demontazu
w Dokumentacji Projektowej i pocigcie na elementy transportowe.
Demontowane elementy powinny by¢ w trakcie demontazu zabezpieczone przed przewroceniem si¢, wzglednie
spadnigciem z obiektu.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzeniu i odbiorowi podlegaja:

zgodno$¢ prowadzenia Robot z Projektem Technologii i Organizacji Robdt rozbidrkowych,
prawidlowos¢ wykonanych pomostéw zabezpieczajacych na czas demontazu jezeli wymaga tego
technologia

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru jest kilogram (kg) zdemontowanej balustrady.

8. ODBIOR ROBOT

Przewiduje si¢ tylko odbior ostateczny na podstawie kontroli jakosci wykonanej zgodnie z pkt. 6
niniejszej SST.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

odbioru.

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa za (kg) rozebranej balustrady wedlug dokonanego obmiaru i

Cena jednostkowa obejmuje:

prace przygotowawcze,

wykonanie rusztowan i podestow roboczych oraz podestow zabezpieczajacych niezbednych dla
umozliwienia demontazu,

wykonanie prac rozbiorkowych,

zatadunek 1 odwdz materiatow z rozbiorki,

oczyszczenie miejsca pracy,

wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiarow, prob i sprawdzen,

oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



