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1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszego opracowania sa wymagania dotyczace budowy i odbioru robét :
- kontenerowe;j stacji transformatorowo-rozdzielczej 15/0,4kV,
- kablowej linii 15kV
- kablowej linii nN
dla Kolei Linowej Czantoria Sp.z 0.0. w Ustroniu przy ul. 3 Maja 130.

2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej.
Specyfikacja ta stanowi element dokumentacji przetargowej przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt.1 zgodnie z opracowanym projektem technicznym , obowiazujacymi przepisami i Polskimi Normami.

3. Zakres robét objetych specyfikacja.
Zakres robot przewidziany do realizacji obejmuje:
- zagospodarowanie terenu budowy
- geodezyjne wytyczenie posadowienia stacji transformatorowej oraz wytyczenie tras linii kablowych
- wykonanie wykopu i przygotowanie podtoza pod fundament kontenerowej stacji transformatorowej
- dostawe i montaz kontenerowej stacji transformatorowo-rozdzielczej 15/0,4 kV
- roboty wykonczeniowe : izolacyjne , malarskie itp.
- wykonanie wykopu i utozenie linii kablowej 15 kV ,
- wykonanie wykopu i utozenie linii kablowej 0,4 kV ,
- wykonanie instalacji uziemiajacych ,
- wykonanie préb pomontazowych ,
- wykonanie prac towarzyszacych ,
- inne prace niezbedne dla realizacji przedmiotu umowy.

4. Ogolne wymagania realizacji robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodnos¢ z dokumentacja kontraktowa i techniczna,
specyfikacja techniczna i instrukcjami inspektora nadzoru zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca jest zobowiazany wykonywaé wszystkie roboty Scisle wedtug otrzymanej dokumentacji techniczne;j.
Jesli jednak w czasie realizacji robot okaze sig, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez Zamawiajacego
wymaga uzupelien Wykonawca przygotuje na wlasny koszt niezbgdne rysunki i przedtozy je w 3 kopiach do
akceptacji Zamawiajacemu i inspektorowi nadzoru.

5. Grupy, klasy i kategorie robot.
Prace objete niniejsza specyfikacja zakwalifikowac¢ nalezy do:
a/ grupy robot
- 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
- 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych
- 45300000-0 Roboty instalacyjne w budynkach
b/ klasy robot
- 45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow
- 45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne



¢/ kategorii robot
- 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia , roboty ziemne.
- 45311000-0 Roboty w zakresie okablowania oraz instalacji elektrycznych.

6. Dokumentacja budowy.
Zamawiajacy protokolarnie przekaze Wykonawcy teren budowy w czasie i na zasadach okreslonych w ogélnych
warunkach umowy.
W czasie przekazania terenu Zamawiajacy przekaze Wykonawcy:
1) dokumentacje techniczng
2) kopig decyzji o pozwoleniu na budowe
3) kopie uzgodnien i zezwolen uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji przez
Zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot,
4) dziennik budowy,

Wykonawca robot zobowiazany jest dokonywania na biezaco:
5) wpisow w dzienniku budowy ,
6) gromadzenia protokotéw odbioru rob6t zanikowych,
7) zlecania geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej realizowanych linii kablowych i trafostacji,

8) gromadzenia $wiadectw jakosci i atestow materiatow i urzadzen dostarczanych i zabudowywanych w ramach

realizowanej umowy ,
9) gromadzenia instrukcji i dokumentacji techniczno-roboczych urzadzen dostarczanych przez producentow,
10) sporzadzania rysunkow roboczych jes§li Zamawiajacy bedzie ich wymagal,
11) sporzadzania dokumentacji powykonawcze;j,
12) opracowania planu BIOZ i biezacego wprowadzania w nim korekt jesli zajdzie taka potrzeba.

Wykonawca odpowiedzialny bgdzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich zmian w rodzajach materiatow,
urzadzen, lokalizacji i zakresie robdt. Zmiany te nalezy rejestrowac na rysunkach celem przedtozenia Zamawiajacemu
dla dokonania ich przegladu , sprawdzenia i akceptacji. Po zakonczeniu rob6t kompletny zestaw rysunkow , DTR ,
instrukcji 1 atestow materialowych zostanie przekazany Zamawiajacemu .

Wykonawca winien opracowac projekt organizacji robot , ktéry powinien zawierac:

-organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot

-organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem drog

-wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne

-wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych elementow robot

Dziennik budowy jest obowiazujacym dokumentem budowy prowadzonym przez kierownictwo budowy na biezaco,
zarowno dla potrzeb Zamawiajacego jak i Wykonawcy w okresie od chwili formalnego przekazania Wykonawcy
placu budowy az do zakonczenia robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowiazujacymi przepisami (Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 19.11.01). Zapisy do dziennika budowy
beda czynione na biezaco i powinny odzwierciedla¢ postgp robot, stan bezpieczenstwa ludzi i budynkow , ich stan
techniczny i wszystkie kwestie zwiazane z zarzadzaniem budowa.

7. Materialy
Materiaty , ktore zgodnie z projektem technicznym przy realizacji rob6t winny by¢ zabudowane , to:

Lp Wyszczegolnienie materiatu lub urzadzenia ilo§¢ | jedn
1 |Kontenerowa stacja transformatorowa 15/0,5 kV w obudowie ASTD f-my ATLAS 1 kpl
wyposazona zgodnie z projektem po stronie 15kV w :
pola liniowe (wyposazone zgodnie z dokumentacja) 4 szt
pole pomiarowe ( wyposazone zgodnie z dokumentacja) 1 szt
pole transformatorowe z wylacznikiem SIRCO SOCOMEC 1250A z cewka wybijak. 1 szt
transformator olejowy typu Tod 630/15s , 630kVA ; 15,75/0,4/0,23 kV 1 szt
bateri¢ kondensatorow typu BKD-96 100kVAr 1 szt
rozdzielnicg nN typu 1250 LTS-10 - dziesigciopolowa z wyposaz.jak w dokumentacji 1 szt
tablicg pomiarowa - wyposazona w :licznik ZMD405CT44.0459 3*58/100V , 5A 1 kpl
licznik ZMD405CT44.0459 3*58/100V , 5A , k1.0,5 legalizowany 1 szt
modut GSM CU-P22 1 szt
synchronizator DCF typu US151/20/P1/230AC 1 szt
UPS 400VA , 230V 1 szt




2 |Linia kablowa SN

kabel XRUHAKXs 1*¥120/25mm2 (3*50m)
gtowice kablowe wnetrzowe T1 24-630 prod. NKT
glowice kablowe wnetrzowe katowe typu CB 24/630 prod. NKT
obejma mocujaca ORK-1

uchwyt kabla EOK-1

rura ostonowa DVR 160

rura ostonowa SV 110

oznaczniki kablowe

bednarka ocynkowana Fe-Zn 30*4mm

piasek

shupki betonowe "K"

folia kablowa kalandrowana czerwona

3 |Linia kablowa nN

Kabel YAKY 4*240mm’ ( 3 odcinki po 60 m)
rura ostonowa DVR 160

rura ostonowa SV 110

oznaczniki kablowe

bednarka ocynkowana Fe-Zn 30*4mm

piasek

shupki betonowe "K"

folia kablowa kalandrowana niebieska
koncowki kablowe KA 240mm’

ztacze kablowe wyposazone zgodnie z projektem

4 |Materialy dla zakresu prac ENION Grupa TAURON S.A.
roztacznik z uziemnikiem dolnym typu OM 24 (w polu nr 1 rozdz.SN Ustron-Wyciag)
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Sktadowanie materialéow na budowie powinno odbywac si¢ zgodnie z zaleceniami producentéw i w warunkach
zapobiegajacych zniszczeniu , uszkodzeniu lub pogorszeniu si¢ wlasciwosci technicznych na skutek wptywu

czynnikoéw atmosferycznych lub fizykochemicznych.

8. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jako$¢ wykonywanych robot i srodowisko. Sprzet bedacy wiasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robot
musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy oraz by¢ zgodny z wymaganiami ochrony srodowiska i

przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca jest zobowiazany usuwac na biezaco, na wiasny koszt,
wszelkie uszkodzenia i zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach do

terenu budowy.

Do wykonania stacji przewiduje si¢ uzycie nastgpujacego sprzetu:
- pompa do zapraw
- zuraw samochodowy do 12-16t
- samochoéd skrzyniowy do 5t
- samocho6d samowytadowczy do 10t
- samochdd skrzyniowy 15-20t
- przyczepa niskopodwoziowa
- betoniarka wolnospadowa elektryczna 150 dem3
- spawarka transformatorowa do 300A
- praska do koncéwek kablowych




9. Transport

W trakcie realizacji robot wykonawca dostarczy, zainstaluje i utrzyma wszystkie niezbgdne, tymczasowe
zabezpieczenia ruchu i urzadzenia takie jak: bariery, sygnalizacj¢ ruchu, znaki drogowe etc. zeby zapewnié
bezpieczenstwo catego ruchu kotowego i pieszego.

Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone odpowiednimi §rodkami transportu zgodnie z przepisami BHP

i zasadami ruchu drogowego i zabezpieczone przed uszkodzeniami .

Transport stacji kontenerowej nalezy wykonac¢ z zachowaniem nastgpujacych warunkow:

-stacj¢ kontenerowa przewozi¢ na przyczepie niskopodwoziowej w czgSciach w/g zalecen producenta: dach , bryta
budynku , piwnica ,

-rozdzielnice powinny si¢ znajdowaé w budynku stacji i by¢ zabezpieczone przed wilgocia i uszkodzeniami
mechanicznymi ,

-transformator transportowaé osobno.

Bebny z kablami winny by¢ utozone poziomo i zabezpieczone w skrzyni samochodu przed przesuwaniem.
Zabronione jest przebywanie 0sob na skrzyni pojazdu podczas jego ruchu z dostawa kabli.

Zatadunek i roztadunek bebnow z kablami wykonaé przy pomocy zurawia. Swobodne staczanie bebnéw z kablami
ze skrzyni samochodu oraz ich zrzucanie jest zabronione.

10. 'Wykonanie roboét

Po wytyczeniu tras linii kablowych i lokalizacji kontenerowej stacji transformatorowo-rozdzielczej wykonaé

recznie z zachowaniem szczegdlnych srodkow ostroznosci poprzeczne przekopy kontrolne dla precyzyjnej lokalizacji
istniejacego uzbrojenia technicznego terenu ; zwlaszcza kablowych linii SN i nN.

Wszystkie elementy mozliwe do ponownego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania ich uszkodzen
i zdeponowane w miejscach wskazanych przez Inwestora lub inspektora nadzoru.

Na skrzyzowaniach kabli z jezdniami kable prowadzi¢ w stalowych rurach ostonowych fi 160mm a na
skrzyzowaniach z sieciami innych uzytkownikéw w rurach pcv fi 160mm .

Przepusty kablowe winny by¢ wykonane zgodnie z wytycznymi WT-84/MK-0-01. Glgbokos¢ uktadania przepustow
powinna by¢ réowna glebokosci uktadania kabli. Kable uktada¢ zgodnie z przepisami budowy PN-76/E-05125 w
rowach o glebokosci 1,0m w przypadku kablowych linii 15,0 kV i 0,8m w przypadku linii nN.

Kable uktada¢ na 10cm warstwie piasku i przykry¢ 10cn warstwa piasku a po nasypaniu 15 cm warstwy gruntu
rodzimego przykry¢ folig koloru czerwonego w przypadku linii SN i folig koloru niebieskiego w przypadku linii nN.
Przy uktadaniu kabli zachowa¢ normowe odleglosci w pionie i poziomie od innych instalacji podziemnych (patrz
projekt techniczny). Na kable natozy¢ trwate znaczniki z podaniem typu kabla , znakiem uzytkownika i rokiem
ulozenia. Przed ostatecznym zasypaniem rowow kablowych wykonaé¢ inwentaryzacj¢ geodezyjna a nast¢pnie teren po
zasypaniu wykopow przywrdci¢ do pierwotnego stanu.

11. Kontrola jakosci robot

Kable , przewody elektroenergetyczne i zabudowane urzadzenia musza posiadac atest fabryczny oraz $wiadectwo
jakos$ci wydane przez producenta.

W trakcie realizacji rob6t nalezy sprawdzic:

-stan kabli , przewodow i osprzgtu ,

-sposob ulozenia kabli przed ich zasypaniem ,

-ciaglos¢ zyt kabli i stan izolacji ,

-prawidtowe wykonanie przepustow rurowych

-prawidtowe wykonanie uziemien roboczych i ochronnych.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy sprawdzi¢:

-ciaglos¢ zyt , zgodnos¢ faz i stan izolacji linii kablowych ,

-skuteczno$¢ ochrony przeciwporazeniowe;j ,

-rezystancj¢ uziemien roboczych ,

-rezystancj¢ uziemien ochronnych,

-prawidtowe wykonanie prac montazowych i ruchowe dziatanie poszczegdlnych elementdéw trafostacji
-poprawne dziatanie zmontowanych urzadzen i linii kablowych przez wlaczonym napigciu.

12. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W celu sprawdzenia prawidtowosci zrealizowanych prac nalezy wykona¢ nastgpujace pomiary:

-pomiary rezystancji izolacji poszczegdlnych odcinkow linii kablowych SN i nN,

-pomiary rezystancji uziemienia roboczego i ochronnego ,

-pomiary skuteczno$ci ochrony przeciwporazeniowe;.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow i urzadzen ponosi Wykonawca.
Zamawiajacy przy udziale Inspektora Nadzoru , ocenia¢ bedzie zgodnos¢ wykonanych robot , uzytych materiatow



i urzadzen z wymaganiami okreslonymi w projekcie i specyfikacji technicznej na podstawie dostarczonych przez
Wykonawceg wynikoéw badan , atestow 1 Swiadectw jako$ci. Zamawiajacy moze pobierac probki i prowadzi¢ badania
niezaleznie od Wykonawcy na swoj koszt.

Jesli wyniki tych badan wykaza , ze dokumentacja badan przedtozona przez Wykonawcg jest niewiarygodna , poleci
on Wykonawcy lub zleci niezaleznemu ekspertowi przeprowadzenie dodatkowych badan dla oceny zgodnosci
zabudowanych materiatdéw i wykonanych robot z projektem technicznym i niniejsza specyfikacja.

Koszty dodatkowych badan w przypadku zasadnosci ich wykonania poniesie Wykonawca robot.

13. Odbior robot
Roboty objete niniejsza specyfikacja podlegaja nastgpujacym odbiorom:

- odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu ,

- odbior czegsciowy ,

- odbior koncowy ,

- odbioér pogwarancyjny.
Odbioru robo6t nalezy dokonaé komisyjnie przy udziale Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do odbioru rob6t Wykonawca winien dostarczy¢ nastgpujace dokumenty:

- protokoty odbioréw czgsciowych ,

- geodezyjna dokumentacj¢ powykonawcza ,

- dziennik budowy z wpisami dotyczacymi ewentualnych zmian w stosunku do projektu technicznego,

- dokumentacje¢ techniczna z naniesionymi zmianami wprowadzonymi w czasie realizacji zadania ,

- certyfikaty , atesty i $wiadectwa dopuszczenia dla zabudowanych materiatéw i urzadzen ,

- protokoty pomiaréw

- os$wiadczenie kierownika budowy o wykonaniu prac zgodnie z dokumentacja techniczna i sztuka

budowlang ,

Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru jak rowniez gotowos¢ do odbioru koncowego zgltasza Wykonawca
odpowiednim wpisem w dzienniku budowy powiadamiajac o tym Zamawiajacego i Inspektora Nadzoru.
Odbidr bedzie dokonany nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od chwili przekazania przez Wykonawcg kompletu
dokumentéw niezbe¢dnych dla przeprowadzenie prac odbiorowych.
Podstawowym dokumentem do rozliczenia ostatecznego robot bedzie pozytywny protokoét odbioru koncowego.
Odbidr pogwarancyjny bedzie polegat na ocenie robot zwiazanych z usunigciem wad i usterek , ktore ujawnia si¢ w
okresie gwarancyjnym.

14. Normy i przepisy zwiazane z realizacja robot

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i normatywami.

Wykonawca jest zobowigzany znaé¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zarowno przez wladze panstwowe jak

i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwiazane z prowadzonymi robotami

i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji roboét.

Najwazniejsze z nich to:

-Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z p6zniejszymi zmianami

-Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U. Nr 80/2003) wraz z
pozniejszymi zmianami

-Ustawa o dostepie do informacji o srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach oddziatywania na $srodowisko z
dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)

-Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. (Dz.U. Nr 30/1989 poz. 163) wraz z
pézniejszymi zmianami

-PN-E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

-PN-E-05100-1Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i budowa.

-PN-76/E-02032 Projektowanie i budowa oswietlenia zewngtrznego

-ZN-96/TPSA-004 ,,Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogolne

wymagania i badania”.

-PN-IEC 60364 —4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia

bezpieczenstwa . Ochrona przeciwporazeniowa.

-PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia

elektrycznego. Obciazalno$é pradowa dlugotrwata przewodow.

-PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych . Dobor i montaz wyposazenia

elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

-PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia

elektrycznego. Uziemienie i przewody ochronne.

-PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzenia odbiorcze.

-PN-IEC 60439-1:2003 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe — Zestawy badane w pelnym i niepelnym

zakresie badan typu.

-PN-E-05160-01:1991- Rozdzielnice prefabrykowane niskonapigciowe. Badania i wymagania.
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-PN-EN 62271-202-1:2007 Stacje transformatorowe prefabrykowane wysokiego napigcia na niskie napigcie.
-PN-EN 60071-1:1999 Urzadzenia elektroenergetyczne wysokiego napigcia. Znamionowe napigcia probiercze
izolacji.

PN-EN 60076-3:2002 Transformatory — czg$¢ 3; Poziomy izolacji , proby wytrzymatosci elektrycznej i zewngtrzne
odstgpy izolacyjne w powietrzu.

-Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w sprawie dopuszczenia do
stosowania w budownictwie nowych materiatéw oraz nowych metod wykonywania robot budowlanych (Dz.U. Nr
10/1995, poz. 48)



