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M.18.01.01 Dylatacje bitumiczne
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych (STWIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyéinia i Odbioru Rob6t Budowlanych wymagania dotycce
wykonania iodbioru Rob6t budowlanych w ramach ire&ji zadania:Remont urzadzea dylatacyjnych oraz
konserwacja tazysk mostu drogowego na rzece Wle w ciagu ul. Grazynskiego w Ustroniu.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdaid8wlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymiemych w pkt.1.1.

1.3. Zakres Robo6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczasad prowadzenia Robo6t amanych z wykonaniem dylatacji
szczelnej bitumicznej na styku piyt ustroju niosgo mostu.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia stosowane w niniejszej STWiIORBzyodne z obowzujacymi odpowiednimi normami.
Szczelne przekrycie dylatacyjne- przekrycie szczeliny dylatacyjnej nie powaghg przerwy w cigtosci jezdni.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce Robot
Wykonawca Rob6ét jest odpowiedzialny za j&kich wykonania oraz za zgoditoz poleceniami Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego.

1.6. Wspdlny Stownik Zamowidé (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspélnego StowmiZamowié (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia:
45221119-9 Renowacja mostow

2. Materialy

Inspektor nadzoru dokona wyboru materiatusspo przedstawionych przez Wykonawgropozycji.

Dylatacja powinna posiadaAprobat Technicza IBDiM. Stosowanie materiatdéw innych, aeli wykazanych w
Aprobacie Technicznej jest niedopuszczalne i stapodstave do nie przygcia wykonanych robét.

Producent dylatacji gwarantuje odpowiednie chargktgki poszczegdlnych materiatéw i produktéw wcharych w
sktad przykrycia dylatacyjnego.

2.1. Dylatacja bitumiczna

Jest to spoina bitumiczna, staneed szczelne ugglenie nawierzchni jezdni i chodnika w qbre szczeliny
dylatacyjnej. Dylatacja bitumiczna sktada gi wktadki uszczelniagej, ptyty metalowej zapewnigjej przesuw, oraz
wypetnienia. Wypetienie stanowi mieszanka grysazolepiszcza bitumicznego zmodyfikowanego przyciu
polimerow.

2.2. Sktad zestawu materiatéw przykrycia dylatacyjego

2.2.1. Stabilizator

Stabilizator mae by wykonany z blachy stalowej nierdzewnej, blachyn@hiowej lub blachy ze stali St3S lub
18G2A zabezpieczonej antykorozyjnie metashtrysku metalu. Rodzaj stabilizatora must lagodny z Aprobat
Techniczn.

2.2.2. Membrana
Membrana wykonana jest z tworzywa sztucznego (PGWatym wspoiczynniku tarcia i odporsod na temperatgr
do 200C. Nalezy ja zastosow, jezeli wymaga tego Aprobata Techniczna.

2.2.3. Kruszywo
Nalezy stosowd kruszywo bazaltowe o uziarnieniu 16/25 dla szkielevypetnienia oraz 6,3/12,8 dla warstwy

wykanczapce;.
Wymagania dla kruszyw:
1. Nasgkliwosé - max. 1,2%
2. Odporné¢ na dziatanie mrozu - max. 2,0%
3. Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej

metody bezp&redniej - max. 10,0%
4. Wytrzymaitdgé na miadzenie, wskanik rozkruszenia - max. 35
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5. Zawartg¢ pytéw mineralnych < 0,063 mm - max. 0,2

6. Zawartg¢ ziarn nieforemnych - max. do 15%

7. Zawartgc¢ frakcji podstawowej - powigj 85%

8. Zawartg¢ podziarna - max. 10%

Badania 1, 2, 3, 6, 7, 8 najewykona wg PN-B-11112, natomiast badania 4 i 5 wg PN-BX8B40 i PN-B-
06714/43

2.2.4. Masa zalewowa
Do wykonania przekrycia dylatacyjnego nglestosowa masg zalewowy firmowa (wiasciwa dla wybranej
technologii).
Wymagania dla masy zalewowej:
- ciagliwosé¢ w temp. 18C powyzej 50 cm wg PN-C-04132,
- temp. méknienia wg metody "Piécien i kula" wg PN-C-04021 powej 60°C
- penetracja w temperaturze:

0c:  25-30,
fc:  28-32,
28C:  60-80,
50C: 120-130

gestasé masy wg PN-C-04004: 1,030,080 g/cri

2.2.5.8rodek gruntuj acy
Spoiwo zwekszajce przyczepnid materiatow konstrukcji i nawierzchni z wypetiemie

2.2.6. G@bczasta wkladka neoprenowa
Wkiadka wiazona médzy elementy tworce szczelia dylatacyjr, poddagca s zmianom jej rozwarcia.

2.3.Swiadectwo jakadéci na materiaty i wyréb
Producent obowgany jest wystawi swiadectwo jakéci na wykonane przekrycia, ktére powinnoé¢bwykonane
zgodnie z warunkami zawartymi w aprobacie techrégarystawionej przez IBDiM.

3. Sprzet

SprzthSOWinien odpowiadawymaganiom PZJ opracowanego przez Wykorawaaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru (Imyniera). § to:

— pita do ckcia betonu i mtotki pneumatyczne

— sprzarka i piaskarka,

— kotly dostosowane do ogrzewania masy bitumiczkejszywa do wymaganej temperatury,

— termos do przewaenia go#cego kruszywa,

— szczotki, walcegczne i ubijaki.

4. Transport

4.1. Transport materiatow

Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu dostosowanymi do asortymentweysazonych
materiatow. Materialy nafy rozmieszczé rownomiernie na calej powierzchni tadunkowej i eaieczy przed
mozliwoscia przesuwania gipodczas transportu.

5. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoruzfimierowi) do akceptacji Projekt Technologii i Orgzacji Robét
oraz Program Zapewnienia J&kbuwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichedla wykonywane Roboty.

Wykonanie szczelnej dylatacji bitumicznej powiereana.e by¢ tylko firmie posiadajcej licencg na jej wykonanie.
Zgodnie z warunkami Aprobaty Technicznej na stoso&vaprzekry szczelin dylatacyjnych w budownictwie
mostowym, IBDiM jest uprawniony do przeprowadzekoatroli wykonywanych robét.

5.1. Wykonanie szczelnej dylatacji bitumicznej

Roboty przy wykonaniu szczelnej dylatacji bitumiegzobejmuj:

— rozhiérke nawierzchni jezdni, chodnikow i kragnikéw w obkbie dylatacji

— rozhiérka stalowych elementéw starych elementévezpleczenia dylatacji

— uzupetnienie izolacji ptyty pomostu w afnie dylatacji

— wykonanie nowej nawierzchni jezdni w gbre dylatacji

— wykonanie koryta w warstwie nawierzchni,

- przygotowanie koryta do wypehienia (m.in. oczysaue z pytow, wilgoci i lanych frakcji)
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— naprawianie ewentualnych uszkodaeawedzi szczeliny zaprawami do naprawy betonu posiggaji Aprobat
Technicza wydam przez IBDiM,;

— ulozenie gbczastej wktadki i stabilizatora,

- przygotowanie materiatdw (masa zalewowa, kruszywo)

— wykonanie wypetnienia

— pielegnacja przekrycia

— uzupetnienie nawierzchni chodnikéw i kraamikéw w obebie dylatacji.

5.2. Warunki atmosferyczne.

Wypelnienie bitumiczne elastomerowe ima wykonywa przy temp. otoczenia 20 w dni bezdeszczowe.
Dopuszczalne jest wykonywanie wypelfiev temp. do -8C pod warunkiem starannego wygrzania koryta
dylatacyjnego, utrzymywaniu temp. masy zalewowekriiszywa w gérnym dopuszczalnym zakresie oraz przy
ostonkciu miejsca rob6t namiotami brezentowymi.

6.1. Wymagania wykonawcze

Dylatacje powinny b§ wykonane zgodnie z:

- rozwigzaniami materiatowymi, konstrukcyjnymi i technoliymi opracowanymi przez producentéw,

— wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektow&TIWIORB,

— wymaganiami zawartymi w Aprobacie Technicznej wwétae] przez Instytut Badawczy Drog i Mostow w
Warszawie.

7. Obmiar Rob6t
7.1. Jednostki obmiarowe:

- jednostlg obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni jezdhi dlhodnikdw,

- jednostlg obmiaru jest 1 m (metr) rozebranych starych statdwelementéw zabezpieczenia dylataciji,

- jednostlg obmiaru jest 1 m (metr) naprawionych pojedynczigawedzi ptyty pomostu na diugoi dylataciji,
- jednostly obmiaru jest 1 m(metr kwadratowy) wykonanego uzupekienia izolatjty pomostu,

- jednostly obmiaru jest 1 M(metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni jezdni brabie dylatacii,

- jednostlg obmiaru jest 1 m (metr) wykonanej dylatacji o gkwaej przez Inspektora Nadzoru szerédip

- jednostly obmiaru jest 1 M(metr kwadratowy) wykonanych uzupethieawierzchni chodnika i krayinikow.

8. Odbiér Robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z STWIORB i wymaganiami InspeekNadzoru, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt.6 datgiki pozytywne.

Wykonawca winien udzigli5-letniej gwarancji na wykonane przekrycie dylgjae.

Przekrycie szczeliny powinno &gzczelne (proba wodna przez obfite zlewanieajod

Odbiorowi podlega koryto. Natg sprawdzé wymiary gabarytowe koryta (szerako glgbokas¢, rownags¢ krawedzi,
usunkcie ubytkéw) oraz przygotowanie powierzchni stykatwy

W trakcie odbioru kacowego nalgy sprawdzt réwnas¢ przekrycia. Powierzchnia przekrycia powinna bgwnolegta
do powierzchni nawierzchni i znajdodvaic ponad i 0-3 mm. Powierzchnia wykgzeniowa powinna zachodzna
powierzchng nawierzchni od 2-5 cm.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wensi za niezgodne z
poleceniami Inspektora Nadzoru i Wykonawca zohawiy jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robaz Programu Zapewnienia Jéip

— wykonanie wszystkich elementéw wynikeych z opracowaWykonawcy;

— zakup materiatléw i dostarczenie wszystkich niglrtych czynnikéw produkciji;

— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznychpdawidiowego wykonania robét lub wynikaych z
przyjetej technologii robot;

— przygotowanie koryta;

— umieszczenie wkladki elastycznej oraz stabilizatavgkonanie przekrycia;

— wykonanie bad@laboratoryjnych i kontrolnych.

— oczyszczenie terenu Robo6t z odpadéw, stamoyeh wlasnéé Wykonawcy i usunicie ich poza pas drogowy,

7
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Cena jednostkowa obejmuje odpady i ubytki matewato

10. Przepisy zwazane

PN-B-11112
PN-B-06714/40
PN-B-06714/43
PN-C-04132
PN-C-04021
PN-C-04134
PN-C-04004

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane awiarzchni drogowych.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezagtrzymatdgci na miadzenie

Kruszywa mineralne. Badania. Oznadezzawartdci ziarn stabych

Przetwory naftowe. Pomiaggliwosci asfaltow

Przetwory naftowe. Oznaczanie temperatigknienia asfaltow meted'Pierscien i kula"
Przetwory naftowe. Pomiar penetracplasiv

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Ozaatz gStcsci.
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M.21.02.10. Konserwacja taysk
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wiyania i Odbioru Rob6t Budowlanych eymagania dotycxce
wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach izeafi zadania:Remont urzadzen dylatacyjnych oraz
konserwacja tazysk mostu drogowego na rzece Wle w ciagu ul. Grazynskiego w Ustroniu.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robaid&wlanych jest stosowana jako dokument przetargbwy
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyowykonania Robo6t wymienionych w p. 1.1., zmanych z:
konserwagj tozyska a wec:

— oczyszczenie szczeliny dylatacyjnej,

— przygotowanie powierzchni,

- konserwacja toysk

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczezgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékavykonania robét i ich zgoddéz STWIORB i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

1.6. Wspdlny Stownik Zaméwi@ (CPV)
Kody grup, klas i kategorii robét Wspélnego Stovanikaméwi@ (CPV) dotycacych przedmiotu zaméwienia:
45221119-9 Renowacja mostow

2. Materiaty
Materialy do zabezpieczenia antykorozyjnego wg gf@ju materiatéw zalecanych na stalowych, drogovalmiktach
mostowych"

3. Sprzet
Sprzt uzyty do wykonania Rob6t winien Bydobrany przez Wykonawcw projekcie organizacji Robot i
zaakceptowany przezayniera.

4. Transport
Transport materiatdw, ugdzen pomocniczych, spetu dowolnymi srodkami transportowymi, w spos6b
zabezpieczagy je przed uszkodzeniami.

5. Wykonanie robot
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akagptProjekt Technologii i Organizacji Robo6t orazo§ram
Zapewnienia Jakai uwzgkdniajacy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane Roboty.

5.1. Wymogi organizacyjne
Wymaga st od Wykonawcy opracowania projektu technicznegoezphleczenia antykorozyjnego, w ktérym rigle
pod& uzasadnienie doboru zestawu malarskiego do zadxzapiia konstrukcji stalowej 2gsk oraz uwzgldni¢
zalecenia wg PN-71/H-97053. Projekt powinien éla&

— warunki eksploatacji obiektu, zgodnie z PN-71/H-B36

— stopier agresywnéci korozyjnejsrodowiska, zgodnie z PN-68/H-04650 i z PN-71/H-Q¥,65

— warunki przeprowadzenia prac antykorozyjnych,

— technologt wykonania zabezpiecae

5.2. Zakres prac
Konserwacja taysk polega na:
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— oczyszczeniu powierzchni szczotkami

- wykonaniu malarskiej warstwy podktadowej

- konserwaciji taysk odpowiednim smarem grafitowym
Warstwa podkiadowa powinna dywykonana fark na pigmencie metalicznym, nanoszona na powierzcpray
pomocy twardych gdzli pierscieniowych. Grubé warstwy podktadowej nie nde mig mniej niz 60 pm. Wykonanie
Robdt powinno spetnéawymagania PN-71/H-97053.
Warstwy nawierzchniowe wykonywao odebraniu przez Inspektora Nadzoru warstwy {aaltiwvej. Wykonanie Roboét
powinno spetni@ wymagania normy PN-71/H-97053. Grgbgowtok i jakaé¢ ich wykonania powinna ldyzgodna z
PN-74/C-81515 i PN-80/C80531.
taczna grub&t powtoki antykorozyjnej nie powinna bynniejsza ni 200 pum.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Zakres kontroli

Kontrola jakéci konserwaciji taysk obgtych niniejsz Specyfikaci zgodna z nagpujacymi dokumentami:
— oczyszczeniu powierzchni
- wykonanie powtoki antykorozyjnej wg. PN-71/H-970%3\-74/C-81515 i PN-80/C-80531,
- konserwacji odpowiednim smarem grafitowym.

7. Obmiar robo6t

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiaru Rob6t jest:

- jest 1 m (metr) oczyszczonej szczeliny dylatagjyjn

- jest sztuka (szt.) iyska poddana zabiegom konserwacyjnym z wszystlobotami towarzyscymi.

8. Odbior robot

Odbiorom podlegajwszystkie etapy Robdt wymienionych w pkt 5.2 niseej Specyfikacji Technicznej wedtug zasad
podanych w normach, wytycznych i specyfikacjach wgnmionych w pkt 6.

W przypadku niezgodsoi, cha jednego elementu Robét z wymaganiami Roboty uzrsijeza niezgodne z
poleceniami Inspektora Nadzoru Wykonawca zoleaamy jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. Podstawa pfatnéci

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j
Ptaci s¢ za sztuk (szt.) tazyska poddanego zabiegom konserwacyjnym, zgodni@eleniem podanym w p. 7. Cena
jednostkowa jest cerusredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbéaz Programu Zapewnienia Jé&io

- wykonanie wszystkich elementéw wynikaych z opracow@Wykonawcy,

— zakup i dostarczenie wszystkich niedhych czynnikéw produkgciji,

- zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznyclpravidiowego wykonania rob6t lub wynikaych z

przyjetej technologii robét,

— opracowanie projektu technologii Robot,

- wykonanie rusztowai podestow roboczych,

— wykonanie podestéw zabezpiecmajch,

— oczyszczeniu szczeliny dylatacyjnej,

- przygotowanie podia,

- wykonanie konserwaciji,

— oczyszczenie terenu Rob6t

- wykonanie wszystkich niezbdnych pomiaréw préb i sprawdze

— oznakowanie miejsca Rob6t i jego utrzymanie.

10. Przepisy zwazane

10.1 Normy

1. PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje staloProjektowanie

2. PN-89/5-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stelowymagania i badania.

3. PN-68/H-04650 Klasyfikacja klimatow. Rodzaje wylania wyrobow technicznych.
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4. PN-71/H-04651 Ochrona przed korpZ(lasyfikacja i okrélenie agresywn&i korozyjnej
srodowiska.

5. PN-70/H-97050 Ochrona przed korpajVzorce jakéci przygotowania powierzchni stali do
malowania.

6. PN-70/H-97051 Ochrona przed korpZPrzygotowanie powierzchni stali,staliwaeliwa do
malowania. Ogolne wytyczne.

7. PN-70/H-97052 Ochrona przed korpZpcena przygotowania powierzchni stali, stalivzaliwa do
malowania.

8. PN-71/H-97053 Ochrona przed korpaylalowanie konstrukcji stalowych.

9. PN-74/C-81S1S Wyroby lakierowe. Nienisgmz pomiary grubéci powtok.

10. PN-80/C-81531 Wyroby lakierowe. Olenie przyczepnizi powtok do podiaa oraz przyczeprioi
miedzywarstwowe;j.

10.2. Inne dokumenty
1 Komitet Nauki i Techniki, Warszawa 1971 r. - husicja zabezpieczenia przed korpkonstrukcji stalowych za
pomoa pokry¢ malarskich - KOR - 3 - A.
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