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zabezpieczonym.
2. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w

formie przewidzianej prawem.
3. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do
wglgdu na zyczenie Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét.
1. Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie z Dokumentacijg

Projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie Ofertowym i SST.

2. Obmiaru Robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robat | terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

3. Wyniki obmiaru bedg wpisane do Ksiegi Obmiaru.

4. Jakikolwiek btad lub przeoczenie ( opuszczenie ) w iloSciach podanych w Przedmiarze Robét nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Biedne dane zostang poprawione
wedtug instrukcji Inspektora Nadzoru.

5. Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzany z czesto$cig wymagang do celu ptatnosci na rzecz
Wykonawcy w czasie okreSlonym w Umowie.

7.2. Zasady okreslania ilosci robo6t | materiatow.
1. Zasady okreslania iloSci robot podane sg w odpowiednich SST lub w katalogach powszechnie
stosowanych aktualnych publikacji ( KNR, KNNR itp. )
2. Jednostki obmiaru powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentaciji projektowe;j i

przedmiarze robot.

7.3. Urzgdzenia i sprzet pomiarowy.
1. Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedg zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru.
2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. JeZeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.
3. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia.
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnoSnym wymaganiom

Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb cigagly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzania obmiaru.
1. Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze w

przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy Robdot.

Obmiar Roboét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich trwania.

Obmiar Robdét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedq wykonane w sposob zrozumiaty |

jednoznaczny.
5. Obmiary skomplikowanych powierzchni lub objetosSci uzupetniane bedg odpowiednimi szkicami

umieszczonymi na stronie Ksiegi Obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogga by¢ dotgczone w
formie osobnego zatgcznika do Ksiegi Obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem

Nadzoru.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow.
W zaleznosci od ustalen odpowiadajgcych ST, roboty podlegajq nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

. odbiorowi Robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

odbiorowi przewodow kominowych, instalacji i urzgdzen technicznych,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi koncowemu ( ostatecznemu ),

odbiorowi po uptywie rekojmi,

. odbiorowi pogwarancyjnemu po uptywie gwarancji.

s =

8.2. Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu.

1. Odbiér Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

2. Odbiér Robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogéinego postepu robét. Odbioru tego
dokonuje Inspektor Nadzoru.

3. Gotowosc danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie,
nie péZniej jednak niz w ciggu trzech dni roboczych od daty zgloszenia wpisem do Dziennika
Budowy.

4. Jakosc i iloS¢€ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w
konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST | uprzednimi ustaleniami.

5. Wykonawca zobowigzuje si¢ do wykonania badan, prob jak rowniez do wykonania odkrywek robot w
przypadku nie zgtoszenia robot ulegajgacych zakryciu lub zanikajgcych do odbioru.

8.3. Odbior czesciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie iloSci i jakoSci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie dia zakresu robot okreslonego w dokumentach umownych

wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
8.4. Odbior koncowy ( ostateczny ).

8.4.1. Zasady odbioru
1. Odbiér konncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do

zakresu, ilosci i jakosci..

2. Catkowite zakonczenie roboét oraz gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy.

3. Odbior koncowy robot nastgpi w terminie ustalonym w Umowie, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i przyjecia dokumentow,

4. Odbioru koncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakoSciowe] na
podstawie przediozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektowg | SST.

5. W toku odbioru koncowego RoboOt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw Robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu oraz odbioréw czesciowych, zwlaszcza w
zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

6. W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych, komisja przerwie swoje
czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

7. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakoS€ wykonanych robot w poszczegoélinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganych Dokumentacjg Projektowg i ST z
uwzglednieniem toleranciji i nie ma wigekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu |
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bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszona warto$¢ wykonanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w.umowie.

8.4.1. Dokumenty do odbioru konncowego robaét.

1. Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koricowego robét jest protok6t odbioru
koncowego robot sporzadzony wg ustalonego przez Zamawiajgcego wzoru.
2. Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastepujace dokumenty:

* dokumentacj¢ projektowg powykonawczg z naniesionymi zmianami dokonanymi w trakcie
budowy,

* inwentaryzacje geodezyjng powykonawczg wykonanych roboét,

« Specyfikacje Techniczne,

» protokoty odbiorow robot ulegajgcych zakryciu i zanikajgcych,

» protokoty odbioréw czesSciowych,

* recepty | ustalenia technologiczne,

 Dzienniki Budowy i Ksiegi Obmiaru,

* wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z SST i PZJ,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw, certyfikaty na znak
bezpieczenstwa zgodnie z SST i PZJ,

* rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie robot towarzyszgcych oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

* geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robot i sieci uzbrojenia terenu,

* kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;

4. W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania Dokumentacyjnego nie sg
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin

odbioru koncowego robot.
5. Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupethiajgce bedg zestawione wg

wzoru ustalonego przez Inwestorem.
6. Termin wykonania Robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja i stwierdzi ich
wykonanie.

8.5. Odbiér pogwarancyjny po upiywie okresu rekojmi i gwarancii.

1. Odbior pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych robét
zwigzanych z usunieciem wad, ktore ujawnig sie w okresie rekojmi | gwarancji.

2. Odbior po uptywie rekojmi i gwarancji bedzie dokonany na podstawie wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w pkt.8.4.

9. PODSTAWY PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg dla

danej pozycji Przedmiaru Robot.

1. Dla robét wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartosS¢ ( kwota ) podana przez
Wykonawce i przyjeta przez Inwestora w dokumentach umownych.

2. Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniac
wszystkie czynnosci, wymagania | badania skiadajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty
w SST i dokumentacji projektowe;.

3. Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe bedg obejmowac :
* robocizne bezposrednig wraz z narzutami,
« wartosS¢ materiatow wraz z kosztami ich zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

transportu na teren budowy,
« wartoScC pracy sprzetu wraz z narzutami | kosztami jednorazowymi ( sprowadzenie sprzetu na

----------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

SMART Architekci Szymon Mazurek ul. 3-go Maja 6; 59-900 Zgorzelec tel. 506067 481 & L-CONCEPT Leszek Karasinski ul. Koscielna
2; 43-450 Ustron tel. 695 100 398




Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych: RONDO w Ustroniu 22

IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII
llllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll
lllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllllll
L

Teren Budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy )

« koszty posrednie w skfad ktorych wchodzg : ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy ( w tym

doprowadzenie energii i wody, itp. ), koszty dotyczgce oznakowania Robét, wydatki dotyczace
BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placéw i bocznic, ekspertyzy dotyczace
wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz koszty Zarzgdu przedsigbiorstwa Wykonawcy
« zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow
mogaqcych wystgpiC w czasie realizacji robot | w okresie gwarancyjnym
» podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, ale z wigczeniem podatku VAT
4. Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w wycenionym Przedmiarze
Robot jest ostateczna i wyklucza mozliwosS¢ Zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie Robét
objetych tg pozycjg kosztorysows.
5. Wykonawca w ramach Umowy zobowigzany jest wykona¢ dokumentacje powykonawczg inwestycji
oraz dokumentacje rozruchowg i eksploatacyjng.

9.2. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu.

Koszt wybudowania objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuije:

« opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i Odpowiedzialnymi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inspektorowi Nadzoru i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robét,

« ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

« opfaty/dzierzawy terenu,

« przygotowanie terenu,

» konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan |

drenazu
« tymczasowg przebudowe urzgdzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
- oczyszczenie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych,
barier | Swiatet,
- utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuije:
« usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
 doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdow/przejazdow i organizaciji ruchu ponosi Zamawiajgcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Ustawy

« Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207, p6z.
2016 z poZn. zm.).

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz. U. Nr 19, p6z. 177).

» Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. - o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, p6z. 881).

« Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. - o ochronie przeciwpozarowej (jednolity tekst Dz. U. z 2002 r.
Nr 147, poz. 1229).

« Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. - o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, pdz. 1321 z p6zn.
zm.).

» Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. - Prawo ochrony Srodowiska (Dz. U. Nr 62, p6z. 627 z pdzn.
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zm.).
« Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. - o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r. Nr 204,
poz. 2086).

10.2. Rozporzadzenia

+ Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie systemow oceny
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu ich oznaczania znakowaniem CE (Dz. U. Nr 209,
p6z. 1779).

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 grudnia 2002 r. - w sprawie okres$lenia polskich

jednostek organizacyjnych upowaznionych do wydawania europejskich aprobat technicznych,
zakresu | formy aprobat oraz trybu ich udzielania, uchylania lub zmiany (Dz. U. Nr 209, p6z.

1780).

+ Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. - w sprawie
ogoinych przepisOw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, p6z. 1650).

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i

higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, p6z. 401).
» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. - w sprawie informacii

dotyczgcej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczernstwa i ochrony zdrowia (Dz.
U. Nr 120, poz. 1126).

* Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004 r. - w sprawie szczegofowego
zakresu | formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202, poz. 2072).

» Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. - w sprawie sposobéw
deklarowania wyrobéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U.
Nr 198, poz. 2041)

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2004 r. - zmieniajgce rozporzadzenie w
sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zamawiajqcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 198, péz.

2042

10.3. Inne dokumenty i instrukcje

« Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano- montazowych, (tom |, Il, IlI, IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.
. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki Budowlanej,
Warszawa 2003-2005

- Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centrainy O$rodek Badawczo-Rozwojowy
Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001-2003

- Specyfikacje techniczne techniczne wykonania i odbioru robét budowianych, Osrodek Wdrozenh
Ekonimiczno-Organizacyjnych Budownictwa PROMOCJA Sp. z 0.0., Warszawa, 2003-2005

- Ogadlne Specyfikacje Techniczne, Branzowy Zaktad Doswiadczalny Budownictwa Drogowego |
Mostowego Sp. z 0.0., Warszawa 2005
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

STB.01. 45111200-0 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ROZBIORKOWE | ZIEMNE
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Roboty przygotowawcze — roboty rozbiorkowe

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegotowe]j specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
| odbioru robo6t rozbiérkowych nawierzchni przy zagospodarowaniu terenu zwigzanych z przebudowag
| rozbudowag ronda w Ustroniu.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej] SST mogq mie€ miejsce tylko w przypadku matych
prostych robot | konstrukceji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dia ktorych istnieje pewnosg¢, ze
podstawowe wymagania bedg speinione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie
doswiadczenia i przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;.

1.3. Zakres roboét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce | majgce na celu
wykonanie zagospodarowania terenu, nawierzchni chodnikow, zjazdow do garazu i garazu.
Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmujgq wymagania dotyczgce wykonania i odbioru prac, ktore nie
zostaty ujete w innych SST.
Wykaz robot niezbednych do wykonania kontraktu:

Scinanie drzew pita mechaniczng ($r. 10-15 cm)

Scinanie drzew pitg mechaniczng (sSr. 16-25 cm)

Scinanie drzew pila mechaniczng (ér. 26-35 cm)

Scinanie drzew pita mechaniczng (5r. 46-55 cm)

Scinanie drzew pita mechaniczng $r. ponad 75

Mechaniczne karczowanie pni (Sr. 10-15 cm)

Mechaniczne karczowanie pni (Sr. 16-25 cm)

Mechaniczne karczowanie pni (Sr. 26-35 cm)

Mechaniczne karczowanie pni (sr. 46-55 cm)

Mechaniczne karczowanie pni Sr. ponad 75 cm

Wykopanie drzew mtodszych z brytg korzeniowg o Sr. do 0.50 m w celu przesadzenia

Wywozenie diuzyc na odlegtosc do 3,0 km

Wywozenie karpiny na odlegtos¢ do 3,0 km

Ciecie pitq nawierzchni bitumicznych na gt. 10 cm

Mechaniczna rozbiérka nawierzchni bitumicznej gr. 10 cm z wywozem materiatu z rozbiorki na odl.
do 50 km

Mechaniczna rozbidrka kraweznikow betonowych 15x30 cm wraz z fawq z wywozem na odl. do 1km
Rozebranie ogrodzen z siatki w ramach z kgtownika

Burzenie faw fundamentowych i cokotu ogrodzenia z betonu przy uzyciu miotéw pneumatycznych
Rozebranie stupéw na zaprawie cementowo- wapiennej

Zatadowanie gruzu koparko tadowarkg na samochody samowytadowcze

Wywiezienie gruzu z terenu rozbiérki przy mechanicznym zatadowaniu i wytadowaniu samochodem

samowyltadowczym na odleg. 15,0 km

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okres$lenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogodine wymagania dotyczgce robot.
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakosScC ich wykonania oraz za zgodnoS¢ z dokumentacjg

projektowag, SST i poleceniami Inspektora nadzoru.
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2. MATERIALY.
- Nie wystepuja.

3. SPRZET.
Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykonywac rgcznie i mechanicznie przy uzyciu
dowolnego typu sprzetu. Sprzet powinien odpowiadac pod wzglgedem typow i iloSCi wymaganiem
okreslonym w czesci “Wymagania ogoine “.

. 4. TRANSPORT.

Transport materiatow z rozbioérki powinien odbywac si¢ odpowiednimi Srodkami transportu, oraz zgodnie z
przepisami BHP i ruchu drogowego. Samochody samowyfadowcze oplandekowane.

) 5. WYKONANIE ROBOT.

5.1.0gdlIne zasady wykonania robot
Ogblne zasady wykonania robét podano w cz. Wymagania ogalne”.
— 5.2.Wykonanie robot rozbiorkowych
Roboty rozbidérkowe nawierzchni drég obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacjg projektowq, ST lub wskazaniami przez Inspektora

Nadzoru.
Dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej i rozbiorkowej. Inspektor

Nadzoru moze polecié Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony
przewidziany odzysk materiatow.

- Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub rgcznie w sposob okreslony w ST lub
przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny byC usuwane bez
powodowania zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wiasnoscig Wykonawcy,
powinien on przewieZ¢ je na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

- 6.1. Ogoine zasady kontroli jakosci robot

Ogoblne zasady kontroli jakos$ci robét podano w cz. Wymagania ogoine”.
6.2. Kontrola jakoSci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego

wykorzystania.

- 7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lIne zasady obmiaru robot
Ogodine zasady obmiaru robét podano w cz. ,Wymagania ogaine”.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa rob6t zwigzanych z rozbidrkg nawierzchni m2.

- 8. ODBIOR ROBOT
Odbiorom podlegajg wszystkie roboty wymienione wg zasad podanych w normach i niniejsze specyfikaciji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoine ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci
Ogoine ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w cz. ,Wymagania ogoine”.
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Roboty przygotowawcze — roboty pomiarowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgace wykonania i odbioru
wszystkich prac pomiarowych zagospodarowania terenu oraz wykonaniem nawierzchni zwigzanych z
przebudowg i budowg ronda w Ustroniu.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji

robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wyznaczenie chodnikow.
1.3.1. OkreSienia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji szczegbélowej sg zgodne z obowigzujacymi P.N. i SST
Wymagania ogoine.

1.4. Ogoéine wymagania dotyczgce robdét.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakoS€ wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacjq
Projektowg, ST | poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wytyczenia s3 :
- pale i paliki drewniane,
- rury metalowe,
- Inne materiaty akceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Do utrwalenia punktéw tras drogi nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
rury metalowe o diugosci 0,5 m. Pale drewniane powinny miec€ Srednice 0,1m i dlugos$é¢ 0,5 m. Do
stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane o diugosci 0,3 m, o $rednicy 0,05 do
0,08 m . "Swiadkowie” wbijania obok palikéw osiowych powinni mie¢ diugosé ok. 0,5 m i przekro;
prostokgtny.

3. SPRZET.
Sprzet powinien odpowiadac pod wzgledem typdw i iloSci wymaganiem okreslonym w cz. Wymagania
ogolne.

Do wyznaczenia drog, chodnikdow i parkingu nalezy stosowac sprzet :

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki,

- tasmy,

- iInny sprzet akceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Stosowany sprzet do wyznaczenia powinien gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT.
Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdine zasady wykonania roboét
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii ( G.U.G. i K ). Inspektor Nadzoru dostarczy Wykonawcy materiaty geodezyjne do
wytyczenia w terenie punktéw gtéwnych osi oraz punkty wysokos$ciowe (repery robocze ). W oparciu o
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