Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna M.13.02.01.

M.13.00.00 BETON
M.13.02.00 BETON NIEKONSTRUKCYJNY
M.13.02.01 BETON WYROWNAWCZY B10 (C8/10)
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwiazanych z wykonaniem
betonu niekonstrukcyjnego, dla zadania: "Budowa obiektu mostowego wraz z dojazdami nad potokiem
Lipowieckim w km 14223.00 w ciagu ul. Krzywaniec - Bernadka w Ustroniu".

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu
wykonanie betonu niekonstrukcyjnego o grubosci wg Dokumentacji Projektowe;.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz z okre$leniami
podanymi w ST DM 00.00.00. “Wymagania Ogélne” i SST M.13.01.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdélne wymagania dotyczace Robot podano w ST
DM.00.00.00 “Wymagania Ogblne”.

2. MATERIALY

Beton klasy B10 z utrzymaniem wymagan i badan tylko w zakresie wytrzymatosci betonu na sciskanie.
Wymagania wg PN-88/B-06250.

3.  SPRZET

Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzgtu zaakceptowanego przez Kierownika
Projektu.
Mieszanie sktadnikow w betoniarce przeciwbieznej, dozowanie wagowe.

4. TRANSPORT
Wg SST-M.13.01.00
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Organizacji
i Harmonogram Robét uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
Roboty betonowe.

5.2.  Przed przystapieniem do ukladania betonu, nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ wykonania
podloza dla wykonania podkladu. Podloze winno by¢ rowne, czyste i odwodnione. Beton
winien byé rozkladany w miare mozliwosci w sposob ciagly, z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzednych wg Dokumentacji Projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Roboty nalezy prowadzi¢ w obecnosci Kierownika Projektu. Kontroli podlega przygotowanie podtoza,
grubo$¢ uktadanej warstwy betonu oraz rzgdne wierzchu betonu.
Uwagi: Sktad mieszanki nalezy kazdorazowo oznaczaé laboratoryjnie dla uzyskania parametrow:
— jakos$ci kruszywa i cementu oraz wody,
— max . ggstosci mieszanki.
Nalezy sprawdzi¢ klasg betonu przez pobranie probek oraz wykonanie badan wytrzymatos$ci na $ciskanie
wg SST M.13.01.00 Beton.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa Robét jest metr szescienny (m3) betonu.
Ilos¢ Robdt okresla sig na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Kierownika Projektu i sprawdzonych w naturze.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz ostateczny- wg ST DM.00.00.00. “Wymagania
Ogo6lne” i SST M.13.01.00

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa za 1 metr szeScienny (m?) betonu niekonstrukcjnego wedhug

dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa jest ceng usredniona dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

— prace przygotowawcze,

— zapewnienie niezbgdnych czynnikdéw produke;ji,

— przygotowanie podtoza

— wykonanie, dostarczenie i ulozenie z zaggszczeniem mieszanki betonowej oraz jej pielggnacje,

— oczyszczenie stanowiska pracy,

— wykonanie wszystkich niezbednych pomiarow, badan, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-88/B-06250. Beton zwykly.
SST M.13.01.00. BETON.



