Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna M.21.01.01

M.21.00.00 ROBOTY ROZBIORKOWE I REMONTOWE

M.21.01.00 ROBOTY ROZBIORKOWE

M.21.01.01 ROZBIORKA ELEMENTOW ZELBETOWYCH I KAMIENNYCH
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru Roboét rozbidrkowych elementéw kamiennych i zelbetowych, dla zadania: "Budowa obiektu mostowego
wraz z dojazdami nad potokiem Lipowieckim w km 1+223.00 w ciagu ul. Krzywaniec - Bernadka w Ustroniu".

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres Robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajace i majace na celu
rozbidrke elementéw zelbetowych i kamiennych.

1.4. OkreSlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami oraz z okresleniami podanymi w DM.00.00.00 "Wymagania Ogolne".

1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa SST i poleceniami Kierownika Projektu. Ogdélne wymagania dotyczace robot podano w ST
DM.00.00.00 "Wymagania Ogélne".

2. MATERIALY
Materialty wbudowane nie wystepuja.

3. SPRZET

Sprzgt do wykonywania Robdt rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawcg w Projekcie
Organizacji Robot i zaakceptowany przez Kierownika Projektu. Dopuszcza si¢ mozliwos$¢ zastosowania
cigzkiego sprzgtu udarowego. Prace nad czynnymi jezdniami mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich miotow
pneumatycznych lub elektrycznych.

4. TRANSPORT

Transport sprze¢tu i odwodz gruzu dowolnymi $rodkami transportowymi. Odwoéz gruzu na miejsce
wskazane przez Kierownika Projektu. Zaktada sig transport na odlegtos¢ 10 km.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji Projekt Technologii Robot rozbiorkowych
oraz Projekt Organizacji Robot, uwzgledniajace wszystkie warunki w jakich prowadzone beda Roboty.

Przy prowadzeniu Robdt rozbiorkowych nalezy stosowaé rusztowania i podesty zabezpieczajace przed
spadaniem gruzu na trasy komunikacyjne potozone pod remontowanymi obiektami.

Prace rozbidrkowe prowadzi¢ sposobem wyburzenia - lekkimi mtotami pneumatycznymi, elektrycznymi
wzglednie, gdy zezwalaja na to warunki przy uzyciu cigzkiego sprzetu udarowego.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Sprawdzeniu podlegaja:

zgodno$¢ prowadzenia Robot z Projektem Technologii i Organizacji Robot rozbiorkowych,
prawidlowos¢ i szczelnos¢ wykonanych pomostow zabezpieczajacych.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robo6t jest metr sze§cienny (m3) rozebranych elementdéw zelbetowych i betonowych.

8. ODBIOR ROBOT

0)

dbiorom podlegaja:

przed przystapieniem do prac rozbiérkowych: wykonane rusztowania , pomosty robocze i podesty
zabezpieczajace przed opadaniem gruzu

odbior ostateczny (stwierdzenie wykonania zakresu Robdt przewidzianego Dokumentacja
Projektowa).

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa platnoéci jest cena jednostkowa za metr sze$cienny (m?) rozebranych elementéw wedhug dokonanego
obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa obejmuje:

prace przygotowawcze,

wykonanie rusztowan i podestoéw roboczych oraz podestow zabezpieczajacych przed spadaniem
gruzu,

wykonanie prac rozbiérkowych,

zatadunek i odwoz gruzu,

oczyszczenie miejsca pracy,

wykonanie wszystkich niezbgdnych pomiaréw, prob i sprawdzen,

oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja.




