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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej gfigacji technicznej (OST)sgwymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwkanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow .

1.2. Zakres stosowania OST

Ogolna specyfikacja techniczna (PSf&nowi obowgzujaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stosmyfako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robo6t na drogach krajoWwy wojewodzkich.

Zaleca swykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogaétjskich i gminnych.

1.3. Zakres robo6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej sfi@acji dotycz zasad prowadzenia robét zzanych
Z oczyszczaniem, poglianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Row - otwarty wykop o gbokdasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.ROw przydrany - rOw zbierajcy woct z korony drogi.

1.4.3.R6w odptywowy - réw odprowadzay wodk poza pas drogowy.

1.4.4.ROw stokowy - row zbieragy wodk sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate ok&tenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi

normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.QMymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0In
pkt 1.5.

2. MATERIALY

Materiaty nie wygbuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.



3.2. Sprzt do wykonywania robot remontowych i
utrzymaniowych

Wykonawca przygtujacy do wykonania rob6t powinien wykazsic mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

—€€€€€ koparek podsbiernych,

—€€€€€ spycharek lemieszowych,

—€€€€€ rowniarek samojezdnych lub przyczepnych,
—€€€€€ urzadzen kontrolno-pomiarowych,

—€€€€€ zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

Przy wykonywaniu robot oklenych w niniejszej OST, nmima korzysta z dowolnych
srodkow transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podarOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Oczyszczenie rowu

Oczyszczenie rowu polega na wylwrar@mutu naniesionego przez woskicciu trawy |
krzakow w obgbie rowu.

5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac remontowych najeizysk& podane poriej wymiary geometryczne
rowu i skarp, zgodne z PN-S-02204 [1]:

—€€€€€ dla rowu przydranego w ksztalcie:

a) trapezowym - szerokodna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,%:1,3,
gtebokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica poziomow dna i aszej kravedzi gérnej
rowu,;

b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleskarpy



wewrgtrznej 1:3, nachylenie skarpy zegtrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 1,50 m
liczona jako ranica poziomow dna i nszej krawedzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kredzie gérne
wyokraglone tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 nachylenie skarpy wewtrznej 1:3,
a skarpy zewgtrznej od 1:3 do 1:10, ¢gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakaznica
poziomow dna i riszej krawgdzi goérnej rowu;

—€€€€€ dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, szeéskina co najmniej 0,40 m, nachylenie
skarp od 1:1,5 do 1:3,gdokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powiniendoyddalony co
najmniej o 3,0 m od kragdzi skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwdrtyco najmniej o
5,0 m w pozostatych przypadkach.

—€€€€€ dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szekgkina co najmniej 0,40 m,ggokasé
minimum 0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zatamaghitrasy tuki kotowe o promieniu co
najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadekynoty rowu powinien wynosi0,2%; w
wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzaajh 200 m - 0,1%.

Najwgkszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastypylastych - 2,0%,

- w gruntach gliniastych i ilastycB,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mattrawiasy - 2,0%,

- darnin- 3,0%,

- faszyn- 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowsioavej - 15,0%.

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochackzgo z remontowanych rowow i skarp nglevywiezé
poza ob¢b pasa drogowego i rozplantoéwa miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposo6b zniszczenia pozostatpo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z
ustaleniami SST lub wskazaniamiymiera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jgkbrobét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3In
pkt 6.



6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowu
skarp

Cestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw
1 |Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 |Szerokac i giebokasé rowu 1raz na 100 m
3 [Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtane rowu

Spadki podine rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj +
0,5% spadku.

6.2.2.Szerokac i giebokas¢ rowu

Szerokd i gicbokas¢ rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z tolerancy
+5cm.

6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchaiskarp nalgy sprawdzé szablonem. Prawit miedzy skarp a szablonem
nie powinien przekracza3cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podar@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosilobmiarow jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podar®@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z dokumenigajojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 m remontowanegairobejmuje:
—€€€€€ roboty pomiarowe i przygotowawcze,
—€€€€€ oznakowanie robot,
—€€€€€ oczyszczenie rowu,
—€€€€€ pogkbianie i profilowanie rowu,
—€€EEE€ Scigcie trawy i krzakow,
—€€€€€ odwiezienie urobku,
—€€€€€ roboty wykaczeniowe,

—€€€€€ przeprowadzenie pomiardw wymaganych w specyfikacjinicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnidrnig

10.2. Inne materiaty
2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoalety ziemne



