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1. WSTEP

1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej gffigacji technicznej (OST)sgswymagania dotyce
wykonania i odbioru robét zwkzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow
wysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (PSt&nowi obowgzujaca podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stoswygako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajoWwy wojewodzkich.

Zalecaswykorzystanie OST przy zlecaniu robo6t na drogaajskich i gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej gfi@acji dotycz zasad prowadzenia robét zganych
z wszystkimi czynngciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu
trasy drogowej oraz patenia obiektow inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych
W zakres robo6t pomiarowych, zz@nych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasciowych wchodaz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wggnéwego punktoéw gtownych osi trasy i
punktéw wysokéciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktawyznaczenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysakowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwatyyrooa ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiagcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych ohgg sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i
punktow wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, askrich przed zniszczeniem,
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsaiez
usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasyby kierunkowe oraz pogikowy i
koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00ymagania ogélne” pkt 1.4.



1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0In
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotyce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktoéw gtéwnych ramlery stosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowdugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone pozaigraobot ziemnych, wasiedztwie punktéw
zatamania trasy, powinny nt¢iérednic od 0,15 do 0,20 m i dtugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktaelery stosowad paliki drewnianerednicy od 0,05
do 0,08 m i dtuggci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istadej nawierzchni bolce
stalowesrednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki” powinny mie diugasé okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Sprat pomiarowy
_ Do odtworzenia sytuacyjnego trapymktéw wysokéciowych naley stosowa
nastpujacy sprzt:
—€€€€€ teodolity lub tachimetry,
—€€€€£€ niwelatory,
—€€€€€ dalmierze,
—€€€€E tyczki,
—€E€€EE laty,
—€€€€E€ tasmy stalowe, szpilki.

Sprg stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokaciowych
powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Spra i materiaty do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podarOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinnyhyykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami
GUGIK (od 1 do 7).

Przed przygtieniem do robot Wykonawca powinien pegepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktoéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczormep Zamawiajcego, Wykonawca powinien
przeprowadz obliczenia i pomiary geodezyjne nieglme do szczegétowego wytyczenia robaot.

Prace pomiarowe powinnyhyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast pomimowa: Inzyniera o wszelkich kbach
wykrytych w wytyczeniu punktéw gtownych trasy i flureperow roboczych. Bdly te powinny
by¢ usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdlzey rzdne terenu oké&one w dokumentacji
projektowej § zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize
rzeczywiste rzdne terenu istotnie #@ia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej,
to powinien powiadondio tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nogvpino by
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe,
wynikajace z r@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektoweg¢dnych
rzeczywistych, akceptowane przezyniera, zostapwykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie powiadomieniazyniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku ciiai

Wykonawe,.

Wszystkie roboty, ktére bagnp pomiarach Wykonawcy, nie mply¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowinasy i punkty pérednie osi trasy mugay¢
zaopatrzone w oznaczenia alagace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych oznatpewinny by zaakceptowane przezzymiera.



Wykonawca jest odpowiedzialny zaroce wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot. dai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostan
zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz¢zse
konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zestaa odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarkam@eczne dla prawidtowej realizacji robét nale
do obowazkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osesy |
punktow
wysoka@ciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i innenggty gtdbwne powinny by zastabilizowane w
Sposob trwaty, przyayciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, azakowizane do
punktow pomocniczych, patonych poza granicrobot ziemnych. Maksymalna odleggo
pomiedzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiagy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtu
osi trasy drogowej, a tak przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegtomicdzy reperami roboczymi wzdturasy drogowej w terenie
ptaskim powinna wynogi500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.

Repery robocze najezalazy¢ poza granicami robét zadaanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzygeych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na
stabilnych, istnigjcych budowlach wzdlutrasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery
robocze nalgy zalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluazgjosiadanie, zaakceptowany przezylmera.

Rezdne reperéw roboczych naleokreila¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacii
po wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stagupiwelacg podwdéjra w nawiazaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinnyhyyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane
I jednoznaczne okgékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy najevykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayeego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej
albo innej osnowy geodezyjnej, oki@nej w dokumentacji projektowe;j.

Q@ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50
metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyygeyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mge by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 @n dl
pozostatych drog. Rzne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terengesy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunrkie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robot zagi
je odpowiednimi palami po obu stronach osi, umigeagch poza graniacrobot.



5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzeczngbhjmuje wyznaczenie kradzi nasypow i
wykopdw na powierzchni terenu (oklenie granicy robét), zgodnie z dokumenigmjojektovg
oraz w miejscach wymagaych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzeimatriov
miejscach zaakceptowanych przezymera.

Do wyznaczania kradzi nasypow i wykopow nabhy stosowa dobrze widoczne paliki
lub wiechy. Wiechy naley stosowa w przypadku nasypéw o wysadad przekraczajcej 1 metr
oraz wykopow gibszych nt 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowéa
do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dneggoOdlegtd¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzeczhyousi umaliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow
0 ksztatcie zgodnym z dokumentapyrojektows.

5.6. Wyznaczenie poteenia obiektow mostowych
Dla kadego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,

b) wytyczenie punktéw okékjacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétio
przyczotkow i filarow mostow i wiaduktow.

W przypadku mostéw i wiaduktow dokentacja projektowa powinna zawi€@pis
odpowiedniej osnowy realizacyjnej do wytyczeniahtypdiektow.

Potzenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jdkbrobét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3In
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrad jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadz¢ wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymagamni podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podar@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosilobmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.



Obmiar rob6t zadanych z wyznaczeniem obiektow jes¢&a obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podar@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robét zazanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow
i dziennikbéw pomiaréw geodezyjnych lub protokotkantroli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada laynierowi.

9. PODSTAWA Pt ATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
—€€€€€ sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trigmynktow wysokéciowych,
—€€€€€ uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—€€€€€ wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,

—€€€€€ wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych
przekrojow,

—€€€€€ zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrarteprzed zniszczeniem i
oznakowanie utatwiage odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ptatni@ robdt zwiazanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauy koszcie
robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasadyomykvania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna olasingvestycji, Gtéwny Urad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnpa@oma, GUGIK 1978.
4. Instrukcja techniczna G-2. Wysgkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuaeyjwysokdciowe, GUGIK 1979.



6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realipaeyGUGIK 1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizaey{sUGIK 1983.



