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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest podanie podstawowych norm i przepisow
zwigzanych z prowadzeniem robot instalacyjnych w zakresie budowy instalacji

elektrycznej sasilania napedu bramy wjazdowe), monitoringu I uziemienia

odgromowego ogrodzenia placu zabaw — kod CPV 45310000-3, 45311100-1,
45312310-3.

2. ZAKRES STOSOWANIA OPRACOWANIA

Niniejsze opracowanie mozna stosowac wytgcznie przy wykonawstwie robot
instalacyjnych dla obiektu wymienionego W punkcie 1. .
Stosowanie podanych norm i przepisow nie moze by¢ sprzeczne Z
jakimkolwiek innymi, obowigzujgcymi. W chwili prowadzenia rob6t, normami i

przepisami.
3. ZAKRES ROBOT

3.1. Instalacja elektryczna

3.1.1. Zabudowa rozdzielni obwodowej placu zabaw w budynku zaplecza boiska
sportowego — rozdzielnia natynkowa 1x12mod. (zgodnie Z TIyS. E-02),
sasilanie rozdzielni — kabel YDY 3x4mm? — 2m w korytku instalacyjnym
30x25-1m

3.1.2. Linia kablowa YKY 3x2,5mm? — 72m (uktadana w budynku szatni boiska w
korytku instalacyjnym 30x25 - 5m; uktadana w ziemi — 65m, ukfadana w
rurze ostonowej DVR 50 — 2m)

3.2. Roboty ziemne i przygotowawcze
3.2.1. Przebicia przez sciany — 3 szt (1 - W szatni boiska sportowego, 2 - w
budynku szkofy)
3.2.2. Kopanie rowow dla uktadania kabli i bednarki uziemiajgcej wraz Z
nasypaniem piasku i zasypaniem - 65m
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3.3. Instalacja monitoringu placu zabaw

3.3.1. Zabudowa zasilacza instalacji monitoringu — sasilacz MPL ZK 100VA/12V -
1 szt, zasilanie zasilacza — kabel YDYzo 3x1,5 w listwie instalacyjnej 30x25
-2m

3.3.2. Zabudowa kamery zewnetrznej DVS 600 IR-T40, ob. 2,8-10mm — 2 szt.

3.3.3. Zabudowa przewodow sasilania kamer YTDY 4x0,5 w korytkach
instalacyjnych — dm, w rurze ICTA 25-73m

3.3.4. Zabudowa instalacji teletransmisji obrazu z kamer monitoringu  do
rejestratora w szkole: kabel RG6U w korytku instalacyjnym 30x25 — 2x22m,
zabudowa kompletow zestawow transmisyjnych Camsat TCO 5807h — 2 szt.

3.4. Instalacja uziemiajaca
3.4.1. Tasma uziemiajaca FeZn 30x4mm uktadana w rowie kablowym — 40m
3.4.2. Tasme uziemiajacq podfgczy¢ do wszystkich stupkéw ogrodzenia boiska
przewodem LgYzo 25 - 15x1m

3.5. Pomiary powykonawcze
3.5.1. Pomiar izolacji kabla sasilania napedu bramy — 1 kpl.
3.5.2. Pomiar rezystancji uziemienia — na zaciskach kontrolnych (wyjscie
przewodow LgYzo 25 przy stupkach ogrodzenia placu zabaw — 15 szt.
3.5.3. Pomiar wigcznika réznicowo — prgdowego — 2 szt.

4. MATERIALY

4.1.Wymagania ogolne

Materiaty stosowane w robotach elektrycznych zostaty wyszczegolnione W
Dokumentacji Projektowej

Urzadzenia objete rozporzadzeniem Rady Ministrow z dnia 9 listopada 1999r. w
sprawie wykazy wyrobow wyprodukowanych w Polsce, a takze wyrobow
importowanych do Polski po raz pierwszy, mogacych stwarzaé zagrozenie albo
stuzgcych ochronie Jub ratowaniu zycia zdrowia Jub $rodowiska podlegajgcych
obowigzkowi certyfikacji na znak bezpieczeristwa i oznaczania tym znakiem
wyrobow podlegajgcych obowigzkowi wystawienia przez producenta deklaracji
zgodnosci (Dz. U. Nr5, poz. 53 z dnia 28 stycznia 2000r.) muszg posiadac¢ znak
bezpieczenstwa. Wiszystkie elementy wyposazenia sastosowane w instalacji
elektrycznej powinny spetniac wymagania norm IEC odpowiednich do wyrobu.
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4.2. Parametry techniczne

Wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny miec¢ parametry techniczne
odpowiednie do warunkéw, w ktérych maja by¢ zastosowane, W szczegolnosci

.z

powinny spefniac ponizsze wymagania:

osprzet charakteryzowac si¢ powinien parametrami co najmniej odpowiadajqcymi
wymaganiom okres$lonym w cz@Sci technicznej projektu

o przewody i kable instalacji elektrycznej powinny by¢ przystosowane do pracy
przy napieciu znamionowym 230/400V i napieciu izolacji 750V

« stup o$wietleniowe spefniac wymagania wytrzymatoSci zgodnie z
wymaganiami okreslonymi w projekcie technicznym

« oprawy powinny spetniac wymagania szczelnoéci zgodnie z wymaganiami

okreslonymi w projekcie technicznym
4.3. Skiadowanie materiatow:

Dla kazdego stosowanego materiatu lub wyrobu, w tym takze poszczegc’)lnych
sktadnikow nalezy zachowaé wymagania dotyczgce przechowywania i skfadowania
sawarte w odpowiednich tematycznych normach i przepisach zwigzanych z tymi
normami oraz innymi dokumentami np. instrukcjami producentow.

W przypadkach wymagajgcych dodatkowych wyjasnien Jub uscislen Wykonawca ma
obowigzek:

o uzyskac brakujgce dane bezposrednio od producenta danego materiatu lub
wyrobu,
« sprawdzi¢ poprawno$¢ i zgodnos¢ otrzymanych danych z obowigzujgcymi

normami i innymi dokumentami.

5. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wpfywu na jakosc wykonywanych robét, zarébwno w

miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu czynnoSci pomocniczych oraz w czasie
atow, sprzetu itp.

transportu, zatadunku i wyfadunku materi

6. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktore nie wptyna niekorzystnie na jakosc wykonywanych robot.



7 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zapewnienie jakosci wykonania poszczegdinych zakreséw robét regulujg
odpowiednie normy oraz dokumentacja techniczna dotyczgca niniejszego zakresu
branzy elektrycznej.

Wykonawca jest zobowigzany do zastosowania jak réwniez przestrzegania,

obowigzujgcych i aktualnych na dzien realizacji, norm i przepisow obejmujgcych
wykonywany zakres robot. Nieobowigzujgce normy mogg stuzy¢ w celach
pogladowych jako np. poradnik.

Wymagang projektem oraz obowigzujgcymi przepisami jakos¢ wykonywanej
instalacji elektrycznej powinien zapewni¢ wykonawca przez stosowanie wiasciwych
materiatéw, metod wytwarzania i montazu oraz nadzoru technicznego i kontroli.
Wymaganie to dotyczy réwniez dziatalnosci projektowej wykonawcy. System jakosci
stosowany przez wykonawce powinien byé otwarty na dodatkowg kontrole ze strony
zamawiajgcego lub organu niezaleznego, w calym procesie realizacji zamoéwienia.
Kontrola ta nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za jako$¢ wykonanych

robot.

8. ZASADY POSTEPOWANIA Z WADLIWIE WYKONANYMI ELEMENTAMI
ROBOT

Wszystkie materiaty nie spetniajgce wymagan ustalonych w odpowiednich punktach
ST zostang przez inwestora odrzucone.

Wszystkie elementy robot, ktére wykazujg odstepstwa od postanowieri ST zostang
rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

9. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét ma za zadanie okreslac faktyczny zakres wykonanych robé6t wg stanu
na dzieri jego przeprowadzenia. Obmiar robét podlegajacych zakryciu wykonac
nalezy bezposrednio po ich wykonaniu ale przed ich zakryciem. Roboty mozna
uznaé¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z wymaganiami
zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegbtowych specyfikacjach technicznych,
a ich ilos¢ podaje sie w jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot
wchodzgcym w skiad umowy.

10. ODBIOR ROBOT

Instalacje elektryczne powinny byé poddane pomiarom i sprawdzone przed
oddaniem ich do eksploatacji oraz po kazdej modernizacji i przebudowie w celu
potwierdzenia zgodnosci wykonania z wymaganiami normy grupy PN-IEC 60364.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, ST i
wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
niezbednych tolerancji daty wyniki pozytywne.
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