Wszystkie materialy niespetniajace wymagan ustalonych w odpowiednich punktach zostang przez inspekto-
ra odrzucone i nie dopuszczone do zastosowania. Wszystkie elementy robét, ktére wykazujg odstepstwa od
postanowieri ST zostang rozebrane i ponownie wykonane na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w ST-0 »Wymagania ogélne”.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie
wykonanego ogrodzenia. Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezg-
cej kontroli.

9. PODSTAWA PEATNOSC!

Ustalenia ogélne dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ,Wymagania ogélne”.

Ptatnos¢ za wykonane prace nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i ocena, jakosci zastosowanych mate-
riatdw i rob6t w oparciu o wynik pomiaréw i badati.

Powierzchnie

Cena 1 m ogrodzenia i obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie na miejsce wbudowania elementéw konstrukcji oraz materiatéw pomocniczych,

- ustawienie ogrodzenia,

- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badari i pomiaréw kontrolnych.
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ST-8 ZIELEN

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z usunieciem
drzew i krzewéw oraz wykonaniem nasadzer i pielegnacja zieleni.
1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w p. 1.1. zwigzanych z realizacjq zadania pn.: ,,Budowa $ciezki zdrowia w Dzielnicy Jaszowiec.”

Odstepstwa od wymagar podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach ma-
tych prostych robét i konstrukeji drugarzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnoé¢, ie
podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia
i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlane;j.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z usunieciem drzew i krze-
wéw oraz wykonaniem nasadzeii i pielegnacja zieleni wg dokumentacji projektowe;j.

1.4. Ogbine wymagania dotyczgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projekto-
wag, ST i poleceniami inspektora.

Ogdine wymagania dotyczace rob6t podano w ST-0 ,Wymagania ogdine”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogéine

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-0 "Wymagania ogolne".

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiadaé nastepujace charakterystyki:

- ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robét budowlanych i Zmagazynowana w
pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢ zagruzowana,
przero$nieta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Materiat roslinny sadzeniowy

W ramach zadania przewiduje sie nasadzenia krzewdéw krzewuszki oraz forsycji zgodnie z dokumentacj
projektows.

2.4. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zawartoéé azotu, fosforu,
potasu - N.P). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i
przechowywania.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdine

Ogdline wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,, Wymagania ogéine”.

3.2. Sprzet do wykonywania robét

Wykonawca moze uzywaé dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania wymaganej jakosci robét. Do
wykonania rob6t zwigzanych z usunigciem krzakéw nalezy stosowaé pity mechaniczne i siekiery.

4, TRANSPORT

0Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,Wymagania ogélne”.

Transport materiatéw dowolnymi $rodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizacji rob6t zgodnie
z dokumentacja projektowa, ST eraz umowa.

Gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny
spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na
osie, wymiarow fadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST-0 , Wymagania ogélne”.
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Prace zwigzane z usunigciem drzew i krzewéw powinny by¢ uzgodnione przez Zamawiajacego z
odpowiednimi wtadzami. Ro$linnos¢ istniejgca w pasie Robét drogowych, nie przeznaczona do usuniecia,
powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. lezeli roslinno$¢, ktéra ma byé
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawceg, to powinna byé ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposéb zaakceptowany przez odpowiednie wladze.

Wszystkie drzewa i krzaki znajdujace sie w pasie robét ziemnych a przeznaczone do usunigcia powinny by¢
wykarczowane i wywiezione na miejsce wskazane przez Zamawiajacego.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robét w taki sposéb, aby drzewa przedstawiajgce wartogé jako
materiat budowlany nie utracity tej wiasnoéci w czasie robét.

Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby spalenie rolinnosci usunigtej w czasie Robodt przygotowawczych
odbyto sig z zachowaniem wszystkich wymogéw bezpieczeristwa i odpowiednich przepiséw.

Zaleca sig stosowanie technologii, umotzliwiajacych spalanie intensywne, z powstawaniem matej iloci
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie w dofach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakoriczeniu spalania ogient powinien byé catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlgcych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy, zmusity Wykonawce do odstapienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony material do spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac.
Wykonawca powinien usunaé go w miejsce tymczasowego sktadowania lub inne miejsce wskazane przez
Zamawiajacego zgodnie z wymogami zawartymi w gdzie bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny byé ztozone w miejscu gdzie pozostatosci sa zakopywane, oraz powinny
by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia warstwa
powinna byé przykryta warstwa gruntu o grubosci co najmniej 30 cm i powinna byé odpowiednio
wyréwnana i zageszczona. Pozostatoéci po spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajacymi
ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sig przeptyw wod powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogéline kontroli jakosci robot podano w ST-0 “Wymagania og6lne”.

Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew i krzew6w polega na sprawdzeniu:

- wielko$ci dotkéw pod drzewka i krzewy,

- zaprawienia dotkow ziemig urodzajna,

- zgodnodci realizacji obsadzenia z dokumentacja projektowg w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i
odmian, odlegtosci sadzonych roélin,

- opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

- prawidtowosci osadzenia pali drewnianych przy drzewach formy piennej i przymocowania do nich drzew,

- odpowiednich terminéw sadzenia,

- wykonania prawidtowych misek przy drzewach po posadzeniu i podlaniu,

- wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych drzew i krzewow,

- zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robét przy odbiorze posadzonych drzew i krzewdw dotyczy:

- zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowa,

- zgodnosci posadzonych gatunkéw i odmian oraz iloéci drzew i krzewdw z dokumentacja projektows,

- wykonania misek przy drzewach i krzewach, jesli odbiér jest na wiosng lub wykonaniu kopczykéw, jezeli
odbiér jest na jesieni,

- prawidlowosci osadzenia palikéw do drzew i przywigzania do nich pni drzew (paliki prosto i mocno
osadzone, mocowanie nhie naruszone),

- jakosci posadzonego materiatu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w ST-0 »Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ustalenia ogélne dotyczace odbioru robét podano w ST-0 ~Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ustalenia ogéine dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 »Wymagania ogélne”.
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ST-9 ELEMENTY MALEJ ARCHITEKTURY
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem
elementéw matej architektury.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w p. 1.1. zwiazanych z realizacjg zadania pn.: ,Budowa boiska wielofunkeyjnego z urzadzeniami przy SP-3 w
Ustroniu przy ul. Polariskiej na dziatkach nr: 2443/5, 2443/9 i 2446/6".
Odstgpstwa od wymagarn podanych w niniejszej specyfikacji moga mieé miejsce tylko w przypadkach ma-
tych prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktdrych istnieje pewnoséé, ze
podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doéwiadczenia
i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem elementéw
matej architektury wg dokumentag;ji projektowej.
1.4. Ogdine wymagania dotyczgce robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakog¢ wykonania robot oraz za ich zgodnoé¢ z dokumentacjg projekto-
wg, ST i poleceniami inspektora.
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w ST-0 »Wymagania ogoline”.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogélne
Ogélne wymagania dotyczace materiatéow podano w ST-0 "Wymagania ogélne".
2.2. Urzgdzenia zabawowe
2.2.1. Hustawka wagowa ze stali nierdzewnej z dwoma siedziskami typu Poppin's
Zabawka typu hustawka wagowa przeznaczona dla dzieci od 6 lat, do jednoczesnego uzytkowania przez 2
dzieci
Elementy funkcyjne
e 1 hustawka wagowa, z 2 siedziskami
e 1 posta¢ w obrotowej spédniczce
Dane techniczne
e Diugos¢ urzadzenia: 3,34 m
e Szeroko$¢ urzadzenia: 1,20 m
e  Wysokos¢ urzadzenia:
e  Strefa upadku 50 m2
®  Wysokos$¢ swobodnego upadku HIC 1,1 m
Materialy
e Wysokie] jakosci stal nierdzewna 304L
® Plyty i platformy wykonane z laminatu wysokocisnieniowego (gruboéé¢ 16 mm); w kolorze — impre-
gnowane polietylenem
Uchwyty wykonane ze stali nierdzewnej pokryte poliuretanem
® Elementy mocujace wykonane z aluminium malowanego proszkowo (AS12) i stali nierdzewnej, za-
bezpieczone, tatwe w montazu
® Elementy kuliste i p6tkuliste impregnowane polietylenem
® Posta¢ w obrotowej spodniczce w ksztatcie stozka, wykonanej z kolorowego polietylenu
2.2.2. Bujak na sprezynach ze stali nierdzewnej z dwoma tawkami i miejscem na srodku typu Boogie
Zabawka typu bujak przeznaczona dla dzieci od 2 roku, do jednoczesnego uzytkowania przez 4 dzieci
Elementy funkcyjne
e 1 bujak na 2 sprezynach, z 2 tawkami i miejscem na s$rodku
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Dane techniczne
e Diugosé urzadzenia: 2,40 m
@ Szeroko$¢ urzadzenia:0,98 m
®  Wysokos$¢ urzadzenia:
e Strefa upadku 18 m2
¢ Wysokos¢ swobodnego upadku HIC 0,6m %
Materiaty g
*  Wysokiej jakosci stal nierdzewna 3041
® Plyty i platformy wykonane z laminatu wysokocisnieniowego (gruboéé 16 mm); w kolorze — impre-
gnowane polietylenem
®  Uchwyty wykonane ze stali nierdzewnej pokryte poliuretanem
® Elementy mocujace wykonane z aluminium malowanego proszkowo (AS12) i stali nierdzewnej, za-
bezpieczone, tatwe w montazu
¢ Elementy pétkuliste impregnowane polietylenem
2.2.3. Zestaw typu Triplettes Diabolo
Zabawka zewnetrzna typu kolejka, przeznaczona dla dzieci od 1 roku, do jednoczesnego uzytkowania przez
troje dzieci. Kolejka zawiera 1 zamkniety tor o ksztafcie Gsemki oraz trzy stworki. Dziecko siadajgc na
stworku ma mozliwos$¢ odpychania sie nézkami, dzieki czemu jedzie po torach. Konstrukcja toru wykonana
ze stali nierdzewnej, za$ stworki z tworzywa.
Kolejka skiada sig z:
- 1 toru w ksztaicie 6semki,
- 3 ruchomych siedzisk z uchwytami o ksztatcie czufek.
Kolejka wykonana z nastepujacych materiatéw:
1. stal nierdzewna min. 304L,
2. plyty i platformy: z laminatu wysokocisnieniowego o grubosci min. 16 mm, w kolorze — impregnowane
polietylenem,
3. uchwyty ze stali nierdzewnej pokryte poliuretanem,
4. elementy mocujace: z aluminium malowanego proszkowo i stali nierdzewnej, zabezpieczone, utatwiajgce
fatwy w montaz,
5. elementy pétkuliste impregnowane polietylenem.
Wymiary kolejki:
¢ Dlugosé: 8,31 m
e Szerokosc: 3,34 m
e  Strefa upadku: 76,5 m?
e Wysokos¢ swobodnego upadku: HIC 0,4 m
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2.2.4. Hustawka wagowa na sprezynach ze stali nierdzewnej z dwoma siedziskami typu HIP HOP
Zabawka zewnetrzna przeznaczona dla dzieci od 2 roku, do jednoczesnego uzytkowania przez 4 dzieci,
sktadajaca sie z elementéw: 1 bujak na 2 sprezynach, z dwoma siedziskami t dwoma uchwytami,
Hustawka wykonana z nastepujgcych materiatéw:
1. stal nierdzewna min. 304L,
2. piyty i platformy: z laminatu wysokocisnieniowego o grubosci min. 16 mm, w kolorze — impregnowane
polietylenem,
3. uchwyty ze stali nierdzewnej pokryte poliuretanem,
4. elementy mocujace: z aluminium malowanego proszkowo i stali nierdzewnej, zabezpieczone, ulatwiajgce
fatwy w montaz,
5. elementy kuliste i pétkuliste impregnowane polietylenem.
Wymiary hustawki:

& Diugoéé: 3,34 m

e Szerokosé: 1,20 m

e  Strefa upadku: 50 m?

®  Wysokos$¢ swobodnego upadku: HIC 1 m

2.2.5. Domek do wspinania typu J254
Domek zabawowy dla dzieci powyzej 2 lat.
Wymiary domku:
e Dlugosé: 2,12 m
Szerokos$é: 1,1 m
Strefa upadku: 19 m?
Wysokos¢ swobodnego upadku: HIC 1,5 m
Waga: 87,75 kg

e o o e

2.2.6. Domek na drzewie typu J2738

Zestaw zabawowy dla dzieci powyzej 4 lat.
Wymiary domku:

Dlugosé: 5,3 m

Szerokos$é: 2 m

Strefa upadku: 41,5 m?

Wysoko$¢ swobodnego upadku: HIC 2,2 m
Waga: 345,7 kg

® ¢ © o o
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2.2.7. Domek szatas typu J251
Domek zabawowy dla dzieci powyzej 3 lat.
Wymiary domku:
e Dilugosé:2,8m
Szerokos¢: 1,45 m
Strefa upadku: 24 m?
Wysokos¢ swobodnego upadku: HIC 1,4 m
Waga: 172,86 kg

2.2.8. Obiekt do siedzenia - ggsienica Munchy
Glowica/tutéw/element koricowy/nos/kapturki ostonowe: Durapol™
Oczy: Duratec™

Mocowania: stal miekka

Wolno stojace nogi: PVC

Specyfikacje

Glowa: 5,9 kg

Korpus: 9,4 kg

Ogon: 3 kg

Masa modelu standardowego: 27,7 kg

Kolor: jasnozielony

2.2.9. Obrotowa hustawka pozioma typu Mobilus

Urzadzenie zabawowe dla dzieci w przedziale wiekowym 5-12 Iat.
Informacje techniczne:

Dlugosé: 4,41 m

Szerokos$¢: 0,51 m

Wysokosé: 3,40 m

Strefa upadku: 73 m?

Wysokos$é swobodnego upadku: HIC 1,8m

Waga: 335 kg

® & @ o o o

2.2.10. Urzqdzenie zabawowe typu Tyrolka Mantis

Urzadzenie zabawowe dla dzieci w przedziale wiekowym 5-12 lat.
Informacje techniczne:

Dlugosé: 24,65 m

Szerokosé: 2,5 m

Wysoko$é: 3,97 m

Strefa upadku: 81 m?

Wysoko$¢ swobodnego upadku: HIC 1,8 m

® & ¢ e

Konstrukcja o wysokosci 3,97 m wykonana z 3 potaczonych ze soba stupéw - stup gtéwny o dtugosci 5,28 m
$rednicy @ 260 mm wykonany ze stali galwanizowanej na goraco oraz dwa stupy podpierajace o dtugosci
4,24 m wykonane ze stali galwanizowanej i lakierowanej proszkowo.

Konstrukcje zakoriczone zainstalowanymi na wierzchotkach glowicami wyposazonymi w zebatkowe
mechanizmy naciagajace.

Platforma startowa - rama wykonana ze stali galwanizowanej na gorgco oraz z profilowanej plyty
antyposlizgowej ze stopniami wykonanej z tworzywa pokrytego kauczukiem.

Konstrukcje kotwione w blokach betonowych - stupy gtéwne 1,9m x 1,9m x 0,5m, stupy podpierajace 0,8 m
x 0,8 mx 0,5 m na gtebokosci 0,91 m.

Konstrukcje potaczone ze soba wysokowytrzymaty naciagnieta ling stalows.
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Siedzisko z mikrokomérkowej pianki poliuretanowej zawieszone na linie z wiékien z poliprepylenu
mocowane do ruchomego wézka poruszajacego sie
wzdtuz po linie stalowej na kotach z fozyskami.

2.2.11. Hustawka wirowa typu Agito Cyclone
Urzadzenie zabawowe dla dzieci w przedziale wiekowym 5-12 lat.
informacje techniczne:
e Dilugosé:4,4m
Szerokos¢: 2,1 m
Wysokosé: 2,95 m
Strefa upadku: 37 m?
Wysokos¢ swobodnego upadku: HIC 2,05 m

Obrotowa hustawka grupowa do zabawy w pozycji stojacej ~ ramy wykonane s3 ze stalowych rur o srednicy
127 mm, grubos¢ $cianek rury 5 mm. Rury sa galwanizowane na goraco zaréwno z zewnetrznej jak i
wewnetrznej strony. Na zewnatrz sg réwniez lakierowane proszkowo.

Stupy nosne kotwione na glebokoici 60 cm za pomocy ram stabilizujgcych ze stali ocynkowanej.
Wzmocnienie poprzecznicy z gietej rury o $rednicy 38mm i z blachy preforowanej galwanizowane i
malowane proszkowo..

Zawiesie - wysokowytrzymate stalowe przegubowe tuleje osadzone na fozyskach zakrytych ostonami
zabezpieczajgcymi.

Platforma — rama i uchwyty ze stali ocynkowanej lakierowanej proszkowo, bryta w ksztalcie gruszki z
formowanego rotacyjnie wysokiej gestodci polietylenu. Podest ze stali pokrytej polietylenem i
wzmaocnionym przetworzonym kauczukiem.

2.2.12. Urzqdzenie zabawowo-rekreacyjne typu Hipopotam Playsculpture Harry

Urzadzenie zabawowo-rekreacyjne dla dzieci w wieku 1-5 lat, wykonane z rotacyjnie formowanego
polietylenu w kolorze niebieske-czerwonym. Urzadzenie w ksztalcie hipopotama, z tunelem prowadzacym
przez caly jego dtugosé, tak aby uzytkownik mégt sie swobodnie w nim poruszaé. Wewnagtrz tunelu
zamieszczone obrazki przedstawiajace budowe hipopotama i opisy w j- angielskim, j. francuskim, j.
hiszpariskim. Urzadzenie posiada dwa otwory, jeden w tzw. ,otwartej paszczy” hipopotama, drugi w
grzbiecie hipopotama.

Urzadzenie przeznaczone do uzytku zewnetrznego, odporne na dziatanie warunkéw atmosferycznych,
wykonane z:

- figura hipopotama - polietylen w kolorze niebiesko-czerwonym.
- wymiary urzadzenia: dt. 1,9 m, szer. 1,4 m, wys. 0,98-1,0 m.

- strefa bezpieczeristwa: 4,40 x 4,90 m.

- waga urzadzenia: ok. 90 kg.

- wysokos¢é upadku — ok. 1,0 m.

2.2.13. Urzqdzenie zabawowo-rekreacyjne typu lokomotywa UniPlay Gare Du Nord

Urzadzenie zabawowo-rekreacyjne dia dzieci w wieku 2-5 lat wykonane w ksztatcie wolnostojacej
lokomotywy/parowozu z tunelem prowadzacym przez cafa diugosé urzadzenia, az do tzw. ,kabiny
maszynisty”. Wewnatrz urzadzenia znajduje sie kierownica, termometr oraz gra w sortowanie koloréw.
Urzadzenie przeznaczone do uzytku zewnetrznego, odporne na dziatanie warunkdw atmosferycznych,
wykonane z:

- Stupki (4 szt.): toczone stupki sosnowe pokryte laminatem na bazie kleju, o srednicy 110 mm. Wzdluz
stupkéw biegng cztery rowki. Géra zabezpieczona przykrywka poliamidowa. Stupki wyposaione w
urzadzenie do kotwienia, zapobiegajace kontaktowi drewna z podiozem poprzez zostawienie 70 mm
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szczeliny migdzy stupkiem i powierzchnig piasku. Drewno specjalnie zabezpieczane przed ghiciem, zgodnie z
europejska normg EN 351, Klasa P5.

- Boki i Seianki urzadzenia z laminatu HPL 8 lub 12 mm.

- Przéd urzadzenia ze sklejki o grubosci 21 mm obustronnie pokryty folig fenolows.

- Dach i tunel lokomotywy z nierdzewnej blachy stalowej o grubosci 1,5 mm z sekcjami $cianek z
wysokocisnieniowego laminatu (HPL) o grubosci 12 mm.

- Wszystkie elementy stalowe ocynkowane na goraco, zagruntowane i malowane poliestrowym lakierem
proszkowym.

- Giéwki $rub oraz nakretki posiadajg nasadki ochronne z tworzywa sztucznego w celu ochrony przed
uszkodzeniem.

- wymiary urzadzenia: df. 3,6 m, szer. 1,3 m, wys. ok. 2,10 m
- wymagana strefa bezpieczeristwa: 4,30 x 6,70 m

- waga urzgdzenia: ok. 421 kg

- wysokos¢ upadku — ok. 0,75 m

2.3. Urzqdzenia uzupeiniajgce
2.3.1. Deska balansujgca typu J13
Wymiary urzadzenia:
e Dlugosé: 1,6 m
Szerokosé: 0,4 m
Strefa upadku: 14 m?
Wysoko$¢ swobodnego upadku: HIC 0,3 m
Waga: 10,64 kg

e 9 o ¢

2.3.2. tawka z oparciem typu Phoenix
tawka wykonana z materiatu pochodzacego z recyklingu o wymiarach:
e  Diugos$é: 1,79 m
e Glebokosé: 0,574 m
e Wysokos$é siedziska: 0,428 m
®  Wysokos¢ catkowita: 0,702 m

2.3.3. Kosz na smieci typu Tidy Bear
Pojemnos¢ kosza: 70 litrow

Pojemnos¢ pojemnika wewngtrznego: 52 litry
Szerokos¢: 762 mm

Gtebokosé: 740 mm

Wysokosé: 941 mm

Masa (z pojemnikiem wewnetrznym): 20 kg
Materiaty:

Pojemnik zewnetrzny: Durapol™

Pojemnik wewnetrzny: stal cynkowana

2.3.4. Kosz na smieci typu Froggo
Pojemnos¢ kosza: 70 litréw

Pojemnos¢ pojemnika wewnetrznego: 52 litry
Szeroko$¢: 735 mm

Giebokoséé: 790 mm

Wysokosé: 870 mm
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Masa (z pojemnikiem wewnetrznym): 15 kg
Materiaty:

Pojemnik zewnetrzny: Durapol™

Pojemnik wewnetrzny: stal cynkowana

-2.3.5. Kosz uliczny typu Multi

Kosz wykonany w technologii betonu plukanego z okragly podstawg w ksztalcie $cietego stozka z wkladem 2z
blachy ocynkowanej z popielniczka.

Wymiary:

- wysokos¢: 82 cm

- $rednica dét: 62 cm

- §rednica géra: 49,5 cm

- pojemnosé: 701

- waga 300 kg

2.3.6. Lampa solarna typu Hei Champ NG 190
Zastosowanie ma lampa solarna o parametrach nie gorszych niz:
Wysokos¢ instalacyjna lampy: 6,25 m

Wysoko$¢ Zrodta wiatta: 4,0 m

Srednica masztu lampy: 180 mm

Maszt lampy: stal ocynkowana ogniowo, malowana proszkowo
Waga: 125 kg

Zrédto $wiatta: 24 diody LED

-Dystrybucja $wiatfa: dookéina

Maksymalna mac: 24 Wat

Max. strumien $wietiny: 2400 Lumendéw

Typowe oswietlenie: do 15 Ix

Efektywnos¢ energetyczna: 82%

Zywotnosé: 75000 h

Oswietlana powierzchnia: 100-250 m2

2.3.7. Stojak na rowery typu Vela Cycle Stand
Stojak ze stali ocynkowanej ogniowo mocowany do podtfoza o wymiarach:
Diugosé: 2000 mm
Szeroko$é: 200 mm
Waga: 15 kg

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogéine

Ogolne wymagania dotyezace sprzetu podano w ST-0 , Wymagania ogdine”.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Roboty nalezy wykonywaé recznie.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace tra nsportu podano w ST-0 ,Wymagania ogolne”.

Materiaty powinny by¢ pakowane w sposob zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem i zniszczeniem w spo-
sob okreslony przez producenta. Instrukcja winna by¢ dostarczona iezyku polskim. Na kazdym opakowaniu
powinna znajdowac sie etykieta zawierajaca:
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- nazwe i adres producenta,

- nazwe wyrobu wg aprobaty technicznej jaka wyréb uzyskat,

- wymiary,

- date produkgiji i nr partii,

- liczbe sztuk w pakiecie lub opakowaniu,

- nr aprobaty technicznej,

- nr certyfikatu na znak bezpieczeristwa,

- znak budowlany.

Przechowywanie elementéw powinno zapewniac stala gotowosé uzycia ich do montazu. Materiaty powinny
by¢ przechowywane w pomieszczeniach krytych, zamknigtych lub magazynach pototwartych z bocznymi
ostonami przeciwdeszczowymi. Powinny by¢ one odizolowane od materiatéw i substancji dziatajacych szko-
dliwie.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonywania robét podano w ST-0 ,Wymagania ogoine”.

Montaz elementéw zagospodarowania terenu nalezy wykonaé zgodnie z instrukcja obstugi dotaczonej do
kazdego elementu zagospodarowania.

Roboty zwigzane z montazem elementéw matej architektury nalezy wykonaé po zakoriczeniu robét budow -
lanych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady ogdine kontroli jakosci robét

Zasady ogélne kontroli jakosci robét podano w ST-0 “Wymagania ogéine”.

6.2. Kontrola przed przystgpieniem do robét

Przed przystapieniem do wykonania robét Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnos¢ srodkéw transportu,
zasoby sprowadzonych materiatéw oraz inne czynniki zapewniajace mozliwoéé prowadzenia robét zgodnie
z PZl.

6.3. Kontrola w czasie wykonywania robét

Badanie zastosowanych materiatéw nalezy przeprowadzi¢ posrednio na podstawie zataczonych zaswiad-
czeri o jakosci wystawionych przez producenta oraz zaswiadczeni wykonawcy z kontroli jakosci elementéw
stwierdzajacych zgodnos¢ uzytych materiatéw z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy
producent przeprowadzit badania jakosci materiatéw we wiasnym zakresie, wyniki tych bada#n powinny byé
zataczone do dokumentacji odbiorczej. Czgstotliwosé oraz zakres badar materiatéw powinna by¢ zgodna 2
Aprobatami Technicznymi ITB dla poszczegblnych materiatéw. Zasady kontroli powinien ustalié¢ kierownik
budowy w porozumieniu z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

Kontrola robét obejmuje:

- sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy materialy s3 zgodne z dokumentacja techniczng,

- stwierdzenie wlasciwej jakosci materiatu na podstawie atestu producenta,

- sprawdzenie zgodnosci sposobu Mmagazynowania z zaleceniami producenta materiatu,

- sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania.

6.4. Sprawdzenie i dokiadnos¢ wykonania

Badania gotowych elementéw powinno obejmowac co najmniej sprawdzenie:

- Wymiaréw — tasma stalowg z doktadnoscig do 1 mm, suwmiarkg, szczelinomierzem,

- wykoriczenia powierzchni — liniatem metalowym i szczelinomierzem,

- zabezpieczenia antykorozyjnego — makroskopowo, przez pomiar grubosci powtoki i jej szczelnosci, powtoki
nie powinny wykazywac pecherzy, odpryskéw, tuszczenia lub peknieé,

- potaczen konstrukcyjnych — na zgodnoéé z niniejszg specyfikacja, wymaganiami norm panstwowych lub
$wiadectw dopuszczenia do stosowania w budownictwie. Wymienione badania nalezy przeprowadzaé przy
odbiorze kazdej partii elementéw.

Badanie jakosci wbudowania powinno obejmowaé:

- stan i wyglad elementéw pod wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania,

- rozmieszczenie miejsc zamocowania i spos6b osadzenia elementow,

- stan i wyglad wykoriczenia wbudowanych elementéw na zgodnos¢ z dokumentacja techniczna.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robét

Ogoélne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w ST-0 ,Wymagania ogéine”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdline zasady odbioru robét

Przy odbiorze powinny by¢ sprawdzone nastepujace cechy:

- 2godnos$¢ wykonania elementéw i ich skladowych z dokumentacja techniczng,

- Wymiary gotowego elementu i jego ksztatt,

- prawidlowos¢ wykonania potaczen {przekroje, diugosé i rozmieszczenie spawow, Srub),

- $rednice otwordw,

- dotrzymanie dopuszczalnych odchytek w wymiarach, katach i ptaszczyznach,

- rodzaj zastosowanych materiatow,

- zabezpieczenie wyrobéw przed korozja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne dotyczgce podstawy platnosci

Ustalenia ogdlne dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 »Wymagania ogélne”.
Pfatnos¢ za szt. wykonanego elementu nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robét na
podstawie pomiaréw i badari.
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