nien zostaC osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé¢ zwilzona okreslong ilosciag wody i réwnomiernie wy-
mieszana. W przypadku, gdy wilgotnos$¢ mieszanki kruszywa jest wyisza od optymalnej o 10% jej wartosci,
mieszanke nalezy osuszy¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykenawea powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykona-
nia robdt i przedstawi¢ wyniki tych badan inspektorowi nadzoru w celu akceptacji materiatow.

6.2. Badania w czasie robét

6.2.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi dokumentacji technicznej. Probki na-
lezy pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badasn powinny byé
na biezaco przekazywane inspektorowi.

6.2.2. Wilgotnosé mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnoéci optymalnej, okreslonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 (metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$é nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-
17.

6.2.3. Zagegszczenie podbudowy

Zageszczenie kazdej warstwy powinno odbywa¢ sie az do osiggnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 lub wedlug zaleceri inspektora nadzoru.
6.2.4. Wasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiagciwoéci okreslonych w pkt. 2.3. Prébki do ba-
dari petnych powinny byé pobierane przez Wykonawcg w sposéb losowy w obecnosci inspektora nadzoru.
6.3. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.3.1. Szerokos¢ podbudowy

Szerokos¢ podbudowy nie moze rdznié sie od szerokoéci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

6.3.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuine podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-
04. Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ fata. Nieréwnoéci podbudowy nie moga przekra-
cza¢ 10 mm.

6.3.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, zto-
lerancjg £ 0,5 %.

6.3.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekra-
czaé¢+1ecm, -2 cm.

6.3.5. Uksztaftowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza

0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz + 5 cm.
6.3.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podioia

Grubos¢ podbudowy nie mose sig rézni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:

- dla podbudowy zasadniczej + 10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest m?podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami inspektora, jezeli wszystkie po-
miary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podano w ST-0 ~Wymagania ogélne”.
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ST-5 NAWIERZCHNIA Z PIASKOWCA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni $ciezek i schodéw z piaskowca breriskiego.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w p. 1.1. zwigzanych z realizacjg zadania pn.: »Budowa sciezki zdrowia w Dzielnicy Jaszowiec.”

Odstgpstwa od wymagat podanych w niniejszej specyfikacji moga mieé miejsce tytko w przypadkach ma-
tych prostych robét i konstrukcji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dia ktorych istnieje pewnosé, ze
podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doéwiadczenia
i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlan ej.

1.3. Zakres robdét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
z piaskowea wg dokumentacji projektowej.

1.4. Ogdine wymagania dotyczqce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robét oraz za ich zgodnosc z dokumentacja projekto -
w3, ST i poleceniami inspektora.

Ogélne wymagania dotyczace robét podano w ST-0 ,Wymagania ogdlne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdine wymagania dotyczqgce materiatow

Ogélne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w $T-0 »Wymagania
ogoblne”.

2.2. Plyty z piaskowca breriskiego

Zastosowanie maja plyty z piaskowca brenskiego o nieregularnych ksztattach gr. 4,5 cm.

Nawierzchnia z plyt z piaskowca breriskiego gr. 4,5 cm

Struktura wyrobu powinna byé zwarta, bez rys, peknieé, ptam i ubytkow.
Cechy fizyko-mechaniczne ptyt chodnikowych kamiennych z piaskowca:

1. Wytrzymatosé na $ciskanie w stanie nasycenia wodg, MPa, nie mniej niz: 51

2. Wytrzymatos$¢ na $ciskanie po badaniu mrozoodpornosci, MPa, nie mniej nii: 45

3. Scieralno$é¢ na tarczy Boehmego w stanie nasycenia woda, cm, nie wiecej niz: 1,0

4. Nasigkliwos¢ woda, % nie wiecej niz: 5,0

5. Odpornos¢ na niszczace dziatanie atmosfery przemystowej w srodowisku

0 zawartosci SO, w mg/m?: 0,5-10
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Dopuszczalne wady plyt chodnikowych z piaskowca:

Faktura piyty
—
Lp. Nazwa wady pitowana,
fupana L groszkowana
plomieniowana

1 Skrzywmmg, f«:lchrqwatosc 3 15 5
powierzchni licowej, mm
Odchytki katowe powierzchni

+

2 bocznych (stykowych), mm/m 3 ¥2 2
Dopuszczaine zmiany materiatowe

3 wg BN-84/6716-03 p. 3.1 jak dla ] m m
blokéw z ptyt surowych B

4 Wystepowanie rdzawych plam Dopuszcza sie na powierzchni do 20% powierzchni plyty
Szczerby na krawedziach j
ograniczajacych powierzchnie ’
licowg
- liczba na kazde 100 cm diugosci

5 krawedzi plyty z piaskowca: 5
- diugosé, mm, dla plyty z !
piaskowca: 8 |
- glebokos¢, mm, dla piyty 2 ]
piaskowea: 4 ]

2.3. Bariery ochronne

Bariery ochronne typu U-11a przeznaczone do stosowania na obiektach mostowych. Elementy balustrad fa-
czone przez spawanie. Wszystkie balustrady zabezpieczone s3 przed dziataniem korozji poprzez eynkowanie
ogniowe zgodnie PN-EN ISO 1461:2000, oraz powtoka lakierniczg uzyskang w procesie lakierowania proszko-
wego.

2.4. Skiadowanie plyt

Piyty z piaskowca powinny byé sktadowane na podfoiu wyréwnanym i odwodnionym. Piyty powinny by¢ po-
segregowane wedlug rodzajéw, odmian, typéw i wymiaréw. Plyty prostokatne powinny by¢ ustawione na
jednym z diuzszyeh bokéw, powierzchniami obrobionymi do siebie. Plyty nalezy ustawiaé¢ na podkiadkach
drewnianych z zabezpieczonymi krawedziami.

3. SPRZET

3.1. Ogéine wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 »Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Wykonawca przystepujgcy do wykonania chodnika z kostki kamiennej powinien wykazaé sie moiliwoscig
korzystania z nastepujacego sprzetu:

- betoniarek do wytworzenia zapraw i podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw plytawych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,

- drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdine wymagania dotyczgce transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ~WNymagania ogblne”.

4.2. Transport plyt chodnikowych

Plyty moga by¢ przewozone dowolnymi érodkami transportowymi.

Plyty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

Koryto wykonane w podioiu powinno byé wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podiuznymi
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i poprzecznymi chodnika. Wskaznik zaggszczenia podioza w korycie nie moze byé mniejszy od 0,97 wedtug
normainej metody Proctora.

Podsypka powinna byé wykonana z piasku zmieszanego z cementem w proporcji i o grubosci okreslonej w
dokumentacji projektowej. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.

Ptyty na tukach o promieniu do 30 m powinny by¢ uktadane w odcinkach prostych, taczacych sig przy uzyciu
trojkatow lub trapezéw wykonanych z piyt odpowiednio docietych.

Ptyty na tukach o promieniu ponad 30 m nalezy tak uktadaé, aby spoiny rozszerzaty sig wachlarzowo. Plyty
moga tez byC przycinane. Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio
docigte nalezy ukladaé¢ w jednym poziomie, regulujgc wysoko$é¢ urzadzen naziemnych do poziomu chodnika.
Szerokos¢ spoin powinna wynosié:

- na odcinkach prostych do 0,8 cm,

~ na tukach do 3 cm.

Spoiny pomiedzy plytami, po ich oczyszczeniu, powinny by¢ wypetnione zaprawg cementowa.

Chodnik o spoinach wypetionych Zaprawa cementow, po jego wykonaniu, nalezy pokry¢ warstwa
wilgotnego piasku o grubosci od 1,0 do L5 cm i utrzymywaé go w stanie wilgotnym w ciagu 10 dni.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdline zasady kontroli jakosci robét

Ogdine zasady kontroli jakosci robét podano w ST-0 »Wymagania ogdine”.

6.2. Badania przed przystgpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przedstawi¢ inspektorowi nadzoru do akceptacji
wyniki badar materiatéw przeznaczonych do budowy chodnika z ptyt kamiennych:

a) zaswiadczenie producenta plyt kamiennych o wykonanych badaniach laboratoryjnych w zakresie cech
zewngtrznych plyt oraz o badaniach laboratoryjnych cech fizykomechanicznych,

b) przeprowadzone przez Wykonawee sprawdzenie cech zewnetrznych przy kazdorazowym odbiorze
dostarczonej partii ptyt: ksztattu, wymiaréw, wygladu zewnetrznego, wad i uszkodzen piyt,

¢) badania wiasciwosci piasku, cementu i wody.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robét nalezy wykonywaé nastepujace badania kontrolne:

a) sprawdzenie wykonania koryta, przy czym dopuszczalne tolerancje wynosz3 dla:

- gtebokosci koryta:

- o szerokoscido 3 m: + 1 ¢cm,

- 0 szerokosci powyzej 3 m: + 2 cm,

—szerokesci koryta: + 5 em.

b) sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podiuinych i
poréwnaniu z dokumentacja projektowa,

c) sprawdzenie utoienia piyt, zdejmujgc na kazde 200 m? chodnika 2 plyty w dowolnym miejscu,
sprawdzajac ukfad plyt i mierzac grubosé podsypki; dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie moga
przekracza¢ + 1 ¢cm,

d) sprawdzenie prawidlowedci wypetnienia spoin przez ich wydtubanie na diugosci 10 m, w trzech
dowolnych miejscach na kazde 200 m? chodnika i zmierzenie ich szerokosci oraz wypeienia.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika

Réwnos¢ nawierzchni sprawdza si¢ co najmniej raz na kazde 300 do 500 m2 utoionego chodnika i w
miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczainy przeswit pod fatg 4 m nie powinien
przekraczaé 0,8 em.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podifuznego

Profil podiuzny chodnika sprawdza si¢ za pomocy niwelacji, nie rzadziej niz co 100 m i w punktach
charakterystycznych. Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie
mog3 przekraczaé + 3 cm.
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6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Profil poprzeczny chodnika sprawdza sig za pomocg szablonu z poziomica, co najmniej raz na kazde 300 do
500 m2 i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od przyjetego
profilu moga wynosi¢ + 0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie réwnoleglosci spoin

Réwnolegtlosé spoin sprawdza sie 2a pomocy dwobch sznuréw napietych wzdtuz spoin i przymiaru z podziatka
milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosi + 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogédlne zasady obmiaru robét podano w ST-0 »Wymagania ogéine”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogéine zasady odbioru robét

Ogélne zasady odbioru robét podano w ST-0 ~Nymagania ogéine”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogéine ustalenia dotyczgce podstawy platnosci

Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 ~Wymagania ogdine”.
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ST-6 NAWIERZCHNIE ELASTYCZNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ST s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem
nawierzchni elastycznych bezspoinowych oraz przerostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wy-
mienionych w p. 1.1. zwigzanych z realizacjg zadania pn.: ,Budowa éciezki zdrowia w Dzielnicy Jaszowiec.”
Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach ma-
tych prostych robét i konstrukeji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnasé, ze
podstawowe wymagania bedg spefnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doswiadczenia
i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
elastycznych bezspoinowych oraz przerostowych wg dokumentacji projektowej.

1.4. Ogéine wymagania dotyczqce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoéé wykonania robét oraz za ich 2godnosé z dokumentacja projekto-
w3, ST i poleceniami inspektora.

0Og6lne wymagania dotyczace robét podano w ST-0 »Wymagania ogéine”.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogéine

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-0 "Wymagania ogélne".

2.2. Nawierzchnia bezspoinowa

Zastosowanie ma bezspoinowa dwuwarstwowa nawierzchnia, wykonywana w miejscu montazu na mokro, z
przeznaczeniem na place zabaw. Nawierzchnia skiada si¢ z warstwy gérnej wykonanej z kolorowego
granulatu EPDM oraz dolnej z granulatu gumowego SBR z recyklingu. Granulaty potaczone $9 ze sobg za
pomoca spoiwa poliuretanowego jakim jest jednoskiadnikowy klej poliuretanowy na bazie Zywicy
poliuretanowej. Nawierzchnia jest w petni przepuszczalna a jej porowata konstrukeja pozwala na
odprowadzenie wody opadowej bez wplywu na parametry techniczne. Nawierzchnie naleiy ukiadaé¢ na
podbudowie 2z kruszywa naturalnego, stabilizowanego mechanicznie. W celu umoizliwienia fatwego
odprowadzenia wéd opadowych, nalezy zachowaé na nawierzchni 1% - 2% spadek.

Wiasciwosci warstwy EPDM:

Wytrzymato$c na rozciaganie: > 6,0 MPa

Wydtuzenie w chwili zerwania: > 700 lub > 600%

Twardo$¢: 60 £} 5 lub 90 £} 5 SheA

Gestosé: 1,60 g/cm®

Zawartos¢ kauczuku EPDM: > 20,0 %

Trwatos¢ koloru: 5-4

Wiasciwosci warstwy bazowej SBR:

Cigzar nasypowy: okoto 470g/cm3

Zawartos¢ popiotu: max. 50%

Analiza sitowa :

Granulki ponizej 1,0 mm max. 1,0%

Granulki powyzej 4,0 mm max. 2,0%

2.3. Nawierzchnia przerostowa

Zastosowanie ma elastyczna nawierzchnia rekreacyjna, poliuretanowo - gumowa wystepujaca w
elementach o wymiarach 1000x1000 mm i grubosci 65 mm. Nawierzchnia w ksztatcie kratownicy jest
wykonana z granulatu gumowego SBR oraz kleju poliuretanowego. taczenie elementéw nawierzchni
nastgpuje dzigki wykorzystaniu zaczepéw umieszczonych na krawedziach kratownicy. Po zamontowaniu
nawierzchni nalezy wypetnié jg zasypka z humusu oraz obsiaé trawg.
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Parametry nawierzchni:

Lp. Wiasciwosci Wymagania

Opér poslizgu:
1 - w warunkach suchych <105 PTV
- w warunkach zawilgoconych 275PTV
2 Odpornosé na Scieranie w urzadzeniu Tabera, mg <560
Wytrzymatos¢ na rozcigganie, MPa 20,65
4 | Wydiuzenie wzgledne przy zerwaniu, % > 40
Odpornos¢ na dziatanie cykii hydrotermicznych:
- spadek wytrzymatosci na rozciaganie, % <6
5 - zmniejszenie wydtuzenia wzglednego przy zerwaniu, % <10
- ocena makroskopowa bez $ladéw uszkodzer lub zmian wygladu
zewnetrznego
Odpornosé na sztuczne starzenie:
6 |- kontrast prébki naswietlanej i nie naswietlanej w skali 24
| szarej, stopieri

2.4. Krawezniki
Elastyczne elementy o wym. 50x250x1000 mm wykonane z mieszaniny granulatu gumowego SBR oraz kleju
poliuretanowego z wewnetrzng konstrukeja, ktéra na skutek wygiecia elementu powoduje zapamietanie

nadanego ksztattu.
Montaz krawegznika nastepuje poprzez umieszczenie w ziemi lub tawie betonowej. taczenie elementéw
migdzy za pomoca karbowanych kotkéw montazowych o $r. 15 mm x 95 mm.

Parametry produktu

Lp. Wiasciwosci Wymagania

Opér poslizgu:

1 |- wwarunkach suchych <105 PTV
- w warunkach zawilgoconych =75 PTV

2 Odpornos¢ na Scieranie w urzadzeniu Tabera, mg <560

3 | Wytrzymatos¢ na rozcigganie, MPa > 0,65

4 | Wydluzenie wzgledne przy zerwaniu, % 240
Odpornosé na dziatanie cykli hydrotermicznych:
- spadek wytrzymatosci na rozciaganie, % <6

5 |-zmniejszenie wydtuzenia wzglednego przy zerwaniu, % <10
- ocena makroskopowa bez $ladéw uszkodzen lub zmian wygladu

Zewnetrznego

Odpornos¢ na sztuczne starzenie;
6 |- kontrast prébki naswietlanej i nie naswietlanej w skali 24
szarej, stopieti

L

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogéine

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 , Wymagania ogélne”.

3.2. Sprzet do wykonywania robdét

Roboty nalezy wykonywaé recznie i mechanicznie za pomocq sprzetu zaakceptowanego przez inspektora

nadzoru.
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4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 , Wymagania ogolne”.

Materialy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed za-
nieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogélne zasady wykonywania robét podano w ST-0 ,Wymagania ogoblne”.

Projektowana nawierzchnia jest nawierzchnig bezspoinowa, dwuwarstwowy uktadang na placu budowy.
Warunkiem poprawnego wykonania nawierzchni jest przestrzeganie warunkéw pogodowych, technologii
wykonania oraz wlasciwych norm zuzycia poszczegbinych materiatéw opisanych w oryginalnych kartach
technicznych systeméw i produktéw.

Wymagania dotyczace wykonania prac nawierzchniowych:

1. Nawierzchnia powinna by¢ przeznaczona do wykonania na terenie budowy. Nie dopuszcza sie stosowania
nawierzchni prefabrykowanych (w catosci ani czesciowo).

2. Nawierzchnia moze by¢ instalowana jedynie przez autoryzowanego wykonawce o kwalifikacjach
potwierdzonych stosownym dokumentem wystawionym przez producenta nawierzchni i dotyczgcym
wykonywanego zadania.

3. Spetnianie wszystkich wymaganych minimalnych parametréw nawierzchni okredlonych w niniejszej ST
nalezy potwierdzié¢ stosownymi wiarygodnymi dokumentami, (np. Aprobata lub Rekomendacja Techniczna
ITB, karta techniczna producenta w oryginale) pozwalajgcymi na ich weryfikacje.

4. Wykonawca winien ztozyé gwarancje na oferowang nawierzchnie potwierdzong przez producenta
nawierzchni .

Temperatura powietrza i podtoza podczas procesu technologicznego przygotowania masy i do zupetnego
stwardnienia powinna co najmniej +15stC a nie mniej niz +5stC. Wzgledna wilgotnosé powietrza niezbedna
do stwardnienia nie powinna by¢ nizsza niz 40%. Niska temperatura oraz niska wilgotnos¢ wydtuza proces
utwardzania nawierzchni i niesie ryzyko jej uszkodzen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Zasady ogélne kontroli jakosci rob6t podano w ST-0 “Wymagania ogélne”.

Przed przystagpieniem do wykonania robét Wykonawca powinien sprawdzi¢ sprawnos¢ Srodkéw transportu,
zasoby sprowadzonych materiatéw oraz inne czynniki zapewniajace mozliwoé¢ prowadzenia robét zgodnie
z PZJ.

Badanie zastosowanych materiatow nalezy przeprowadzi¢ poérednio na podstawie zataczonych zaswiad-
czeni o jakosci wystawionych przez producenta oraz zaswiadczen wykonawcy z kontroli jakosci elementéw
stwierdzajacych zgodnosé uzytych materiatéw z wymaganiami dokumentacji technicznej. W przypadku, gdy
producent przeprowadzit badania jakoéci materiatéw we wilasnym zakresie, wyniki tych badar powinny by¢
zataczone do dokumentacji odbiorczej. Czestotliwosé¢ oraz zakres badar materiatdw powinna by¢ zgodna z
Aprobatami Technicznymi ITB dla poszczegdlnych materiatéw. Zasady kontroli powinien ustali¢ kierownik
budowy w porozumieniu z inspektorem nadzoru inwestorskiego.

Kontrola robét obejmuje:

- sprawdzenie czy dostarczone na plac budowy materialy s3 zgodne z dokumentacja techniczna,

- stwierdzenie wtasciwej jakosci materiatu na podstawie atestu producenta,

- sprawdzenie zgodnosci sposobu magazynowania z zaleceniami producenta materiatu,

- sprawdzenie dopuszczalnego okresu magazynowania.

Nawierzchnia boiska winna posiadaé badania na zgodnos¢ z norma PN-EN 14877, lub rekomendacje tech-
niczng ITB lub wyniki badan specjalistycznego laboratorium badajacego nawierzchnie sportowe oraz atesty
higieniczne PZH.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady wykonywania obmiaru przedstawiono w ST-0 ,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdline zasady odbioru robét

Ogédlne zasady adbioru robét przedstawiono w ST-0 »~Wymagania ogélne”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogéline dotyczgce podstawy platnosci
Ustalenia ogéine dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST-0 »Wymagania ogéine”.
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ST-7 OGRODZENIE
1. WSTEP
1.1, Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z budows ogro-
dzenia.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
W p. 1.1. zwigzanych z realizacjg zadania pn.: ,Budowa $ciezki zdrowia w Dzielnicy Jaszowiec.”
Odstepstwa od wymagari podanych w niniejszej specyfikacji mogg mie¢ miejsce tylko w przypadkach ma-
tych prostych robét i konstrukgji drugorzednych o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnosé, ze
podstawowe wymagania beda spetnione przy zastosowaniu metod wykonania na podstawie doéwiadczenia
i przy przestrzeganiu zasad sztuki budowlanej.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z budowa ogrodzenia wg
dokumentacji projektowej.
1.4. Ogéine wymagania dotyczgce robét
Wykonaweca jest odpowiedzialny za jakog¢ wykonania robdt oraz za ich zgodnogéé z dokumentacjg projekto-
w3, ST i poleceniami inspektora,
Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w ST-0 ,Wymagania ogblne”.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogéine
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST-0 "Wymagania ogéine".
2.2. Ogrodzenie
Ogrodzenie systemowe o wys. 500 mm z ptaskownikéw 25x4 mm oraz profili zamknietych 40x20x2 mm.
Stupki z profili 50x50x2 mm osadzone w fundamentach z betonu iwirowego klasy C16/20 na gtebokosé 1 m.
Wszystkie elementy ogrodzenia ocynkowane ogniowo i malowane proszkowo.
3. SPRZET
3.1. Wymagania ogélne
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-0 ,Wymagania ogélne”.
3.2. Sprzet do wykonywania robét
Wykonawca moze uzywaé dowolnego sprzetu pod warunkiem zachowania wymaganej jakosci robét.
4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
Transport materiatéw dowolnymi ¢rodkami transportu pod warunkiem zapewnienia realizacji rob6t zgodnie
z dokumentacja projektowa, ST oraz umowa.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogdlne zasady wykonywania robét podano w ST-0 »Wymagania ogélne”.
Stupki, bez wzgledu na rodzaj i sposdb osadzenia w gruncie, powinny stac pionowo w linii ogrodzenia, a ich
wierzchotki powinny znajdowaé sie na jednakowej wysokosci. Stupki dokfadnie obetonowaé do poziomu te-
renu betonem C16/20.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Zasady ogdlne kontroli jakosci rob6t podano w ST-0 “Wymagania ogélne”.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent posiada $wiadectwo do-
puszczenia lub atest na materiaty przeznaczone do montazu.
W czasie wykonywania robét nalezy zbada¢:
- zachowanie wyznaczonej trasy,
- zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw,
- prawidtowosé wykonania dotéw pod stupy,
- poprawnos¢ ustawienia stupéw,
- prawidlowos¢ wykonania ogrodzenia (wysoko$é, prawidtowoéé montazu),
- rozstaw stupdw i ich zabetonowanie.
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