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1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej gfikacji technicznej (OST}svymagania dotyexe
wykonania i odbioru wykopdw w gruntach nieskalistyc

Wykonanie nawierzchni ul. Beskidek w Ustroniu
przy pomocy ptyt zelbetowych YUMB

1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (PSanowi obowjzujgcg podstaw opracowania
szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) stasgjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot
Zaleca siwykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogacjewodzkich,
powiatowych i gminnych.



1.3. Zakres robot olgfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej spg@cji dotycz zasad prowadzenia robot ziemnych w
czasie budowy lub modernizacji drog i obejgmwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okrd&lenia podstawowe
Podstawowe oklenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotyce robot podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. materiaty (grunty)

Materiat wyspujgcy w podiau wykopu jest gruntem rodzimym, ktoepglbie stanowit
podiae nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych kaoiksir nawierzchni podatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzaise grupg nasnasci G;. Gdy podtde nawierzchni

zaklasyfikowano do innej grupy smmsci, nalely podtae doprowadzi do grupy nénasci G,
zgodnie z dokumentacja projekipinSST.

3. sprzt

Ogodlne wymagania i ustalenia dofgezsprztu okregflono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. transport

Ogolne wymagania i ustalenia doggeztransportu okrdono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. wykonanie robot

5.1. Zasady prowadzenia robot
Ogolne zasady prowadzenia robétgmadw OST D-02.00.01 pkt 5.

Sposbdb wykonania skarp wykopu piewigwarantowa ich stateczn@ w catym okresie
prowadzenia robo6t, a naprawa uszkaotlaeynikapcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp
wykopu, ich podecia lub innych odgpstw od dokumentacji projektowej olp@ Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonyweykopy w taki sposob, aby grunty amgm stopniu
przydatndci do budowy nasypéw byly odspajane oddzielniggas@b uniemdiwiajgcy ich
wymieszanie. Odgistwo od powsszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgodyrirera.

Odspojone grunty przydatne do wgkda nasypow powinny byezpdrednio
wbudowane w nasyp lub przewiezione na odkfad. digier dopuci czasowe sktadowanie
odspojonych gruntéw, nalgje odpowiednio zabezpieézyzed nadmiernym zawilgoceniem.



5.2. Wymagania dotygze zagszczenia i hénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowyabt mbmnych powinno spetdia
wymagania, dotyexe minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot

ziemnych
Strefa Kat . kategoria
Autostrad drdg aheglczlr% ruchu KR1-
korpusu ekspresowych "UChU Ao KR2
KR6
Gorna warstwa o grubi 20 1,03 1,00 1,00
cm
Na gkbokaici od 20 do 50 ci
d [ hni robot
od powierzchni rob6 1.00 1.00 0.97

ziemnyc

Jeeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyielspetniag wymaganego
wskanika zagszczenia, to przed ueniem konstrukcji nawierzchni najeje dogsci¢ do wartaci
|, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartasci wskanika zagszczenia oksgdone w tablicy 1 nie magby¢ osiggniete
przez bezpwednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to ngl@odj¢ srodki w celu ulepszenia
gruntu podtda, umaliwiajgcego uzyskanie wymaganych waciovskanika zagszczenia.
Mcozliwe do zastosowanigodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia
do akceptacji Iaynierowi.

Dodatkowo mma sprawdzi nasnas¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6ot ziemnych na
podstawie pomiaru wtdrnego modutu odksztatceniagodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naly dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grédbwarstwy gruntu
(nadktadu) powsgej rzednych robot ziemnych jest mniejsza®i3 m.

Z chwidl przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza % po nim
jedynie ruch maszyn wykoguaych ¢ czynné¢ budowlam. Maze odbywé sie jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktore nie spowodujszkodze powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzgowierzchni robét ziemnych, wynigeych z niedotrzymania
podanych powdej warunkow obeiza Wykonawe robot ziemnych.

6. kontrola jakaci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoi robot
Ogodlne zasady kontroli jakbrobdt podano w OST D-02.00.01 pkt 6.



6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polegasprawdzeniu zgodsa z wymaganiami
okreslonymi w dokumentacji projektowej i SST. W czasigrkli szczegolp uwag nalery zwroct
na:

a) sposoOb odspajania gruntdow nie pogargagjich wiaciwasci,

b) zapewnienie statecziwoskarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywaniétropo ich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykpenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtugaggokreslonych w pkcie 5.2.

7. obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogolne zasady obmiaru robét podan@ST D-02.00.01 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow; jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. odbidr rob6t

Ogodlne zasady odbioru robét podan@ST D-02.00.01 pkt 8.

9. podstawa ptatnsei

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnii
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy ptatigi podano w OST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania Bmrykopow w gruntach nieskalistych obejmuije:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—o0znakowanie robot,

—wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypdiad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wyedun

—odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
—profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
—zageszczenie powierzchni wykopu,

—przeprowadzenie pomiaréw i badllaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techné,



—rozplantowanie urobku na odktadzie,
—wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,

—rekultywacg terenu.

10. przepisy zwzane

Spis przepiséw zwanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10.



