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1. WSEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej gfikacji technicznej (OST}svymagania dotyezxe
wykonania i odbioru rob6t zyzanych zécinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

Remont poreczy mostu przy ul. Harbutowickiej

w Ustroniu
1.2. Zakres stosowania OST

Ogodlna specyfikacja techniczna (PSanowi obowjzujgcg podstaw opracowania
szczegoOtowej specyfikacji technicznej (SST) stasgjako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajastayi wojewodzkich.
Zaleca siwykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogaigjskich i gminnych.

1.3. Zakres robot olgfych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej spg@ciji dotycz zasad prowadzenia robét zwanych
zescinaniem zawgonych poboczy i uzupetnianiem zamych poboczy.

1.4. Okrd&lenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzyenahni
pojazddéw, umieszczenia ydzei bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych,
stizgca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegmasgiescinania poboczy.



1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania elnignia poboczy potone poza pasem
drogowym.

1.4.4.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowrujcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.0Q,@§magania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robot

Ogolne wymagania dotyce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotyce materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, ponla
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatbw stosowanych gpetnienia poboczy podano w OST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchngruntowa naturalna”.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotygze sprztu

Ogdlne wymagania dotyce sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.

3.2. Spret doscinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przygtijgcy do wykonania robot okilenych w niniejszej OST powinien
wykaza sie mcliwoscig korzystania z nagbujgcego spretu:

—zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
—rowniarek z transporterensginarki poboczy),
—rowniarek do profilowania,

—tadowarek czotowych,

—walcow,

- ptytowych zagszczarek wibracyjnych,

—przewdnych zbiornikbw na waed



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotyce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Przy wykonywaniu robot akanych w niniejszej OST, ra korzysta z dowolnych
srodkow transportowych przeznaczonych do przewozatgr

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot padarOST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
5.

5.2.8cinanie poboczy

Scinanie poboczy e by wykonywanedcznie, za pomadopat lub sprztem
mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy natg przeprowadzi od krawedzi pobocza do kragdzi nawierzchni,
zgodnie z zalmnym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeczny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczasania poboczy naly wywigc na odkiad.
Miejsce odkladu naly uzgodnt z Ireynierem.

Grunt pozostaty w poboczu gglspulchné na gkboka’¢ od 5 do 10 cm, doprowadailo
wilgotnasci optymalnej poprzez dodanie wody i Zay’.

Wskaik zagszczenia okgony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wydasi
najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgodimbl-B-
04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wypbwania ubytkdéw (wgbies) i zantenia w poboczach nalgje
uzupelné materiatem o wiéciwasciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah
wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaiddie uzupetnienie, naie spulchné na gkboka¢ od 2
do 3 cm, doprowadzido wilgotn@ci optymalnej, a nagpnie ut@y¢ w nim warstw materiatu
uzupetniagcego w postaci mieszanek optymalnychsémgch w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia
gruntowa naturalna”. Wilgotn&* optymalm i maksymaln gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek
nalety okreli¢ laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagszczenie ulbnej warstwy materiatu uzupetniggego naley prowadzt od krawedzi
poboczy w kierunku kraadzi nawierzchni. Rodzaj spte do zagszczania musi lady
zaakceptowany przezzymiera. Zagszczona powierzchnia powinnacbpwna, posiada spadek



poprzeczny zgodny z zadmym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiadaddw po przejciu
walcow lub zagszczarek.

Wskamik zag'szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powimgnosé co
najmniej 0,98 maksymalnego zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodriézB-
04481 [1].

6. KONTROLA JAKQCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakoi robot

Ogodlne zasady kontroli jakbrobét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 6.

6.2. Badania przed przygtieniem do robot

Przed przygtieniem do robot Wykonawca przeprowadzi badaniatgmu
proponowanych do uzupetnienia poboczy oraz opragpigmalny sktad mieszanki wedtug OST D-
05.01.00 ,Nawierzchnie gruntowe”, OST D-05.01.01aMerzchnia gruntowa naturalna”.

6.3. Badania w czasie robo6t

Cgstotliwas¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie prowadzenia robét podano w
tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw

Czestotliwas¢ badai

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bada na
dziennej dziatce roboczej

1 |Uziarnienie mieszanki 2 probki
uzupetniagcej

2 V\ﬁlgotnq’c’_ op_tymalna mieszanki 2 probki
uzupetniagcej

3 \(\ﬁlgotnoéé optymalna gruntu w 2 probki
scietym poboczu

4 |Wskanik zagsszczenia nacinanych

lub uzupetnianych poboczach 2 razy na 1 km

6.4. Pomiar cech geometrycznystinanych lub uzupetnianych



poboczy

Cgstotliwasé oraz zakres pomiaréw po zakzeniu robot podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres pomiaréscinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwas¢
pomiarow
1 Spadki poprzeczne 2razy na100 m

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy

Spadki poprzeczne poboczy powigaygodne z dokumentagprojektow, z tolerancy
+1%.

6.4.2.ROWNG¢ poboczy

Nierowngi podhgne i poprzeczne nalg mierzy tatg 4-metrowy wg BN-68/8931-04
[2]. Maksymalny przévit pod tay nie made przekracza&l5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podan®@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkobmiarow; jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanych rob6t na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podan@ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznajeesia wykonane zgodnie z dokumentgepjektowy, SST i wymaganiami
InZyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &wieji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatnii

Ogolne ustalenia dotyce podstawy ptatigi podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.



9.2. Cena jednostki obmiarowe]

Cena wykonania Zmob6t obejmuje:
—prace pomiarowe i przygotowawcze,
—oznakowanie robot,
—scCiecie poboczy i zagzczenie podia,
—odwiezienie gruntu na odktad,
—dostarczenie materiatu uzupetrjaggo,
—roztazenie materiatu,
—zageszczenie poboczy,

—przeprowadzenie pomiaréw i badlaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techmggz

10. PRZEPISY ZWHZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Baddakmratoryjne

2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&@hoawierzchni planografem i fat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wskka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty
4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogowloty ziemne.



