D.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegolowej Specyfikacji Technicznej
1.1.1. Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania szczegdtowe dotyczace wykonania i odbioru
robot zwiazanych z rozbiorka elementow drogi.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy 1 Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotycza zasad prowadzenia Robot zwigzanych z rozbiorka
elementow drog.
W zakres Robot zwiazanych z rozbidrka elementéw drog wchodzi:
- rozebranie konstrukcji jezdni wjazdu o nawierzchni betonowej grub. 15-20 cm
rozebranie nawierzchni plyt zelbetowych wielootworowych
- rozebranie nawierzchni konstrukcji jezdni o nawierzchni bitumicznej grub. do 25 cm
- rozebranie chodnikow z ptyt betonowych 50x50x7
- rozebranie nawierzchni z kostki brukowej betonowej
- rozebranie kraweznikow betonowych 15x30,
- rozebranie obrzezy betonowych 8x30 , rozebranie cieku z elementow betonowych

-rozebranie kanatu zrur stalowych Fi-25cm

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej SST sa zgodne z zamieszczonymi w SST D.
00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania og6lne" pkt. 1.5.

2. MATERIALY
- nie dotyczy

3. SPRZET
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 3.
akceptacjg Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogélne" pkt. 4.

4.1. Wykonawca zapewni sukcesywny odwoz materiatow i gruzu z rozbidrki zgodnie z ustaleniami
pkt. 5 niniejszej SST.
4.2. Srodki transportowe nalezy dostosowac do rodzaju przewozonych materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania Robot podano w SST D .00.00.00. ,,Wymagania ogélne” pkt.5.

5.1. Roboty rozbidrkowe elementéw drog i ulic obejmuja usunigcie z pasa drogowego wszystkich



5.2.

warstw nawierzchni drogowych, krawgznikéw, chodnikéw, obrzezy w stosunku do ktorych
zostalo to przewidziane w Dokumentacji Projektowe;.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie. W przypadku nawierzchni chodnikéw
z plytek chodnikowych, w miejscach trudno dostgpnych dla sprzetu mechanicznego
dopuszcza si¢ rgczne prowadzenie robdt rozbidrkowych. Materiaty z rozbiorki sa wlasnoscia
Wykonawcy 1 powinny zosta¢ usunigte poza Teren Budowy na jego koszt.

Ewentualne doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drog, znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z Dokumentacja Projektowa beda wykonane wykopy powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.
Wszystkie pozostate doty (wykopy) nalezy wypetni¢ warstwami odpowiednim gruntem do
poziomu otaczajacego terenu 1 zage$ci¢ zgodnie z wymaganiami okreSlonymi w SST
D.02.03.01. "Wykonanie nasypow".

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 6.

6.1.

Kontrola jakosci Robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci ich wykonania.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:

1 m* (metr kwadratowy) rozebranej nawierzchni lub chodnika
1 m (metr) rozebranego przepustu

Im obcigtej krawedzi nawierzchni

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru Robot podano w SST D.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D.00.00.00. "Wymagania og6élne" pkt.

9.

9.1. Cena wykonania
- roboty przygotowawcze,

oznakowanie miejsca robot,

- rozebranie elementdw zgodnie z wykazem p. 1.3

- wywoOz materialéw z rozbiorki poza obreb budowy
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot,

- oplatg za przyjgcie gruzu na wysypisko.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.



