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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét

dla zadania: "Rozbudowa ulicy Zrédlanej w Ustroniu®,

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawa  formalng opracowania dokumentacji technicznej jest umowa
zawarta pomigdzy Miastem Ustron a Biurem Inzynieryjnym ML DESIGN z siedzibg przy ul.
Jagiellonskiej 19, 43-410 Konczyce Male.

3. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejszy projekt obejmuje swoim zakresem organizacje ruchu na czas prowadzenia
rob6t na drodze gminnej, ulicy Zrédlanej (592 121 S). Czasowa organizacja ruchu
wprowadzona jest réwniez na drogach gminnych krzyzujacych sie z ul. Zrédlang tj.: ulicy
Kuzniczej (592 062 S), ulicy Lisciastej (592 123 S), ulicy Belwederskiej (592 122 S), ulicy
Kamieniec (592 120 S).

Ponadto planowane roboty przewidujg réwniez wprowadzenie objazdu droga gminna,
ulica Spokojng (592119S) oraz drogami powiatowymi ulica Lipowska (2640S) oraz ulicg
Skoczowska (26598S).

4, MATERIALY WYJSCIOWE

° Mapa zasadnicza,

o Wizja w terenie,

° Akty prawne obejmujace zakres opracowania.
o Uzgodnienia z Zamawiajacym
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5. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJACEJ DROGI I RUCHU NA
DRODZE

Teren objety zakresem projektu czasowej organizacji ruchu zlokalizowany jest
w granicach Miasta Ustror, przy drodze gminnej — ulicy Zrédlanej. Ulica Zrodlana jest droga
gminng klasy L, stanowi w szczegélnosci dojazd do zabudowy jednorodzinnej oraz ustugowe;j
i produkcyjnej. Obecnie ulica Zrédlana posiada nawierzchnie asfaltowa o szerokosci od 5,5

do 6,5m z poszerzeniami na tukach. Brak chodnikéw, pobocza gruntowe.

6. ISTNIEJACA STALA ORGANIZACJA RUCHU

Na terenie objetym planowang rozbudowg wystepuje oznakowanie poziome

1 pionowe.

Oznakowanie poziome stanowig linie segregacyjne P-4, P-1e, linie krawedziowe P-7a
i P-7b oraz linia bezwzglednego zatrzymania P-12 na wlocie ulicy Kuzniczej. Oznakowanie

poziome w trakcie robot zostanie catkowicie usuniete.

Oznakowanie pionowe stanowa w szczegOlnosci znaki: A-3, A-7, B-1 wraz
z tabliczkami, B-18, B-20, D-1 wraz z tabliczkami, D-4a, F-4, F-6, lustra drogowe U-18a.
W pasie drogowym zlokalizowane sg réwniez stupki U-12c oraz tablice U-3b, U-21b.

Inwentaryzacja istniejacego oznakowania przedstawiona zostala w czedei rysunkowej

projektu.

7. ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

Roboty drogowe bgdg prowadzone w o$miu etapach. Etapy 1-4 dotycza wykonania
wszystkich robét za wyjatkiem ufozenia bitumicznej warstwy $cieralnej, przewiduje sie
zamknigeie odcinkow objetych robotami dla ruchu za wyjatkiem ruchu lokalnego. W
pierwszej kolejnosci dla kazdego etapu wykonane zostang roboty zwigzane z kanalizacjg

deszczowg i chodnikiem dla pieszych.
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Dla etapu 1-4 wyznaczono objazd. Objazd planowany jest drogg gminna, ulica
Spokojng, oraz drogami powiatowymi — ulica Lipowskg oraz Skoczowska. Objazd
oznakowany bgdzie znakami F-9. Ponadto Na ulicy Leénej, bezposrednio za skrzyzowaniem
z ulica Spokojng oraz na ulicy Kuzniczej, za skrzyzowaniem z ulicg Skoczowska ustawiono
znaki F-5 z piktogramem znaku B-1 oraz tabliczka wiasciwg dla danego etapu robét (tresé
tekstu tabliczki opisana ponizej, przy poszczegolnych etapach), a takze wskazang odleglocia
do znaku zakazu. Znaki F-5 nalezy ustawi¢ bezposrednio za skrzyzowaniem, w miejscu
dobrze widocznym dla dojezdzajacych do skrzyzowania. Pomiedzy znakami pionowymi

nalezy zachowa¢ odleglto$¢ min 10m.

Etapy 5-8 dotyczg ukladania bitumicznej warstwy $cieralnej, ruch odbywat si¢ bedzie
wahadlowo na odcinkach o dhugosci nie wigkszej niz 300m, sterowany bedzie recznie. Ruch

pieszy odbywat si¢ bedzie po wykonanym w etapach 1-4 chodniku.

Na zaporach drogowych U-20 oraz tablicach prowadzacych U-3d nalezy zastosowaé

po dwa swiatla ostrzegawcze.

Etap nr 1 obejmuje roboty na odcinku o dhugosci okoto 165m. Przewiduje sie zakaz
ruchu na odcinku objetym robotami z wylaczeniem dojazdu do posesji. Obszar robét na ulicy
Zrédlanej oznakowany zostanie Znakiem B-1 z tabliczka o tresci ,,Nie dotyczy mieszkancow
posesji od nr 27 do nr 37 ulicy Zrédlanej, mieszkaficow ulicy Kamieniec, pojazdéw budowy
oraz stuzb miejskich” oraz zaporg U-20b z dwoma zéttymi $wiatlami ostrzegawczymi. Na
obszarze robét wprowadzono zakaz wyprzedzania oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h.
Przed robotami nalezy ustawi¢ znak A-14 oraz znaki D-4a za ostatnim przed robotami

skrzyzowaniem ulicy Zrédlanej z droga publiczng.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 1 — wykonane zostang wszystkie
prace dla obszaru oznaczonego etapem nr 1 za wyjgtkiem ulozenia bitumicznej warstwy

scieralnej co planowane jest w etapach 5-8.

Etap nr 2 obejmuje roboty na odcinku o dtugosci okoto 95m. Przewiduje sie zakaz
ruchu na odeinku objetym robotami z wylgczeniem dojazdu do posesji od strony Goérek
Wielkich. Od strony centrum Ustronia, ze wzgledu na przebudowe przepustu pod droga
wprowadzono zakaz ruchu obejmujacy takze osoby niepelnosprawne, wprowadzono ponadto
zakaz ruchu pieszych (B-41). Zapewniono pieszym bezpieczny ciag komunikacyjny za
pomocg kiadek dla pieszychU-28 projektowanych poza obszarem robdt. Na ulicy

4
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Belwederskiej ustawiony zostal znak F-6 z piktogramem znaku B1 (w kierunku Gérek

Wielkich) i tabliczka informujacg ze zakaz dotyczy takze osoby niepelnosprawne.

Obszar robét na ulicy Zrédlanej od strony Goérek Wielkich oznakowany zostanie
Znakiem B-1 z tabliczkg o tresci ,Nie dotyczy mieszkancéw posesji od nr 18 do nr 24 ulicy
Zrédlanej, pojazdéw budowy oraz stuzb miejskich” oraz zaporg U-20b z dwoma zotymi
Swiatlami ostrzegawczymi. Od strony centrum Ustronia pod znakiem B-1 nalezy ustawi¢
tabliczke informujaca, ze zakaz dotyczy takze osoby niepelnosprawne. Na obszarze robot

wprowadzono zakaz wyprzedzania oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h.

Pozostawiono znaki zakazu oraz znaki ostrzegawcze przed obszarem robét od strony

Gorek Wielkich z etapu nr 1 do czasu ulozenia bitumicznej warstwy Scieralne;.

Przed robotami nalezy ustawi¢ znak A-14 oraz znaki D-4a za ostatnim przed robotami

skrzyzowaniem ulicy Zrédlanej z droga publiczna.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 2 — wykonane zostang wszystkie
prace dla obszaru oznaczonego etapem nr 2 za wyjgtkiem ulozenia bitumicznej warstwy

$cieralnej co planowane jest w etapach 5-8.

Etap nr 3 obejmuje roboty na odcinku o dhugosci okolo 145m. Przewiduje sie zakaz
ruchu na odcinku objetym robotami z wylaczeniem dojazdu do posesji od strony Goérek
Wielkich. Od strony centrum Ustronia, ze wzgledu na przebudowe przepustu pod droga
wprowadzono zakaz ruchu obejmujacy takze osoby niepetnosprawne, wprowadzono ponadto
zakaz ruchu pieszych (B-41). Zapewniono pieszym bezpieczny cigg komunikacyjny za
pomocg kiadek dla pieszychU-28 projektowanych poza obszarem robét. Na ulicy Lidciastej
ustawiony zostal znak F-6 z piktogramem znaku B1 (w kierunku Gorek Wielkich) i tabliczka

informujgcg ze zakaz dotyczy takze osoby niepelnosprawne.

Obszar robdt na ulicy Zrédlanej od strony Gorek Wielkich oznakowany zostanie
Znakiem B-1 z tabliczkg o tresci ,Nie dotyczy mieszkancoéw posesji od nr 12 do nr 14 ulicy
Zrédlanej, mieszkancow ulicy Belwederskiej, pojazdéw budowy oraz stuzb miejskich” oraz
zaporg U-20b z dwoma z6itymi §wiattami ostrzegawczymi. Od strony centrum Ustronia pod
znakiem B-1 nalezy ustawi¢ tabliczke informujaca, ze zakaz dotyczy takze osoby
niepelnosprawne. Na obszarze robdt oraz przed robotami wprowadzono zakaz wyprzedzania

oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h.
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Pozostawiono znaki zakazu oraz znaki ostrzegawcze przed obszarem robét od strony
Gorek Wielkich z etapu nr 1 do czasu ulozenia bitumicznej warstwy Scieralnej. Przed

robotami od strony centrum Ustronia nalezy ustawi¢ znak A-14.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 3 — wykonane zostang wszystkie
prace dla obszaru oznaczonego etapem nr 3 za wyjatkiem ulozenia bitumicznej warstwy

Scieralnej co planowane jest w etapach 5-8.

Etap nr 4 obejmuje roboty na odcinku o dtugo$ci okoto 170m. Przewiduje si¢ zakaz
ruchu na odcinku objetym robotami z wylaczeniem dojazdu do posesji. Obszar robét na ulicy
Zrédlanej oznakowany zostanie Znakiem B-1 z tabliczka o tresci ,,Nie dotyczy mieszkancow
posesji od nr 2 do nr 6 ulicy Zrédlanej, mieszkarnicéw ulicy KuzZniczej i Lisciastej, pojazdéw
budowy oraz shuzb miejskich” oraz zaporg U-20b z dwoma zotymi $wiattami
ostrzegawczymi. Na obszarze robét oraz przed robotami wprowadzono zakaz wyprzedzania
oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h (zakazu wyprzedzania nie wprowadza si¢ na drogach
bocznych, gdzie nie ma fizycznej mozliwosci wyprzedzania). Przed robotami nalezy ustawié
znak A-14 oraz znaki D-4a za ostatnim przed robotami skrzyzowaniem ulicy Zrédlanej z

drogg publiczna.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 4 — wykonane zostang wszystkie
prace dla obszaru oznaczonego etapem nr 4 za wyjgtkiem ulozenia bitumicznej warstwy

scieralnej co planowane jest w etapach 5-8.

Etap nr 5 obejmuje roboty zwigzane z uktadaniem warstwy $cieralnej na odcinku o
diugosci okoto 290m. Przewiduje si¢ wprowadzenie ruchu wahadtowego sterowanego recznie
przez uprawnionych pracownikéw wykonawey. Reczne sterowanie ruchem odbywalo sie
bedzie przed robotami na ulicy Zrédlanej a takze na ulicach Kuzniczej, Lisciastej
i Belwederskiej. Na obszarze robot oraz przed robotami wprowadzono zakaz wyprzedzania
oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h (zakazu wyprzedzania nie wprowadza si¢ na drogach
bocznych, gdzie nie ma fizycznej mozliwosci wyprzedzania). Przed robotami od strony
centrum Cieszyna nalezy ustawi¢ znak A-14 oraz znak A-12c. Od strony Goérek Wielkich
nalezy ustawi¢ znak A-12b. Pozostawiono znaki zakazu oraz znaki ostrzegawcze przed

obszarem robot od strony Gérek Wielkich z etapu nr 1.

Przed robotami od strony Centrum Ustronia nalezy ustawié zapore U-20b wraz z

dwoma z0itymi swiatlami ostrzegawczymi. Przed robotami od strony Gérek Wielkich nalezy

6
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ustawi¢ tablice prowadzacg U-3d wraz z dwoma zottymi $wiattami ostrzegawczymi. Ruch
pieszych odbywat sie bedzie po wykonanym w etapach 1-4 chodniku dla pieszych. Szeroko$é

pasa ruchu wynosi¢ bedzie 3m (na poszerzeniach na tuku szerokosé zwiekszona).

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 5 — wykonany komplet prac

zwigzanych z odcinkiem etapu nr 5.

Etap nr 6 obejmuje roboty zwigzane z ukladaniem warstwy $cieralnej na odcinku
o dtugosci okoto 290m. Przewiduje si¢ wprowadzenie ruchu wahadtowego sterowanego
reeznie przez uprawnionych pracownikéw wykonawcy. Reczne sterowanie ruchem odbywato
si¢ bedzie przed robotami na ulicy Zrédlanej a takze na ulicach Kuzniczej, Lisciastej
1 Belwederskiej. Na obszarze robdt oraz przed robotami wprowadzono zakaz wyprzedzania
oraz ograniczenie predkosci do 30 km/h (zakazu wyprzedzania nie wprowadza sie na drogach
bocznych, gdzie nie ma fizycznej mozliwoéci wyprzedzania). Przed robotami od strony
centrum Cieszyna nalezy ustawi¢ znak A-14 oraz znak A-12b. Od strony Gorek Wielkich
nalezy ustawi¢ znak A-12c. Pozostawiono znaki zakazu oraz znaki ostrzegawcze przed

obszarem robdt od strony Gorek Wielkich z etapu nr 1.

Przed robotami od strony Centrum Ustronia nalezy ustawi¢ tablice prowadzaca U-3d
wraz z dwoma z6ttymi $wiattami ostrzegawczymi. Przed robotami od strony Gérek Wielkich
nalezy ustawi¢ zapor¢ U-20b wraz z dwoma zoltymi $wiattami ostrzegawczymi. Ruch
pieszych odbywat si¢ bedzie po wykonanym w etapach 1-4 chodniku dla pieszych. Szerokosé

pasa ruchu wynosi¢ bedzie 3m (na poszerzeniach na tuku szeroko$é zwiekszona).

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 6 — wykonany komplet prac

zwigzanych z odcinkiem etapu nr 6.

Etap nr 7 obejmuje roboty zwigzane z ukiadaniem warstwy $cieralnej na odcinku o
dtugosci okoto 280m. Przewiduje si¢ wprowadzenie ruchu wahadlowego sterowanego recznie
przez uprawnionych pracownikow wykonawcy. Reczne sterowanie ruchem odbywato sie
bedzie przed robotami na ulicy Zrédlanej a takze na ulicach Belwederskiej oraz ulicy
Kamieniec. Na obszarze rob6t oraz przed robotami wprowadzono zakaz wyprzedzania oraz
ograniczenie predkosci do 30 km/h (zakazu wyprzedzania nie wprowadza sie na drogach
bocznych, gdzie nie ma fizycznej mozliwosci wyprzedzania). Przed robotami od strony

centrum Cieszyna nalezy ustawi¢ znak A-14 oraz znak A-12b. Od strony Gérek Wielkich
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nalezy ustawi¢ znak A-12c. Pozostawiono znaki zakazu oraz znaki ostrzegawcze przed

obszarem robét od strony Gérek Wielkich z etapu nr 1.

Przed robotami od strony Centrum Ustronia nalezy ustawié¢ tablice prowadzaca U-3d
wraz z dwoma zottymi Swiatlami ostrzegawczymi. Przed robotami od strony Gérek Wielkich
nalezy ustawi¢ zapor¢ U-20b wraz z dwoma zOltymi $wiatlami ostrzegawczymi. Ruch
pieszych odbywat si¢ bedzie po wykonanym w etapach 1-4 chodniku dla pieszych. Szerokosé
pasa ruchu wynosi¢ bgdzie 3m (na poszerzeniach na tuku szeroko$¢ zwigkszona). Za

robotami, w kierunku centrum Ustronia zaprojektowano znak B-42 odwotujacy zakazy.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 7 — wykonany komplet prac

zwigzanych z odcinkiem etapu nr 7.

Etap nr 8 obejmuje roboty zwigzane z ukladaniem warstwy Scieralnej na odcinku o
diugosci okoto 280m. Przewiduje sie wprowadzenie ruchu wahadtowego sterowanego recznie
przez uprawnionych pracownikéw wykonawcy. Reczne sterowanie ruchem odbywalo sie
bedzie przed robotami na ulicy Zrédlanej a takze na ulicach Belwederskiej oraz ulicy
Kamieniec. Na obszarze robét oraz przed robotami wprowadzono zakaz wyprzedzania oraz
ograniczenie predkosci do 30 km/h (zakazu wyprzedzania nie wprowadza sie na drogach
bocznych, gdzie nie ma fizycznej mozliwosci wyprzedzania). Przed robotami od strony
centrum Cieszyna nalezy ustawi¢ znak A-14 oraz znak A-12c. Od strony Gérek Wielkich
nalezy ustawi¢ znak A-12b. Pozostawiono znaki zakazu oraz znaki ostrzegawcze przed

obszarem roboét od strony Gorek Wielkich z etapu nr 1.

Przed robotami od strony Centrum Ustronia nalezy .ustawi¢ zapore U-20b wraz z
dwoma z6ltymi $wiatltami ostrzegawczymi. Przed robotami od strony Gérek Wielkich nalezy
ustawi¢ tablice prowadzgcg U-3d wraz z dwoma z6Mtymi $wiatlami ostrzegawczymi. Ruch
pieszych odbywat si¢ bgdzie po wykonanym w etapach 1-4 chodniku dla pieszych. Szerokosé
pasa ruchu na jezdni wynosi¢ bedzie 3m (na poszerzeniach na tuku szeroko$é zwiekszona).

Za robotami, w kierunku centrum Ustronia zaprojektowano znak B-42 odwotujacy zakazy.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 8 — wykonany komplet prac dla

calosci zadania.
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8. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robét przewiduje si¢ do
31 pazdziernika 2017 roku. Termin przywrdcenia stalej organizacji ruchu lub wprowadzenia

nowej zatwierdzonej, przewiduje si¢ do 30 listopada 2017 roku.

9. WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA OZNAKOWANIA

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujacym Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury ~w  sprawie szczegblowych warunkéw technicznych dla  znakdéw
1 sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.
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