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ST.01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

ST.01.00. Roboty przygotowawcze

Kody CPV
45000000-7
45100000-8

45110000-1
45111000-8
45111200-0
45111230-9
45111240-2
45111250-5
45112000-5
45112200-7
45112210-0

Opis
Roboty budowlane

Przygotowanie terenu pod budowe

Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

Roboty w zakresie odwadniania gruntu

Badanie gruntu

Roboty w zakresie usuwania gleby

Usuwanie powtoki gleby

Usuwanie wierzchniej warstwy gleby
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1. Przedmiot opracowania

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru Robot zwigzanych z wytyczeniem trasy sieci kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej oraz
jej punktéow wysokosciowych, zdjecia warstwy humusu; rozebrania drdg, chodnikow, ptotéw i

innych konstrukcji oraz wycinki drzew i krzewow.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Niniejsza ST bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1. niniejszej ST dla realizacji zadania

wymienionego w punkcie 1.1 ST.00.00. Wymagania ogdlne.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét jak nizej:

1.3.1 Roboty pomiarowe i geodezyjne

+ wytyczenie w terenie przebiegu trasy sieci kanalizacyjnej,

+ wytyczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw
wysokosciowych gtéwnych osi trasy,

+ wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robdt,

+ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

+ wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),

+ wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

+ zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposdb utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

+ wykonanie pomiardéw biezacych w miare postepu robot,

+ okreslenie potozenia obiektow,

+ wykonanie pomiaréw sprawdzajacych spadki i usytuowanie gtdwnych elementow
obiektow budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz ich inwentaryzacja,

+ inwentaryzacja elementéw naziemnych po wykonaniu prac nawierzchniowych,

+ wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne,

+ transport materiatow,

+ dokumentacje fotograficzng istniejgcych warunkdw.

1.3.2. Roboty rozbiérkowe
+ rozbiérka nawierzchni drég, kraweznikéw, obrzezy, wpustéw deszczowych, chodnikow,
wjazdéw ulicznych, ptotéw i innych konstrukcji (w tym takze: drdg, kraweznikéw,
chodnikow, s$ciezek, ptotéw i innych elementéw wewnatrz prywatnych posesiji)

+ prace pomiarowe
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+ oznakowanie robét

+ dokumentacja fotograficzng istniejacych warunkdéw

+ rozbidrka elementéw

+ segregacja materiatow z rozbiérki na materiaty odpadowe, materiaty do recyklingu
i nadajace sie do powtdrnego wykorzystania bez przerdbki

+  wybdr miejsc wywiezienia materiatow z ewentualnym uzyskaniem zgody na sktadowanie
materiatéw w wybranym miejscu

+ wywiezienie materiatu z rozbiorki z zabezpieczeniem materiatdw nadajacych sie do
powtdérnego wykorzystania

+ uporzadkowanie miejsc prowadzenia robdt wraz z ich zabezpieczeniem

1.3.3. Wycinka drzew i krzewow
+  Wycinka drzew i krzewow, karczowanie korzeni
+ Mechaniczne karczowanie pni
+  Wykopy reczne
+ Reczne zasypywanie wykopow ze skarpami
+  Wywozenie diuzyc
+  Wywozenie karpiny i gatezi
+ Usuniecie i spalenie pozostatosci po karczunku
+ Przesadzenie drzew i krzewdw nadajgcych sie do wykorzystania

+ Uporzadkowanie miejsc prowadzenia robdt wraz z ich zabezpieczeniem

1.3.4. Usuniecie humusu i darniny
+ usuniecie i wywdz warstwy humusu i darniny
+ dokumentacje fotograficzng istniejgcych warunkéw
+ zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad
+ zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach
+ zabezpieczenie sktadowanego humusu i darniny przed zanieczyszczeniem i nadmiernym
wptywem warunkéw atmosferycznych

+ uporzadkowanie miejsc prowadzenia robdt wraz z ich zabezpieczeniem

1.3.5. Zabezpieczenie drzew i krzewow
- montaz oston zabezpieczajacych
+ biezaca pielegnacja drzew i krzewdw

+ demontaz oston zabezpieczajacych

1.4. Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy

i koncowy punkt trasy.

Drzewo - roslina wieloletnia duzych rozmiaréw ($rednica > 10 cm) o wyraznie wyksztatconym
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pniu, ktéory w pewnej wysokosci, przecietnie od 1,50 m nad ziemig, rozgatezia sie w korone.

Jeden z parametrow charakteryzujacych drzewo to s$rednica pnia mierzona na wysokosci
130 cm od poziomu terenu (tzw. piersnica).

Krzew (krzak) - roslina wieloletnia nietworzaca wyraznego pnia, ani korony lecz rozgateziajaca
sie na wiele rownorzednych peddéw, rosnacych przecietnie ponizej 1,50 m od ziemi).

Korona - czes$¢ drzewa wytworzona przez pedy boczne (gatezie).

Bryta korzeniowa - uformowana bryta ziemi z przerastajgcymi jg korzeniami rosliny.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w punkcie 1.7 ST.00.00. Wymagania ogdlne oraz
w pozostatych  zamieszczonych w ramach niniejszego opracowania specyfikacjach

technicznych.

2. Prowadzenie robot

Ogodlne wymagania i zasady prowadzenia robdét podano w punkcie 5 ST.00.00.
Wymagania ogdlne. Ogdlne wymagania dotyczace dokumentacji odbiorowej podano w punkcie
1.11 ST.00.00. Wymagania ogdine.

Zabezpieczeniu podlegajq drzewa i krzewy mogace ulec uszkodzeniu w wyniku
prowadzonych robot, szczegdlnie te, ktére znajdujg sie w bezposrednim sgsiedztwie
wykonywanych obiektow.

Wszystkie roboty w zasiegu koron drzew i 2 m od obrysu koron drzew nalezy wykonywac
recznie. Zastosowanie jakiegokolwiek sprzetu mechanicznego na tym terenie wymaga zgody

Inspektora Nadzoru.

3. Materiaty

Materiaty muszg spetnia¢ wymogi opisane w punkcie 2 ST.00.00. Wymagania ogdine.

3.1. Rodzaje materiatow

3.1.1. Roboty pomiarowe
Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,5 m. Pale
drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji
pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane srednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci
okoto 0,3 m, a dla punktéw utrwalanych w nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dtugosci

od 0,04 do 0,05 m. ,Swiadki" powinny mie¢ dtugoé¢ okoto 0,5m i przekréj prostokatny.
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3.1.2. Roboty rozbiérkowe
Materiaty pochodzace z rozbidrki mogq zosta¢ ponownie wykorzystane do Robot, jezeli
wyrazi na to zgode Inspektor Nadzoru. Inspektor Nadzoru wskaze miejsca, w ktdrych mozna

bedzie je zabudowac.

3.1.3. Materiaty do wykonania tymczasowej ochrony drzew

+ deski iglaste obrzynane 19 + 25 mm, klasy III, stupki drewniane, zerdzie itp.,
+ maty stomiane, wiklinowe, jutowe o wymiarach min. 1,70 x 1,50 m,

+ gwozdzie budowlane okragte gote,

+ drut lub tasma stalowa, sznur konopny,

+ woda.

3.1.4. Materialy pieleghacyjne drzew uszkodzonych
+ preparaty emulsyjne, powierzchniowe,
+ $rodki impregnujace,

+ woda.

4. Sprzet

Sprzet musi spetnia¢ wymogi opisane w punkcie 3 ST.00.00. Wymagania ogdlne.

4.1. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéow wysokosciowych nalezy stosowac

nastepujacy sprzet:

+ tachimetry elektroniczne,

+ niwelatory automatyczne samopoziomujace,

+ lustra dalmiercze,

+  tyczki,

+  fawy,

+  tasmy stalowe i szpilki

+ oprogramowanie licencyjne

+ sprzet komputerowy.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktédw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru. Sprzet musi posiada¢ $wiadectwo

legalizacji.

4.2, Sprzet do usuwania warstwy humusu
Do wykonania robét zwigzanych ze zdjeciem warstwy humusu nalezy stosowac:
« rowniarki,
+ spycharki,
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+ topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdét ziemnych - w miejscach

gdzie prawidtowe wykonanie robdt sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
+ koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odlegtosc

wymagajacq zastosowania takiego sprzetu.

4.3. Sprzet do robét rozbiorkowych i wycinki drzew.

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiérkg elementéw drdg, ogrodzen oraz z wycinkg
drzew i krzewdw moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej lub inny zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru:

+ spycharki,

+ tadowarki,

+ samochody ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze,
« zrywarki,

+  mioty pneumatyczne,

+ pity mechaniczne,

- pilarki spalinowe,

+  koparki,

+ frezarka do asfaltu,

+ pita do asfaltu.

4.4. Sprzet do zabezpieczenia drzew i krzewow
Zabezpieczanie drzew prowadzi¢ recznie. Ponadto Wykonawca powinien posiadac:
+samochdd skrzyniowy do transportu materiatow,
+ reczny sprzet do prac ziemnych (maczety, pity reczne, nozyce, szpadle, tomy, kliny,
mioty, taczki),

+ sprzet do podlewania.

5. Transport

Transport nalezy prowadzi¢ zgodnie z wymogami opisanymie w punkcie 4
ST.00.00. Wymagania ogdlne.

5.1. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ srodkami transportu
dostosowanymi do ich przewozu i posiadajgcymi stosowne atesty (nalezy uwzgledni¢ wymiary
sprzetu, jego ciezar oraz mozliwo$¢ jego odpowiedniego zamocowania).

Sprzet pomiarowy, laboratoryjny itp. nalezy przewozi¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi
w instrukcjach obstugi przewozonych sprzetéow z zachowaniem szczegdlnej ostroznosci. Srodki
transportu nalezy dobrac¢ stosownie do wymagan zawartych w wytycznych. Sprzet powinien
by¢ przewozony z odpowiednim zabezpieczeniem (oryginalne walizki, futeraty itp.). Powyzsze

zasady nalezy zachowac przy zatadunku i wytadunku sprzetu. Nalezy uniemozliwi¢ przesuwanie
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sie samoczynne sprzetu podczas jazdy oraz nie wolno dopuszcza¢ do wstrzaséw podczas jazdy.

5.2. Transport humusu i darniny

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢
transportem samochodowym. Wybor srodka transportu zalezy od odlegtosci, warunkéw
lokalnych i przeznaczenia humusu.

Do wywozu gruntu nalezy stosowa¢ samochody samowytadowcze o nacisku na o$ do
8 ton. Grunt oraz inne materiaty sypkie nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych
przed rozsypaniem, rozpyleniem, zanieczyszczeniem S$rodowiska oraz w sposdb
zabezpieczajacy je przed zanieczyszczeniem i nadmiernym zawilgoceniem, zmieszaniem
z innymi kruszywami (np. innych klas, gatunkéw itp.). W/w zasad nalezy przestrzegac przy

zatadunku i wytadunku.

5.3. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbidrki i wycinki mozna przewozi¢ srodkami transportu przystosowanymi i
posiadajacymi odpowiednie atesty do przewozu stosownych materiatdw. Np. samochody
ciezarowe skrzyniowe i samowytadowcze.

Materiaty nalezy przewozi¢ w sposéb uniemozliwiajacy ich wypadniecie oraz
przesuwanie sie podczas transportu. Materiat pochodzacy z wycinki drzew i krzewoéw powinien
by¢ odpowiednio pociety, posegregowany, utozony i zwigzany. Cato$¢ tadunku powinna by¢

zakryta siatkg ochronna.

6. Wykonanie robot

Ogodlne wymagania i zasady dotyczace wykonania robot podano w punkcie 5 ST.00.00.

Wymagania ogdline.

6.1. Ogolne zasady wykonania robét

Wykonawca przed przystgpieniem do robot na danym odcinku sporzadzi w ramach ceny
za roboty przygotowawcze dokumentacje fotograficzng obiektow w pasie robdt z oznaczeniem
lokalizacji obiektu i krétkim opisem stanu technicznego ze szczegdétowym uwzglednieniem

istniejgcych uszkodzen i peknied.

6.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

6.2.1. Warunki techniczne wykonania roboét
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi instrukcjami
G.U.G. i K. przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
W oparciu o materialy dostarczone przez Inspektora Nadzoru Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot.
Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢ i zastabilizowaé w terenie punkty gtéwne

obiektow budowlanych oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) dla kazdego punktu

9/21



SPECYFIKACIE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH i i
~PROJEKT BUDOWY KANALIZACII SANITARNEJ UMOZLIWIAJACEJ ODPROWADZENIE SCIEKOW Z
POSESJI PRZY ULICY SKOCZOWSKIE]J 129 I 131 W USTRONIU"”

ST.01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
charakterystycznego inwestycji i dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz

punktow wysokos$ciowych. Przejecie tych punktow powinno by¢ dokonane w obecnosci
Inspektora Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru
o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i (lub) reperdw
roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe zostang zniszczone przez Wykonawce
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia
robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostate prace pomiarowe

konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

6.2.2. Wyznaczenie punktow wysokosciowych
Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej i innej osnowy geodezyjnej okreslonej w dokumentacji
projektowej oraz w oparciu o informacje przekazane przez Inspektora Nadzoru. Wyznaczone
punkty na osi budowli nie powinny by¢ przesuniete wiecej niz 3cm w stosunku do
projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do jednego cm

w stosunku do rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej.

6.2.3. Wyznaczenie roboczych punktow wysokosciowych
Punkty wysokosciowe (repery robocze) nalezy wykona¢ dla kazdego punktu
charakterystycznego inwestycji. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe
oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy repera i jego rzednej. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejgcych budowlach.
Rzedne reperdéw roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscig, aby s$redni btad
niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu

do reperdw panstwowych.

6.3. Dokumentacja odbiorowa

Wykonawca zobowigzany jest opracowac i przedtozy¢ Inspektorowi Nadzoru, przed
przyjeciem robdt, dokumentacje odbiorowg przedstawiajgcg wszystkie obiekty tak, jak
zrealizowat je Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji, wymiardw i detali wykonanych robot.
Dokumentacja musi by¢ przygotowana zgodnie z aktualnie obowigzujacymi przepisami prawa
w Polsce oraz wymogami ujetymi w ST.00.00. Wymagania ogdlne pkt 1.11.

Wraz z mapaq z inwentaryzacji nalezy dostarczy¢ kopie szkicu polowego, karty armatury
i tabelaryczne zestawienie wykonanych przewoddéw kanalizacyjnych (wg wzoru dostarczonego
przez Zamawiajgcego). Cato$¢ geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej podlega weryfikacji
przez Zamawiajacego przed zgtoszeniem gotowosci do odbioru koncowego. Zamawiajacy

zastrzega sobie okres do 10 dni roboczych na sprawdzenie dostarczonych materiatow.
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6.4. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w punkcie 1.3. niniejszej specyfikacji zgodnie z dokumentacjgq projektowa,
specyfikacjami technicznymi lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac¢ mechanicznie lub recznie w sposdb okreslony
w specyfikacjach technicznych lub przez Inspektora Nadzoru. Wszystkie elementy mozliwe do
powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. O ile
uzyskane elementy nie stajg sie wtasnosciag Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce
okreslone w specyfikacjach technicznych lub wskazane przez Inspektora Nadzoru. Elementy
i materiaty, ktore zgodnie z specyfikacjg techniczng stajg sie wtasnoscig Wykonawcy powinny
by¢ usuniete z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rozbidérce elementéw drdg,
chodnikow, ogrodzen, itp. znajdujace sie w miejscach gdzie zgodnie z dokumentacjq
projektowg beda wykonane wykopy pod kanalizacje powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. Doty w miejscach,
gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw pod projektowane obiekty liniowe nalezy
wypetni¢ warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie
z wymaganiami okreslonymi w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

W odpowiedniej cenie Wykonawca winien uwzgledni¢ optaty za sktadowanie materiatéw

z rozbiorki.

6.4.1. Roboty w pasie drogowym

+ Jesli roboty prowadzone sg w pasie drogowym (jezdnia, chodnik) wéwczas nalezy usuna¢
warstwy nawierzchni z obszaru robdt. Nawierzchnie asfaltowe nalezy cigé pitg i usuwacd
zgodnie z aktualnymi przepisami o ochronie srodowiska.

+ Zatozona technologia usuniecia nawierzchni musi spetnia¢ nastepujace warunki :

- zapewnienie zdjecia wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni,

- gwarancja nie powodowania uszkodzen jakichkolwiek elementéw pobocza lub jezdni
nie podlegajacych rozbidrce,

- nie uszkodzenie przebiegajacego, istniejgcego uzbrojenia terenu.

+  Nawierzchnie z ptyt chodnikowych, kostki betonowej lub bruku kamiennego oraz
nawierzchnie wykonane przez mieszkancéw tzw. ,systemem gospodarczym” nalezy
rozebra¢ na catej szerokosci i zabezpieczy¢ przed zniszczeniem. Krawezniki i opaski
nalezy zdemontowac i skladowa¢ w sposob pozwalajacy na ich ponowne wbudowanie po
zakonczeniu robét konstrukcyjnych. Elementy nie nadajace sie do ponownego uzycia
nalezy wywiez¢ na sktadowisko zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

+ W przypadku koniecznosci rozebrania elementéw ogrodzen nalezy je zabezpieczy¢ w celu
rekonstrukcji. Elementy nie nadajace sie do ponownego uzycia nalezy wywiezé na
sktadowisko zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

« Jesli roboty prowadzone bedg w terenach zielonych, wowczas nalezy usungé warstwe

humusu z powierzchni catego pasa robdt ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
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w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Warstwa

humusu powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy rekultywacji,
umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdw po zakonczeniu
robot wtasciwych.

+ Ilosci robot rozbidrkowych podane sg w Przedmiarze Robdét.

6.5. Drogi montazowe
Drogi montazowe w terenie niezabudowanym nalezy wykona¢ 2z elementow

prefabrykowanych o szerokosci 3,0 m na podsypce piaskowej.

6.6. Wykonanie wycinki lub przesadzenia drzew i krzewéw

Wycinka drzew i krzewdéw obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich
przeszkadzajacych drzew i krzewdw zgodnie z dokumentacja projektowg opisang w ST 00.00
pkt.5.2. specyfikacjami technicznymi lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Zamiar
wykonania prac zwigzanych z wycinkg drzew i krzewdw oraz ich przesadzaniem nalezy zgtosic
do odpowiedniego organu administracyjnego.

Wycinka drzew, krzewéw oraz ich przesadzanie zostanie przeprowadzona przez
Wykonawce po uzyskaniu decyzji administracyjnych wymaganych polskimi przepisami prawa.
Stosowne decyzje pozyska Wykonawca wilasnym staraniem na podstawie upowaznien
udzielonych przez Zamawiajgcego. Optaty administracyjne zwigzane z wycinkg drzew poniesie

Zamawiajacy.

6.6.1. ZASADY WYKONANIA ROBOT

+ Teren pod budowe kanalizacji w pasie robot ziemnych, w miejscach dokopdow i w innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢ oczyszczony z drzew
i krzewow.

+  Wycinke drzew o wiasciwosciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywa¢ w tzw.
sezonie rebnym, ustalonym przez Inspektora Nadzoru. Termin wykonania wycinki bedzie
uzalezniony od harmonogramu realizacji inwestycji. W przypadku, gdy prace beda
wykonywane w okresie od listopada do marca, nalezy zastosowa¢ mechaniczne rebarki
do rozdrabniania gatezi, ktére umozliwig znaczne ograniczenie objetosci materiatu
przeznaczonego do wywozu z terenu budowy.

« W miejscach dokopdw i tych wykopdw, z ktérych grunt jest przeznaczony do
wbudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowac pnie i usunac
korzenie tak, aby zawarto$¢ czesci organicznych w gruntach przeznaczonych do
wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

+ W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic¢ tak, aby czesci roslinnosci nie znajdowaty sie
na gtebokosci do 60cm ponizej niwelety robdt ziemnych i linii skarp nasypu.

+ Ro$linnos¢ istniejaca w pasie robodt, nie przeznaczona do usuniecia, powinna by¢ przez

Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli roslinnos¢, ktéra ma byc
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zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawce, to powinna by¢ ona

odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposdb zaakceptowany przez odpowiednie wtadze.

+ Przesadzanie drzew i krzewow nalezy wykonywaé w terminie ustalonym przez Inspektora
Nadzoru i zgodnym z terminem okreslonym w projekcie. Przyjmuje sie realizacje
przesadzania roélin w dwdch terminach: wiosennym - od potowy marca do konca

kwietnia, oraz jesiennym - od pazdziernika do potowy listopada.

6.6.2. Usuniecie drzew i krzewow

Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z wycinkg drzew nalezy oznaczy¢ drzewa
przeznaczone do usuniecia. Oznaczone drzewa i krzewy musi odebra¢ i sprawdzi¢ Inspektor
Nadzoru oraz osoba z Wydziatu Ochrony Srodowiska Urzedu Miasta.

Zaktada sie mechaniczne wykonywanie prac zwigzanych z usuwaniem drzew i krzewdw.
Prace te bedg realizowane w dwoch etapach:

Pierwszy bedzie obejmowat usuniecie czesci nadziemnej, pociecie pni, konaréw i gatezi
na odcinki umozliwiajace transport, oraz wywoOz poza obszar inwestycji.
Miejsce docelowego sktadowania pozostatosci po wycince (sktadowisko odpadow komunalnych
lub teren umozliwiajacy kilkuletnie kompostowanie) zostanie zapewnione przed przystgpieniem
do prowadzenia prac.

Drugi etap wycinki bedzie obejmowat usuwanie karp korzeniowych drzew i krzewdw.
Zaktada sie, ze realizacja bedzie prowadzona przy uzyciu koparek — w trakcie przygotowywania

placu budowy oraz wykonywania wykopow liniowych.

Pnie drzew i krzewéw znajdujace sie w pasie robot ziemnych, powinny byc¢
wykarczowane.

Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pniach nalezy wypetni¢ gruntem
przydatnym do budowy i zagesci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w ST.02.00. Roboty
ziemne.

Doty w obrebie przewidywanych wykopdw, nalezy tymczasowo zabezpieczy¢ przed
gromadzeniem sie w nich wody.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposdob, aby drzewa
przedstawiajace wartos¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracity
tej wiasciwosci w czasie robot.

Miode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny byc¢
wykopane z duzg ostroznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen,
a nastepnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

Gatunki drzew oraz ich ilo$¢ przewidziang do wycinki zamieszczono we wniosku o
wycinke drzew stanowiacej zatgcznik Dokumentacji Projektowej.

Wykonawca zobowigzany jest dotozy¢ staran dla unikniecia wycinki drzew, nawet tych
objetych pozwoleniem jesli srodki techniczne z zachowaniem wymagan BHP na to pozwola.

Przy wykonawstwie nalezy ogranicza¢ do minimum wycinke drzew. W przypadku drzew
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szczegolnie wartosciowych przy ich odlegto$ci mniejszej niz 2m od krawedzi wykopu nalezy

dotozy¢ wszelkich staran w celu zachowania tych drzew, przy jednoczesnym zapewnieniu
warunkdéw bezpieczenstwa pracy w trakcie wykonawstwa. Nawet jezeli uzyskano zgode na jego
wycinke. W przypadku wykopow ptytkich wystarczajace bedzie zabudowanie obudowy
pograzalnej z rozparciem wzmocnionym na dtugosci ok. 3m w obie strony chronionego drzewa.

W przypadku wykopdw o wiekszej gtebokosci nalezy rozwazyc¢ zabicie Scianki szczelnej
obok drzew wysokich, o wysokim pofozeniu gatezi lub kosztem wyciecia gatezi nizszych,

wykonac scianke szczelng zachowujac drzewo.

6.6.3. Przesadzanie drzew i krzewow

Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z przesadzaniem drzew nalezy oznaczyc¢
drzewa przeznaczone do przesadzenia zgodnie z projektem wykonawczym inwentaryzacji
zieleni. Miode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢
wykopane z duzg ostroznoscig, w sposob ktory nie spowoduje trwatych uszkodzen, a nastepnie
zasadzone w odpowiednim gruncie. Przesadzanie drzew i krzewow bedzie wykonywane recznie.
Zaktada sie, ze bryty korzeniowe najwiekszych przesadzanych roslin bedg miaty max. 0,7 m
$rednicy, a dotki wykopane w miejscach docelowych nie wiecej niz 1m srednicy. W przypadku
sadzenia w gruncie kamienistym lub zanieczyszczonym dotki beda ,zaprawiane” ziemig
urodzajng w ilosci ok. 1/3 objetosci wykopu. Mate drzewa lisciaste bedg mocowane do
pojedynczych palikow, przy wiekszych planuje sie zastosowanie 3 palikdw. Duze drzewa
i krzewy iglaste bedg zabezpieczane poprzez zaktadanie réznokierunkowych ,odciggow”.

Przyjmuje sie realizacje przesadzania roslin w terminach okreslonych w pkt. 6.6.

niniejszej ST.

6.6.4. Zabezpieczenie drzew i krzewow
Przed przystgpieniem do robdt nalezy wyznaczy¢ egzemplarze wymagajace
zabezpieczenia w trakcie prowadzenia prac budowlanych. Fragmenty systemu korzeniowego
drzew i krzewdw czesciowo obciete i odstoniete w wykonywanych wykopach, beda ostaniane
matami stomianymi podczas upalnych letnich dni. Pnie drzew od strony terenu pracy sprzetu
zmechanizowanego beda ochraniane konstrukcjami z drewnianych desek taczonych opaskami
elastycznymi. Zaktada sie rowniez okresowe wigzanie gatezi roztozystych drzew i krzewodw,

rosnacych w bezposrednim sgsiedztwie trasy projektowanej sieci kanalizacyjnej.

6.6.5. Zniszczenie pozostatosci po usunietej roslinnosci.
+  SposOb zniszczenia pozostatosci po usunietej roslinnosci powinien by¢ zgodny
z ustaleniami ST lub wskazaniami Inspektora Nadzoru.
+ Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na kore drzewng za pomoca specjalistycznego
sprzetu, to sposdéb wykonania powinien odpowiada¢ zaleceniom producenta sprzetu.
Nieuzyteczne pozostatosci po przerébce powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu

budowy.
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Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunietej w czasie robdt przygotowawczych

Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby odbyto sie ono z zachowaniem wszystkich
wymogow bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca sie  stosowanie technologii, umozliwiajgcych intensywne  spalanie,
z powstawaniem matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo spalanie
w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien
by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlacych sie czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od
spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do spalenia stanowi przeszkode
wprowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usungé¢ go w miejsce tymczasowego
sktadowania lub w inne miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru, w ktérym

bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usuniete przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli
pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inspektora Nadzoru, sg zakopywane na terenie
budowy, to powinny by¢ one ukiadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢
przykryta warstwg gruntu. Ostatnia warstwa powinna by¢ przykryta warstwg gruntu
o grubosci co najmniej 30cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zageszczona.
Pozostatosci po spaleniu nie mogg by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi ani pod

jakimikolwiek obszarami, na ktérych odbywa sie przeptyw wéd powierzchniowych.

6.6.6. Zabezpieczenie pojedynczych drzew

Wykonawca jest zobowigzany kontrolowaé zabezpieczenia drzew przez caty okres

trwania Robot i w miare potrzeby uzupetnia¢ je. Roboty zwigzane z zabezpieczeniem drzew

obejmujg wykonanie nastepujacych czynnosci:

-

W przypadku koniecznosci wykonania wykopéw wykonywanych w strefie korzeniowej
drzew powinny one by¢ wykonywane wylgcznie recznie. Za deskowaniem czasowego
wykopu powinno sie wykonac¢ ostone korzeni w formie szczeliny o szerokosci 0,3 + 0,5
m i gtebokosci 1,5 + 2,0 m wypetnionej kompostem i torfem. Z oston takich mozna
zrezygnowa¢ pod warunkiem wykonania robét budowlanych poza okresem wegetacji
roslin.

Obudowa pni drzew metodg deskowania wokot pnia lub w tzw. skrzynie do wysokosci
1,5 + 2,0m zaleznie od wysokosci drzewa, dolna czes¢ desek opiera sie w podtozu
(lekko wkopana), jezeli jest to niemozliwe (np. przez nabiegi korzeniowe) deski nalezy
obsypa¢ ziemig lub zastosowa¢ dodatkowa opaske z drutu,oszalowanie powinno by¢
przymocowane do pnia opaskami z drutu lub specjalna tasmga stalowa, opaski takie
nalezy stosowa¢ w odlegtosci co 40 + 60 cm, w miejscu gdzie ptaszczyzna desek nie
przylega do pnia ,powstatg przestrzen miedzy pniem, a deskami nalezy wypetnic¢
np. zuzytymi oponami.

W miejscach szczegdlnie narazonych na uszkodzenie pni, dodatkowo przed utozeniem

desek mozna zastosowaé mate stomiang lub wiklinowg ktérg owija sie pien, a nastepnie
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mocuje drutem lub syntetycznym sznurkiem.

+  Obudowa siatkami matami stomianymi lub wiklinowymi o wymiarach 1,70 x 1,50 m
specjalnie przeznaczone do ostony drzew i stosowanymi jako podktad pod elementy
z tworzyw sztucznych.

+ Podlanie wodg w ilosci ok. 20 dm? na 1 szt. drzewa.

+ Przykrycie i zabezpieczenie odkrytych korzeni matami stomianymi.

6.6.7. Zasady prowadzenia rob6t w zasiegu koron i 2 m od obrysu
korony drzewa

Do obowigzkéow Wykonawcy nalezy dopilnowanie, aby w zasiegu strefy korzeniowej
wszystkich drzew tj. w zasiegu ich koron i w odlegtosci 2 m od obrysu korony:

+ nie byty sytuowane place sktadowe i drogi dojazdowe,

+ nie powinny byc¢ sktadowane materiaty budowlane,

+ nie powinien poruszac sie sprzet mechaniczny,

+ nie zaszty zmiany poziomu gruntu,

+ prace ziemne w obrebie korzeni nie powinny by¢ planowane w okresie wegetacji roslin,
a szczegdlnie w petni lata; prace te powinno wykonywac¢ sie w okresie spoczynku
zimowego roslin tj. od listopada do marca,

+ czasowe wykopy na instalacje prowadzone byty recznie i w mozliwie krotkim okresie
czasu. Konieczno$¢ wykonania Robot w strefie korzeniowej powinna by¢ kazdorazowo
poprzedzona zatwierdzeniem przez Inzyniera, w ktérym okresSlone zostang zasady
ochrony systemu korzeniowego drzew.

W okresie pojawiajgcego sie zagrozenia Wykonawca zobowigzany jest podja¢ czynnosci

minimalizujgce negatywny wptyw wyzej wymienionych czynnikdw.

6.6.8. Demontaz zabezpieczenia
Demontaz zabezpieczen drzew nastepuje po zakonczeniu catosci robdt budowlanych
i obejmuje:
+ rozebranie obudowy,
+ usuniecie mati in.,

+ delikatne spulchnienie ziemi w strefie korzeniowej drzew.

6.1. Zdjecie warstwy humusu lub darniny

Jesli roboty prowadzone bedg w terenach zielonych, wowczas nalezy usungé warstwe
humusu z powierzchni catego pasa robdét ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Warstwa humusu
powinna by¢ zdjeta z przeznaczeniem do pdézniejszego uzycia przy rekultywacji, umacnianiu
skarp, zaktadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewow po zakonczeniu robdt. Humus
sktadowa¢ w pryzmach nie wyzszych niz 2 m.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, potrzeb

jego wykorzystania na budowie, itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji
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projektowej lub wskazana przez Inspektora Nadzoru wedtug faktycznego stanu wystepowania.

6.7.1. Zdjecie humusu

Warstwa humusu powinna byc¢ zdjeta z przeznaczeniem do poézniejszego uzycia przy
umacnianiu skarp, zakfadaniu trawnikow, sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czynnosci
okreslonych w dokumentacji projektowej.

Humus nalezy zdejmowaé mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spycharek.
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wystarczajqce dla prawidtowego
wykonania robot, wzglednie moze stanowi¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa robdt (zmienna
grubos¢ warstwy humusu, sgsiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac reczne wykonanie
robot, jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie. Warstwe humusu nalezy zdjac
z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru. Grubos$¢ zdejmowanej
warstwy humusu (zalezna od gtebokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.).

Zdjety humus nalezy skfadowa¢ w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humusu
powinny by¢ przez Wykonawce tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed
zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé¢ humusu w
czasie intensywnych opadow i bezposrednio po nich, aby unikng¢ zanieczyszczenia gling lub

innym gruntem nieorganicznym.

6.7.2. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w obrebie pasa przeznaczonego pod budowe sieci
kanalizacyjnej i obiektéw towarzyszacych jest pokryta darning przeznaczong do umocnienia
skarp, darnine nalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywac
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania. Wysokie trawy powinny by¢ skoszone
przed zdjeciem darniny. Darnine nalezy cig¢ w regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto
0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30metra. Grubos$¢ darniny powinna
wynosi¢ od 0,05 do 0,10 metra. Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny.
Jezeli darnina przed powtdérnym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca sie jej
roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na takie roztozenie darniny, to nalezy ja
magazynowac¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju roslin darnine nalezy sktadowac
w warstwach trawg do dotu. W pozostatym okresie darnine nalezy skiadowaé warstwami
na przemian trawg do gory i trawg do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie
powinien przekraczac 4 tygodni. Darnine nie nadajaca sie do powtdrnego wykorzystania nalezy

usunac.
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7. Kontrola jakosci robot

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w punkcie 6 ST.00.00.

Wymagania ogdine.

7.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug ogodlnych zasad okreslonych w instrukcjach
i wytycznych Giéwnego Urzedu Geodezji i Kartografii (GUGIK) zgodnie z wymaganiami

podanymi w punkcie 6.2 niniejszej ST.

7.2. Kontrola usuniecia humusu
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usuniecia warstwy

humusu.

7.3. Kontrola jakosci robot rozbiéorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do
powtérnego wykorzystania. Zageszczenie gruntu wypetniajagcego ewentualne doty po
usunietych elementach nawierzchni, chodnikéw, ogrodzen, itp. powinno spetnia¢ odpowiednie

wymagania okreslone w ST.02.00. Roboty ziemne.

7.4. Kontrola jakosci wycinki drzew i krzewow

Kontrola jakosci robdét polega na ocenie kompletnosci wykonanych robdt zwigzanych
z wycinkg drzew i krzewow. Prace majg by¢ wykonane zgodnie z projektem wykonawczym
inwentaryzacji zieleni. Zageszczenie gruntu wypetniajagcego ewentualne doty po wykarczowaniu

powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w ST.02.00. Roboty ziemne.

8. Obmiar robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w punkcie 7 ST.00.00. Wymagania
ogolne. Ilo$¢ robot okresla sie na podstawie dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych z natury ilosci robot juz

wykonanych.

Jednostka obmiarowa

Wszystkie roboty opisane w niniejszej ST.01.00. iwyszczegdlnione w pkt. 1.3. sg
zawarte w jednostce obmiarowej. Jednostki obmiarowe
+ 1 m (jeden metr) obstugi geodezyjnej
«+ 1m? (jeden metr kwadratowy) rozbidrek, zabezpieczonej/utozonej darni/humusu,
krzewdw, obstugi geodezyjnej

+ 1 m? (jeden metr szescienny) rozbidrek, wykopow, podsypek, obsypek, zasypek itp.
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+ 1 szt. (jedna sztuka) drzew, ogrodzen, rozbidrek

+ 1 kpl. (jeden komplet) obstugi geodezyjnej
+ 1 ha (jeden hektar) obstugi geodezyjnej

9. Odbior robot i podstawy ptatnosci

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robdt oraz podstawy ptatnosci podano w punkcie

8 ST.00.00. Wymagania ogdlne.

9.1. Zasady Odbioru Robét
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, specyfikacjami
technicznymi i wymaganiami Inspektora Nadzoru jezeli wszystkie pomiary i badania

z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 7 daty wyniki pozytywne.

9.2. Podstawa ptatnosci

Cena obowigzuje za okreslong w niniejszej ST jednostke obmiarowg. Cena jednostkowa
obejmuje cato$¢ robot wg dokumentacji projektowej i zgodnie z ST. Wszystkie roboty opisane
w niniejszej ST.01.00. iwyszczegdlnione w pkt. 1.3. stanowig element sktadowy ceny
kosztorysowej i nie podlegajg odrebnej zaptacie chyba, Zze wyszczegdlniono odrebng pozycje

w kosztorysie (np. obstuga geodezyjna).

9.2.1. Cena jednostkowa - wytyczenie trasy i punktow
wysokosciowych

Cena jednostkowa 1mb utozonego kanatu lub wynagrodzenie ryczattowe robdt, tacznie z
odpadami i ubytkami materiatowymi, obejmuje m.in.:

+ wyznaczenie punktow gtdwnych osi trasy, granic robdt i punktéw wysokosciowych

+ uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

+ wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicami robot

+ wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow

+ wykonanie pomiardéw biezacych w miare postepu robot

+ zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrone ich przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie

+ utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakcie robét roboczych punktéw sytuacyjno -
wysokosciowych

+ wyznaczenie innych punktéw pomiarowych, ktére Wykonawca uzna za potrzebne

+ transport i koszty materiatow

+ dokumentacje fotograficzng istniejgcych warunkéw

9.2.2. Cena jednostkowa - usuniecie warstwy humusu/darni
Cena jednostkowa lub wynagrodzenie ryczattowe robdt, tacznie z odpadami i ubytkami

materiatowymi, obejmuje m.in.:
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dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkow

zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odkfad
zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skladowaniem jej w regularnych pryzmach
zabezpieczenie sktadowanego humusu i darniny przed zanieczyszczeniem i nadmiernym
wptywem warunkéw atmosferycznych

wszelkie optaty za sktadowanie humusu i darniny

9.2.3. Cena jednostkowa - rozbioérki, drogi montazowe oraz wycinka
i karczowanie drzew i krzewow

Cena jednostkowa 1mb utozonego kanatu lub wynagrodzenie ryczattowe robdt, tacznie z

odpadami i ubytkami materiatowymi, obejmuje m.in.:

-

-

-

prace pomiarowe

oznakowanie robot

dokumentacje fotograficzng istniejacych warunkow

rozbiorke elementow

segregacje materiatdw z rozbidorki na materiaty odpadowe, materiaty do recyklingu

i nadajace sie do powtdrnego wykorzystania bez przerdbki

wybor miejsc wywiezienia materiatéw z ewentualnym uzyskaniem zgody na sktadowanie
materiatdw w wybranym miejscu wraz z optatami

wywiezienie materiatu z rozbidrki z zabezpieczeniem materiatdw nadajacych sie do
powtdérnego wykorzystania wraz z ewentualnymi optatami

przesadzenie drzew i krzewow nadajacych sie do wykorzystania

wycinke drzew i krzewdw, karczowanie korzeni, wywdz na sktadowisko wraz z optatami

uporzadkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zabezpieczeniem.

10.Przepisy zwigzane

Czes¢ przepiséw podano w specyfikacji technicznej ST.00.00. Wymagania ogdlne pkt 9.

-

-

Instrukcja techniczna 0-1. Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, Gtowny Urzad Geodezji
i Kartografii. 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, Gtdwny Urzad Geodezji
i Kartografii 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii 1983.
Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, Gtowny Urzad Geodezji i

Kartografii 1983.

20/ 21



SPECYFIKACIE TECHNICZNE WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH i i
~PROJEKT BUDOWY KANALIZACII SANITARNEJ UMOZLIWIAJACEJ ODPROWADZENIE SCIEKOW Z
POSESJI PRZY ULICY SKOCZOWSKIE]J 129 I 131 W USTRONIU"”

ST.01.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

+  PN-D-95017:1992 Surowiec drzewny - Drewno wielkowymiarowe iglaste - Wspdlne
wymagania i badania.

+  PN-D-96000:1975 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia.

+  PN-D-96002:1972 Tarcica lisciasta ogdélnego przeznaczenia.

+ BN-77/8931-12 Drogi samochodowe - Oznaczenie wskaznika zageszczania gruntu.
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