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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robét
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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

dla zadania: "Rozbudowa ulicy Lipowej w Ustroniu”.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawg formalng opracowania dokumentacji technicznej jest umowa
zawarta pomigdzy Miastem Ustron a Biurem Inzynieryjnym ML DESIGN z siedziba przy ul.
Jagiellonskiej 19, 43-410 Konczyce Male.

3. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejszy projekt obejmuje swoim zakresem organizacj¢ ruchu na czas prowadzenia
robot na drodze gminnej, ulicy Lipowej w Ustroniu (592 083 S) na odcinku o diugoéci 127m,
z poczatkiem rob6t zlokalizowanym w odlegtosci 20m od krawedzi skrzyzowania z droga
wojewddzka nr 941 (ulica Katowicka). Ulica Lipowa na opracowywanym odcinku krzyzuje
si¢ z drogami gminnymi: ulicg Debowa (592 088 S).

4. MATERIALY WYJSCIOWE

° Mapa zasadnicza,

° Wizja w terenie,

o Akty prawne obejmujgce zakres opracowania.
e Uzgodnienia z Zamawiajgcym

5. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJACEJ DROGI I RUCHU NA
DRODZE

Teren objgty zakresem robét zlokalizowany jest w granicach Miasta Ustrof, przy

drodze gminnej — ulicy Lipowej. Ulica Lipowa jest droga gminng klasy L, stanowi



Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

w szczegolnoscei dojazd do zabudowy jednorodzinnej oraz ustugowej. Obecnie ulica Lipowa
posiada nawierzchni¢ bitumiczna o szerokosci okolo 4m. Brak chodnikéw, pobocza

gruntowe.

6. ISTNIEJACA STALA ORGANIZACJA RUCHU

Na terenie objgtym planowang rozbudowa nie wystepuje oznakowanie poziome.
Oznakowanie poziome wystepuje na drodze wojewodzkiej oraz odcinku ulicy Lipowej nie
objetym opracowaniem. Wystepuje oznakowanie pionowe w postaci znakéw A-7, D-2, D-40,
D-41. Przed odcinkiem planowanym do przebudowy, od strony DW 941 zlokalizowane sa
znaki D-42 1 D-43.

Inwentaryzacja istniejgcego oznakowania przedstawiona zostata w czesci rysunkowe;j

projektu.

7. ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

Roboty drogowe bedg prowadzone jednoetapowo przy zamknieciu dla ruchu obszaru
robdt, z wyjatkami opisanymi nizej. Na czas wykonywania robét na ulicy Lipowej
przewidziano wykonanie objazdu droga wojewddzka - ulica Katowicks, oraz drogami
gminnymi, ulica Akacjowa, Glogowa, Kasztanows i Lipowg. Objazd oznakowany zostanie
znakami F-9 (szczegty w czgsci rysunkowe;j). Ponadto na ulicy Katowickiej zaprojektowano
znaki F-6 z piktogramem znaku B-1 oraz tabliczkg o tresci: ,Nie dotyczy mieszkahcow
posesji nr 18 do nr 25 ulicy Lipowej, pojazdéw budowy oraz stuzb miejskich”. W kierunku
Skoczowa znak ustawiono w odlegtosci okoto 160m od skrzyzowania ul. Katowickiej i
Lipowej (ograniczenie predkodci do 70km/h). W kierunku Wisty znak F-6 ustawiono w
odleglosci okoto 90m od krzyzowania (ograniczenie predkosci do 70km/h). Brak zachowania
wymaganej odleglosci znaku F-6 od skrzyzowania spowodowane jest bliskoscia
skrzyzowania ulicy Katowickiej i ul. Drozdéw (odleglos¢ pomiedzy skrzyzowaniami ulicy

Katowickiej z ulicami Lipowg i ulicg Drozdéw wynosi okoto 125m).

Teren objety robotami oznakowany zostanie znakiem B-1 z tabliczka o treéci ,,Nie



Projekt organizacii ruchu na czas prowadzenia robot

dotyczy mieszkancéw posesji nr 18 do nr 25 ulicy Lipowej, pojazdéw budowy oraz shuzb
migjskich”, oraz zaporg U-20b z zoltym $wiatlem ostrzegawezym. Ponadto roboty
oznakowane bedg znakiem A-14 (w rejonie skrzyzowania ulicy Lipowej z ulica Katowicka
odlegto$¢ znaku ostrzegawczego wynosi 14m od planowanych robét). Od strony ulicy
Bazantéw zaprojektowano znak B-33 (30km/h) w odlegtoéci 50m od planowanych robét oraz
w rejonie skrzyzowania ulicy Lipowskiej i ulicy Bazantéw znak F-5 z piktogramem znaku B-
1, tabliczkg o tresci ,Nie dotyczy mieszkafcéw posesji nr 18 do nr 25 ulicy Lipowej,
pojazdow budowy oraz stuzb miejskich” oraz odlegloscig do miejsca od ktérego obowigzuje

zakaz (350m).

Na ulicy Kasztanowej zaprojektowano znak F-6a z piktogramem znaku A-14 oraz na

ulicy Debowej znak D-4a.

8. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robét przewiduje sie do
31 pazdziernika 2017 roku. Termin przywrocenia stalej organizacji ruchu lub wprowadzenia

nowej zatwierdzonej, przewiduje sie¢ do 30 listopada 2017 roku.

9. WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA OZNAKOWANIA

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujagcym Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury w sprawie szczegOlowych warunkéw technicznych dla  znakéw
1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.

Na tablicach objazdowych F-9 nalezy zastosowaé czcionke o wysokosci 162mm.
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ZAKRES ROBOT
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