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Projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot
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1. PRZEDMIOT OPRACOWANIA

Przedmiotem opracowania jest projekt organizacji ruchu na czas prowadzenia robot

dla zadania: "Rozbudowa ulicy Lipowej w Ustroniu™.

2. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawag formalng opracowania dokumentacji technicznej jest umowa
zawarta pomig¢dzy Miastem Ustron a Biurem Inzynieryjnym ML DESIGN z siedzibg przy ul.
Jagiellonskiej 19, 43-410 Konczyce Male.

3. ZAKRES OPRACOWANIA

Niniejszy projekt obejmuje swoim zakresem organizacje ruchu na czas prowadzenia
robdt na drodze gminnej, ulicy Lipowej w Ustroniu (592 083 S) na odcinku o dtugosci 365m,
z poczgtkiem robot zlokalizowanym w odleglosci okoto 150m od krawedzi skrzyzowania
z drogg wojewddzka nr 941 (ulica Katowicka). Ulica Lipowa na opracowywanym odcinku

krzyzuje sie z drogami gminnymi: ulicg Bazantéw (592 086 S).

4. MATERIALY WYJSCIOWE

° Mapa zasadnicza,

° Wizja w terenie,

o Akty prawne obejmujace zakres opracowania.
o Uzgodnienia z Zamawiajgcym

5. CHARAKTERYSTYKA ISTNIEJACEJ DROGI I RUCHU NA
DRODZE

Teren objgty zakresem robot zlokalizowany jest w granicach Miasta Ustron, przy

drodze gminnej — ulicy Lipowej. Ulica Lipowa jest droga gminna klasy L, stanowi
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w szczegblnosci dojazd do zabudowy jednorodzinnej oraz ustugowej. Obecnie ulica Lipowa
posiada nawierzchni¢ bitumiczng o szerokosci okolo 4m. Brak chodnikéw, pobocza

gruntowe.

6. ISTNIEJACA STALA ORGANIZACJA RUCHU

Na terenie obj¢tym planowang rozbudowa nie wystepuje oznakowanie poziome.
Wystepuje oznakowanie pionowe w postaci znakéw A-7, B-1 (na dojezdzie do posesji) D-2,
D-18 z tabliczka o tresci ,, Tylko dla gosci BARU” D-40, D-41. Przed odcinkiem planowanym
do przebudowy, od strony DW 941 zlokalizowane sg znaki D-42 i D-43. Inwentaryzacja

istniejgcego oznakowania przedstawiona zostata w czesci rysunkowej projektu.

7. ORGANIZACJI RUCHU NA CZAS WYKONYWANIA ROBOT

Roboty drogowe beda prowadzone w czterech etapach w szczegdlnosci dla
zachowania mozliwosci przejazdu skrzyzowania ulicy Lipowej z ulica Bazantéw dla etapow

nrli?2.

Etap nr 1 obejmuje roboty na catym odcinku z wytaczeniem fragmentu skrzyzowania

ulicy Lipowej i ul. Bazantéw o dlugosci 14m i szerokosci 2,5m.

Przed odcinkiem objetym robotami od strony ulicy Katowickiej ustawiono znak
ostrzegawczy A-14, znak zakazu B-33 (30km/h) oraz znak D-4a za skrzyzowaniem ulicy
Lipowej z ulicag Dgbowg. Przed wjazdem w obszar rob6t ustawiono znak Bl z tabliczka o
tresci ,,Nie dotyczy mieszkancéw posesji nr 27 do nr 49 ulicy Lipowej, pojazdéw budowy
oraz stuzb miejskich” a takze zapore U-20b z zéltym $wiatlem ostrzegawczym. Zestaw
znakow nalezy ustawic tak aby umozliwi¢ zjazd do centrum szkoleniowo rekreacyjnego ,.Park

Poniowiec”™.

Od strony ulicy Debowej nalezy ustawi¢ Znak F-6a z piktogramem znaku A-14,
w odleglosci okoto 30m od skrzyzowania. Odleglo$¢ znaku wynika z bliskiej odleglodci

skrzyzowan oraz ograniczonej przestrzeni.
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Od strony ulicy Bazantéw nalezy ustawi¢ zestaw znakéw ostrzegawczych A-12¢ 1 A-
14, oraz znak zakazu B-33 (30km/h). Przed wjazdem w obszar robdt ustawiono zaporg U-20b
z z6itym $wiatlem ostrzegawczym oraz 14m dalej znak B1 z tabliczkg o tresci ,.Nie dotyczy
mieszkancow posesji nr 27 do nr 49 ulicy Lipowej, pojazdéw budowy oraz stuzb miejskich” a

takze tablice kierujgcg U-3c¢ z z6itym $wiatlem ostrzegawezym.

Od strony ulicy Lipowej nalezy ustawi¢ zestaw znakéw ostrzegawczych A-12b i A-14,

oraz tablicg kierujacg U-3c¢ z z6ltym $wiatlem ostrzegawczym.

Na czas wykonywania rob6t na ulicy Lipowej przewidziano wykonanie objazdu
drogami gminnymi, ulica Dgbowsa, Kasztanowa i Lipowa. Objazd oznakowany zostanie
znakami F-8 od strony ulicy Bazantéw i ul. Katowickiej. Pozostale oznakowanie objazdu

stanowig znaki F-9. (szczegoly w czedei rysunkowej).

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 1 — wykonane zostang wszystkie
prace dla obszaru oznaczonego etapem nr 1 za wyjatkiem ulozenia warstw bitumicznych co

planowane jest w etapie nr 3.

Etap nr 2 - obejmuje roboty na fragmencie skrzyzowania ulicy Lipowej i ul.

Bazantow o dlugodci 14m i szerokoscei 2,5m.

Przed odcinkiem objetym robotami od strony ulicy Katowickiej ustawiono znak
ostrzegawczy A-14 oraz znak zakazu B-33 (30km/h). Przed robotami etapu 2 ustawiono

dodatkowo znak A-12c a takze takze zaporg U-20b z z6ltym $wiattem ostrzegawczym.

Od strony ulicy Dgbowej nalezy ustawi¢ Znak F-6a z piktogramem znaku A-14,
w odleglosci okoto 30m od skrzyzowania. Odleglos¢ znaku wynika z bliskiej odleglosci

skrzyzowan oraz ograniczonej przestrzeni.

Od strony ulicy Bazantoéw nalezy ustawi¢ zestaw znakow ostrzegawczych A-12b 1 A-
14, oraz znak zakazu B-33 (30km/h). Przed wjazdem w obszar robét ustawiono tablice

kierujgcg U-3d z zottym $wiatlem ostrzegawczym oraz tablice kierujace U-21a i U-21b.

Od strony ulicy Lipowej nalezy ustawié zestaw znakéw ostrzegawczych A-12¢ 1 A-14,

oraz zaporg U-20b z z6ltym $wiatlem ostrzegawczym.

Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 2 — wykonane zostang wszystkie
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prace dla obszaru oznaczonego etapem nr 2 za wyjatkiem ulozenia warstw bitumicznych co

planowane jest w etapie nr 3.

Etap nr 3 obejmuje roboty na calym odcinku zwigzane z ukladaniem warstw
bitumicznych. Sg to roboty krétkotrwale, przewiduje si¢ ulozenie warstwy wiazace]
1 Scieralnej w czasie dwdch dni roboczych. Na czas robét etapu 3 zamkniety dla ruchu bedzie
caty odcinek rob6t, przewiduje si¢ wykonanie etapu nr 3 w dniach roboczych w godzinach
9.00 — 18.00. Nalezy powiadomi¢ mieszkancow okolicznej zabudowy o planowanych
utrudnieniach przed wprowadzeniem organizacji ruchu etapu nr 3. W rejonie skrzyzowania
ulicy Lipowej i ulicy Bazantéw, wyznaczony zostanie pracownik wykonawcy robot
posiadajacy wymagane przeszkolenie do sterowania ruchem, do zabezpieczenia ruchu

pieszego w rejonie skrzyzowania.

Przed odcinkiem objetym robotami od strony ulicy Katowickiej ustawiono znak
ostrzegawczy A-14, znak zakazu B-33 (30km/h) oraz znak D-4a za skrzyzowaniem ulicy
Lipowej z ulicg Dgbowa. Przed wjazdem w obszar rob6t ustawiono znak B1 z tabliczka o
tresci ,,Nie dotyczy pojazdéw budowy™ oraz tabliczkg informujaca Ze zakaz dotyczy réwniez
0s0b  niepelosprawnych. Ustawiono réwniez zapore U-20b z zoltym §wiatlem
ostrzegawczym. Zestaw znakéw nalezy ustawi¢ tak aby umozliwié zjazd do centrum

szkoleniowo rekreacyjnego ,,Park Poniowiec™.

Od strony ulicy Debowej nalezy ustawi¢ Znak F-6a z piktogramem znaku A-14,
w odlegtosci okoto 30m od skrzyzowania. Odleglos¢ znaku wynika z bliskiej odleglosci

skrzyzowan oraz ograniczonej przestrzeni.

Od strony ulicy Bazantéw nalezy ustawi¢ znak ostrzegawczy A-14, oraz znak zakazu
B-33 (30km/h). Przed wjazdem w obszar robét ustawiono znak B1 z tabliczka o tresci ,,Nie
dotyczy pojazdow budowy” oraz tabliczka informujacg ze zakaz dotyczy rowniez oséb

niepelnosprawnych. Ustawiono réwniez zapor¢ U-20b z z6ttym $wiatlem ostrzegawczym.

Od strony ulicy Lipowej nalezy ustawié¢ znak ostrzegawczy A-14, znak zakazu B-33
(30km/h) oraz znak B1 z tabliczkg o tresci ,,Nie dotyczy pojazdéw budowy” oraz tabliczkg
informujgcg ze zakaz dotyczy réwniez 0séb niepetnosprawnych. Ustawiono réwniez zapore
U-20b z z6itym $wiattem ostrzegawczym. Na ulicy Lipowej, za skrzyzowaniem z ulicg

Kasztanowa ustawiono ponadto znak D-4a.
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Stan pasa drogowego po zrealizowaniu etapu nr 3 — wykonanie robé6t etapu nr 3 wiaze

si¢ z zakonczeniem rob6t budowlanych

Etap nr 4 obejmuje caly odcinek robot dla okresu $wigtecznego, weekendow oraz dni
roboczych w godzinach 18.00 — 09.00. Etap opracowano dla umozliwienia dojazdu do
okolicznych posesji podczas przerw w uktadaniu warstw bitumicznych, w etapie nr 4 nie beda

prowadzone prace budowlane.

Przed odcinkiem objetym robotami od strony ulicy Katowickiej ustawiono znak

ostrzegawczy A-14 oraz znak zakazu B-33 (30km/h)

Od strony ulicy Degbowej nalezy ustawi¢ Znak F-6a z piktogramem znaku A-14,
w odleglosci okolo 30m od skrzyzowania. Odleglo$¢ znaku wynika z bliskiej odleglosci

skrzyzowan oraz ograniczonej przestrzeni.

Od strony ulicy Bazantéw nalezy ustawi¢ znak ostrzegawczy A-14, oraz znak zakazu

B-33 (30km/h).

Od strony ulicy Lipowej nalezy ustawi¢ znak ostrzegawczy A-14, znak zakazu B-33

(30km/h)

8. TERMIN WPROWADZENIA ORGANIZACJI RUCHU

Termin wprowadzenia organizacji ruchu na czas prowadzenia robét przewiduje sie do
31 pazdziernika 2017 roku. Termin przywrdcenia stalej organizacji ruchu lub wprowadzenia

nowej zatwierdzonej, przewiduje si¢ do 30 listopada 2017 roku.

9. WARUNKI SZCZEGOLOWE WYKONANIA OZNAKOWANIA

Oznakowanie nalezy wykona¢ zgodnie z obowigzujagcym Rozporzadzeniem Ministra
infrastruktury ~w  sprawie szczegblowych warunkéw technicznych dla  znakow
1 sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczefistwa ruchu drogowego i warunkéw ich

umieszczania na drogach.



