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1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne
dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z usytuowaniem obiektu i jego punktow
wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych ze

wszystkimi  czynno$ciami umozliwiajagcymi 1 majacymi na celu potozenie obiektow

inzynierskich. W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z potozeniem obiektow inzynierskich

i ich punktow wysokos$ciowych wchodza:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi i punktéw wysokosciowych —
wykonanie wszystkich prac pomiarowych,

b) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego 1 wysokosciowego punktow gldéwnych osi i punktow
wysokosciowych,

c¢) uzupetnienie osi dodatkowymi punktami ( wyznaczenie 0si),

d) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych ),

e) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

f) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami i wytycznymi.
1.4.1. Punkty gtowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy
1 koncowy punkt trasy,

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét, ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST- 00 ,,Wymagania ogolne”

2. Materialy
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 0

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalania punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub prgtem
stalowym , stupki betonowe albo rury metalowe o dlugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane
umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sgsiedztwie punktow zalamania trasy, powinny
mie¢ $rednicg od 0,15 do 0,20 m 1 dlugos¢ od 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych punktéw
nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto 0,30 m, a dla
punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm 1 dlugosci od 0,04
do 0,05 m. ,,Swiadki" powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny. Pozostate
materiaty dostosowac do potrzeb zwigzanych z zabezpiecz oraz wyposazeniem terenu budowy.



3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST-00 ,, Wymagania ogoélne”
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego obiektow i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé
nastepujacy sprzet :
teodolity lub tachimetry,
niwelatory,
dalmierze,
tyczki,
taty,
6. tasmy stalowe, szpilki
Sprzet stosowany do odtworzenia obiektow i ich punktow wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.
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4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00 ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport sprzetow i materialow
Sprzet 1 materiaty do odtworzenia obiektow inzynierskich oraz zabezpieczenia i wyposazenia
terenu mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00 ,, Wymagania og6lne

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK ( od 1
do 7 ). Przed przystagpieniem do robdt Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane
zawierajace lokalizacje 1 wspoOtrzedne punktow gléwnych trasy oraz reperow. W oparciu
o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
1 pomiary geodezyjne niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje 1 uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé¢ Zamawiajagcego o wszelkich bledach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych trasy 1 (lub) reperéw roboczych, Btedy te powinny
by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okre§lone w dokumentacji projektowej sa
zgodne z rzeczywistymi rzgdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne
terenu istotnie roznig si¢ od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomi¢ o tym Zamawiajgcego. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Zamawiajacego. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajace z rdznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej
1 rzednych rzeczywistych , akceptowane przez Zamawiajacego, zostang wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Zamawiajacego oznacza, ze roboty dodatkowe
w takim przypadku obcigzag Wykonawcg.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w

4



czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang
zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt nalezg do
obowigzkow Wykonawcy.

Wszelkie prace zwigzane z zabezpieczeniem 1 wyposazeniem terenu w obiekty tymczasowe
nalezg do obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow glownych obiektow i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe obiektow i1 inne punkty gloéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob
trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych , a takze dowigzane do punktow
pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomiedzy
punktami gtownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 50 m. Zamawiajacy powinien
zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe ( repery robocze ) przy kazdym obiekcie inzynierskim.
Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 50
metrow, natomiast w terenie falistym 1 goérskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona ,zaleznie
od jego konfiguracji.

Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach w obrebie realizacji robdt. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢
w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie
w sposOb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Zamawiajacego.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladno$cia , aby $redni btad niwelacji po
wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujagc niwelacj¢ podwojna w nawigzaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne
1 jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4.0dtworzenie usytuowania obiektow

Tyczenie obiektow nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowe] albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. Osie
obiektow powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu 1 uksztattowania trasy , lecz nie rzadziej niz co 20 metrow.
Rzedne niwelety punktow pomiarowych nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 cm, w stosunku
rzednych niwelety okreSlonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia punktow
charakterystycznych w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt. 2.2.

Usunigcie pali jest dopuszczalne tylko wowczas , gdy Wykonawca robdt zastapi je odpowiednimi
palami po obu stronach obiektu ,umieszczonych poza granicg robot.

6. Kontrola jakoSci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST.- ,, Wymagania ogolne ™.

6.2.Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem obiektow 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach
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I wytycznych GIGIK (1,2,3,4,5,6,7).

7. Obmiar robot
Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robot podano ST.- Wymagania ogolne.
Jednostkami obmiarowymi s3:
- kpl. dokumentacji geodezyjnej
- szt. protokotu

8. Odbior robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST- ,,Wymagania ogolne ,,.
Odbidr robdt zwigzanych z odtworzeniem obiektow w terenie nastepuj¢ na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej , ktore Wykonawca
przedktada Zamawiajgcemu.

9. Podstawa platnosci

Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 51 odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Podstawa ptatnosci jest Umowa migdzy Inwestorem i Wykonawca.

10. Dokumenty odniesienia

Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych .

Instrukcja techniczna G-3.

Geodezyjna Obstuga Inwestycji , Gtowny Urzad Geodez;ji i Kartografii , Warszawa 1979 .
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1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt ziemnych przewidzianych do wykonania przy realizacji umowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajgce i majace
na celu wykonanie robot ziemnych wystepujacych w obiekcie objetym kontraktem.

W zakres tych prac wchodza;

- wykopy dla wykonania fundamentéw pod montaz urzadzen ,

- wywo6z nadmiaru gruntu z wykopdw na odlegtos$¢ .uzgodniong z Inwestorem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami 1 wytycznymi.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét ,ich zgodno$é z
dokumentacja projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

- Gleboko$¢ wykopu — roznica rzednej terenu i rzednej dna rob6t ziemnych po rozebraniu
warstwy ziemi urodzajne;j.

- Wykop ptytki — wykop, ktorego glteboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

-Wykop $redni - ktérego glebokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

- Wykop gleboki —wykop ktorego glebokos¢ przekracza 3 m.

- Ukop — miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki lub nasypow, potozony w obrgbie
obiektu kubaturowego

-Dokop —miejsce pozyskania gruntu do wykonania zasypki wykopu fundamentowego lub

wykonania nasypow ,potozone poza placem budowy.

- Odktad- miejsce whudowania lub sktadowania (odwiezienia) grunt pozyskanych w czasie
Wykonywania wykop, a nie wykorzystanych do budowy obiektu oraz innych prac
zwigzanych z tym obiektem.

Wskaznik zaggszczenia gruntu- wielkos$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okres$lona wedtug wzoru
Is =.d/.ds

gdzie:
.d- gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu ,(mg/m3)
.ds — maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej,
okreslona w normalnej probie  Proctora, zgodnie z PN-88B-04481, shuzaca do oceny
zageszczenia gruntu w robotach ziemnych.
- wskaznik réznoziarnistosci —wielkos$¢ charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntow
Niespoistych ,okreslona wedtug wzoru:

U = d60/d10
gdzie:
d60- srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm),
d10- srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu (mm),



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz z ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot ziemnych podano w ST-0.

Przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ ocen¢ stanu technicznego sasiednich
budynkow z uwzglednieniem szczegdtowej inwentaryzacji uszkodzen. Podczas calego procesu
budowy nalezy obserwowaé stan techniczny sgsiednich budynkow, a w szczegolnosci ich
osiadanie. Przed przystgpieniem do wykonania robot ziemnych nalezy zakonczy¢ wszelkie
roboty przygotowawcze.

Wszelkie koszty zwigzane z zabezpieczeniem wykopow przed zawilgoceniem ponosi
Wykonawca. Koszty te nalezy oszacowaé na podstawie wizji w terenie, dokumentacji
projektowej 1 przewidzie¢ w cenie ofertowe;,

Wykonawca robdt odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robdt, zgodnos¢ ich
z Dokumentacjg Projektowa, ST, obowigzujacymi Normami i poleceniami Inspektora nadzoru.
Wykop przy odkrywaniu §cian piwnicznych do poziomu fundamentéw nalezy wykonywac
r¢cznie, fragmentarycznie i sukcesywnie zabezpiecza¢ deskowaniem.

Na odcinkach wystepowania kolizji wykop wykonaé ze szczego6lng ostroznoscia.

1.6. Informacja dotyczaca terenu budowy
Informacj¢ dotyczaca terenu budowy ujeto w ST 0.

1.7. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych
a) roboty tymczasowe

-roboty porzadkowe,

-wywoz ziemi z ukopow

b) roboty tymczasowe

-zabezpieczenie terenu i przygotowanie go do prowadzenia ww. robot,
- oznakowanie i zabezpieczenie miejsc niebezpiecznych.

2. Materialy

Wszystkie materiaty stosowane do wykonania robdt musza by¢ zgodne z wymaganiami
niniejszej ST i dokumentacji projektowe;.

Do zasypania wykopow moze by¢ uzyty grunt wydobyty z tego samego wykopu,
niezamarzniety, i bez zanieczyszczen takich jak =ziemia roslinna, odpadki materiatoéw
budowlanych itp. lub inny materiat wskazany przez Inwestora (np. pospoika).

Natomiast do wymiany gruntu pod nowg dobudowg nalezy zastosowac¢ kruszywo tamane 31-
63 mm.

Do wykonania robot moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajgce warunki okreslone

w:

- Ustawie z dnia 7 lipca 1994 Prawo budowlane (tekst jednolity :Dz. U. z 23003 r Nr 207,

p0z.2016 z pdZniejszymi zmianami,

- Ustawie z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowl.( Dz.U. z 2004 r , Nr 92,poz. 881).

- Ustawie z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnosci (Dz. U. z 2002 r. Nr 166
Poz. 1360 ,z p6Zniejszymi zmianami ).
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Na Wykonawcy spoczywa obowigzek posiadania dokumentacji wyrobu budowlanego
wymaganej przez w/w ustawy lub rozporzadzenia wydane na podstawie tych ustaw.

3. Sprzet.

Roboty maja by¢ wykonywane recznie. Natomiast do podtaczenia drenazu do istniejacej studni
mozna mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzgtu przeznaczonego do wykonywania
zamierzonych robot.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wtasciwosci gruntu podioza.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawceg powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
wymagania techniczne w zakresie BHP.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST-0 .

4. Transport

Materiaty z wykopow moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu, dopuszczonymi
do wykonywania zamierzonych robét.
Urobek nalezy umiesci¢ réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zabezpieczy¢ przed
spadaniem lub przesuwaniem. Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny
by¢ sprawne technicznie i spelnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow
0 ruchu drogowym.

5. Wykonanie robét

Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robdt podano w ST 0.

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne z normami PN-B-06050, PN-02205;1998 i BN-
88/8932-02.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.

Kontury rob6t ziemnych pod wykopy ulegajace pdzniejszemu zasypaniu nalezy wyznaczy¢
przed przystapieniem do wykonywania robot ziemnych.

Tyczenie obrysu wykopu powinno by¢ wykonane z doktadnoscia do +/- 5 cm dla
wyznaczenia charakterystycznych punktow zatamania.

Wykopy powinny by¢ prowadzone bez naruszenia naturalnej struktury gruntu ponizej
projektowanego poziomu posadowienia. Sciany wykopow nalezy tak ksztaltowaé¢ lub obudowaé
aby nie nastgpito obsunig¢cie si¢ gruntu.

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w sposob
zgodny ze zwyczajowa praktyka inzynierskg w catym okresie trwania robot ziemnych.

Wykonawca moze przystapi¢ do zasypywania wykopoéw po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru co powinno by¢ potwierdzone wpisem do dziennika budowy.

Zasypanie wykopow powinno by¢ wykonane bezposrednio po zakonczeniu przewidzianych
W nim robot.

Przed rozpoczeciem zasypywania dno wykopu powinno byé oczyszczone z odpadkow
materiatlow budowlanych 1 $mieci.

Uktadanie i zaggszczanie gruntéw powinno by¢ wykonane warstwami o grubosci:

-0,25 m -przy stosowaniu ubijakow recznych,

-0,50-1,00 m przy ubijaniu ubijakami obrotowo-udarowymi (zabami) lub cigzkimi

tarczami,
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-0,40m -przy zageszczaniu urzadzeniami wibracyjnymi.

Wskaznik zageszczenia gruntu wg dokumentacji technicznej lecz nie mniejszy niz Js=0,95
wg proby normalnej Proctora. Nasypywanie i zageszczanie gruntu w poblizu $cian powinno by¢
wykonane w sposob nie powodujacy uszkodzenia izolacji przeciwwilgociowe;j.

6. Kontrola jakoSci robét

Ogodlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST 0.

Sprawdzenie jakosciowe i odbidr robot ziemnych powinny by¢ wykonane zgodnie z normami
wyszczegolnionymi w p.10.

7. Obmiar robét

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano ST-0 .

Jednostkami obmiarowymi jest :m3 wykonanych wykopow lub m2 zdjetej warstwy humusu
1 m2 odeskowania $cian wykopu.

8. Odbior robot.
Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST 0.
Wszystkie roboty objete niniejsza SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

9. Podstawa platnosci
Placi si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 51 odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.
Wykopy placi si¢ za m3 gruntu w stanie rodzimym.
Cena jednostkowa obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot.
- wykopy,
- zabezpieczenie §cian wykopu,
- zasypanie wykopow.

10. Przepisy zwigzane
PN-B-06050:1999  Geotechnika. Roboty ziemne .Wymagania ogdlne.
PN-86/B-02480 Grunty budowlane Okreslenia. Symbole. Podziatl i opis gruntow.
PN-B-02481:1999  Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe

I jednostki miary.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntow,
PN-B-10736:1999  Przewody podziemne, Roboty ziemne
Oraz inne Normy Europejskie rownoznaczne z wyzej wymienionymi
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-03- BETON

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamoéwien (CPV)
Grupa: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej
i wodnej
Klasa: 45260000-7 Roboty w zakresie wykonywania pokry¢ i konstrukcji dachowych i inne
roboty specjalistyczne
Kategoria: 45262300-4 Betonowanie
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Spis tresci

1. Wstep
1.1 Przedmiot ST
1.2 Zakres stosowania ST
1.3 Zakres robot objetych ST
1.4 Okres$lenia podstawowe
1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
2.Materiaty
3. Sprzet
4. Transport
5. Wykonanie robot
6. Kontrola jako$ci robot
7. Obmiar robot
8. Odbiodr robot
9. Podstawa ptatnosci
10. Przepisy zwigzane
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1. Wstep

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru rob6t betoniarskich .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Roboty ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie betonu i podbetonu w elementach konstrukcyjnych
objetych kontraktem :
- wykonanie fundamentéw pod montaz urzadzen.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujagcymi normami.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnosé¢

z dokumentacjg projektowa, SST, i poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.6. Informacja o terenie budowy
Informacjg o terenie budowy ujeto w STO.

1.7. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych
a)roboty towarzyszace

- roboty porzadkowe

- transport materiatow,

b) roboty tymczasowe

- zabezpieczenie terenu 1 przygotowanie go do prowadzenia ww. robot
- oznakowanie i zabezpieczenie miejsc niebezpiecznych

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST 0.
Wymagania dotyczace jakosci mieszanki betonowej reguluja odpowiednie polskie normy.

Beton chudy —C 8/10
Beton zwykly z kruszywa naturalnego
Beton konstrukcyjny - C20/25 (B25) oraz C20/25 W8
Sktadniki mieszanki betonowe; :
- cement portlandzki czysty, tj .bez Zadnych domieszek mineralnych wg normy
PN-B-30000:1990 marki '25" do betonu klasy 25 .
-kruszywo mineralne odpowiadajace wymaganiom normy PN-B-06712/A1:1997,
z tym ,ze marka kruszywa nie powinna by¢ nizsza niz klasa betonu.
Beton do konstrukcji musi spetnia¢ nastgpujace wymagania:
-nasigkliwos¢ - do 5%, badanie wg normy PN-B-06250,
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-mrozoodpornos$¢-ubytek masy nie wigkszy od 5%,spadek wytrzymalo$ci na $ciskanie nie
wiekszy niz 20% po 150 cyklach zamrazania i odmrazania (F150),badanie wg normy
PN-B-06250,

-wodoszczelnos¢ wigksza od 0,8 MPa (WS),

-wskaznik wodno-cementowy (w/c)-ma by¢ mniejszy od 0,5.

Sktad mieszanki betonowej powinien by¢ ustalony zgodnie z normg PN-B-06250 tak,

aby przy najmniejszej ilosci wody zapewni¢ szczelne utozenie mieszanki w wyniku
zageszczania przez wibrowanie. Sktad mieszanki betonowej ustala laboratorium
Wykonawcy lub wytworni betondéw i wymaga on zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru.

3. Sprzet.

Ogodlne wymagania sprz¢tu podano w ST 0 .
Roboty mozna wykona¢ przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez
Inspektora Nadzoru.
Dozatory muszg mie¢ aktualne $wiadectwo legalizacji. Mieszanie sktadnikéw powinno si¢
odbywac¢ wytacznie w betoniarkach o wymuszonym dzialaniu (zabrania si¢ stosowania
mieszarek wolno spadowych ).
Do podawania mieszanek nalezy stosowaé pojemniki lub pompy przystosowane do
podawania mieszanek plastycznych. Do zaggszczania mieszanki betonowej nalezy stosowac
wibratory z butawami o $rednicy nie wigkszej od 0,65 odlegto$ci migdzy pretami zbrojenia
lezacymi w plaszczyznie poziomej ,0 czestotliwosci 6000 drgan/min i taty wibracyjne
charakteryzujace si¢ jednakowymi drganiami na catej dtugosci.

4. Transport

Ogo6lne wymagania dotyczace srodkow transportu podano w ST 0.

Mieszanki betonowe moga by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi

tzw. gruszkami.

Ilo$¢ gruszek nalezy dobra¢ tak aby zapewni¢ wymagang szybko$¢ betonowania

z uwzglednieniem odleglosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy
w przypadku awarii samochodu.

Czas transportu 1 wbudowania mieszanki nie powinien by¢ dtuzszy niz:

-90 minut- przy temperaturze + 15 stopni C,

-70 minut - przy temperaturze + 20 stopni C,

-30 minut -przy temperaturze +30 stopni C.

5.Wykonanie robot

Ogo6lne zasady wykonania rob6t podano w ST 0.

Roboty betoniarskie musza by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami norm PN-EN-206-1:2003
i PN-637B-06251.

Betonowanie mozna rozpocza¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora nadzoru potwierdzonego
wpisem do dziennika budowy.

Wytwarzanie mieszanki betonowej powinno odbywac si¢ wylacznie w wyspecjalizowanym
zaktadzie produkcji betonu ,ktory moze zapewni¢ zadane w SST wymagania.

Mieszanki betonowej nie nalezy zrzuca¢ z wysokos$ci wiekszej niz 0,75 m od powierzchni na
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ktoéra spada. W przypadku gdy wysokos$¢ ta jest wicksza nalezy mieszanke podawac za

pomocg rynny zsypowej (do wysokosci 3,0m) lub leja zsypowego teleskopowego (do

wysokosci 8,0m)

Przy wykonywaniu ptyt mieszanke betonowa nalezy uktadac¢ bezposrednio z pojemnika lub

rurociggu pompy .W ptytach o grubosci wigkszej od 12 cm zbrojonych géra i dotem nalezy

stosowac belki wibracyjne.

Czas zageszczania wibratorem powierzchniowym lub belka wibracyjna w jednym miejscu

powinien wynosi¢ od 30 do 60 sekund.

W przypadku przerwy w ukladaniu betonu zaggszczonego przez wibrowanie, wznowienie

betonowania nie powinno si¢ odby¢ pdzniej niz w ciggu 3 godzin lub po catkowitym

stwardnieniu betonu.

Jezeli temperatura powietrza jest wyzsza niz 20 stopni C to czas trwania przerwy nie powinien

przekracza¢ 2 godzin. Po wznowieniu betonowania nalezy unika¢ dotykania wibratorem

deskowania, zbrojenia i poprzednio utozonego betonu.

Na wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia badan laboratoryjnych przewidzianych norma

PN-EN 206-1:2003 oraz gromadzenie ,przechowywanie i okazywanie Inspektorowi Nadzoru

wszystkich wynikow badan dotyczacych jako$ci betonu i stosowanych materiatow.

Bezposrednio po zakonczeniu betonowania zaleca si¢ przykrycie powierzchni betonowej lekkimi

ostonami wodoszczelnymi zapobiegajacymi odparowaniu widy z betonu i chronigcymi beton

przed deszczem i nastonecznieniem.

Przy temperaturze wyzszej niz +5 stopni C nalezy nie po6zniej niz po 12 godzinach od

zakonczenia betonowania rozpoczaé pielegnacje wilgotno$ciowa betonu i1 prowadzi¢ ja co

najmniej przez 7 dni (przez polewanie co najmniej 3 razy na dobg).

Przy temperaturze otoczenia + 15 stopni C i wyzszej beton nalezy polewac w ciggu pierwszych

3 dni co 3 godziny i co najmniej 1 raz w nocy , a nastepne dni co najmniej 3 razy na dobe.

Woda stosowana do polewania betonu powinna spelnia¢ wymagania normy PN-B-32250.

W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢ chronione przed uderzeniami i drganiami

przynajmniej do chwili uzyskania przez niego wytrzymatosci na $ciskanie co najmniej 15 MPa.

Dla powierzchni betonu w konstrukcji nosnej obowigzuja nastgpujace wymagania:

- wszystkie betonowe powierzchnie musza by¢ gladkie i rowne ,bez zaglebien miedzy ziarnami
kruszywa, przelomami 1 wybrzuszeniami ponad powierzchnie,

-pekniecia i rysy sa niedopuszczalne.

Wykonanie podbetonu

Przed przystgpieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢ podioze pod wzgledem nos$nosci
zatozonej w projekcie technicznym.

Podtoze winne by¢ réwne, czyste i odwodnione.

Beton winien by¢ rozktadany w miare mozliwosci w sposodb ciagly z zachowaniem kontroli
grubosci oraz rzgdnych wg projektu technicznego.

6. Kontrola jakoSci robét
Ogo6lne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ST 0.
Kontrola jako$ci wykonania beton6w polega nas sprawdzeniu zgodno$ci z projektem oraz

podanymi wyzej wymaganiami.
Roboty podlegaja odbiorowi.
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7. Obmiar robot

Ogodlne wymagania dotyczace obmiaru robo6t podano ST 0.

Jednostkami obmiarowymi jest 1 m3 lub 1 m2 wykonanej konstrukcji i 1 m3 wykonanego
betonu.

8. Odbior robot.

Ogo6lne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST 0.
Wszystkie roboty objete niniejsza SST podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych
g zasad podanych wyzej.

9. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inspektora nadzoru mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena jednostkowa obejmuje:

-dostarczenie niezbednych czynnikéw produkcji,

-oczyszczenie podloza,

-wykonanie deskowania z rusztowaniem,

-utozenie mieszanki betonowej w nawilzonym deskowaniu, z wykonaniem projektowanych
otwordw ,zabetonowaniem zakotwien i marek , zageszczeniem i wyrownaniem powierzchni.
-pielegnacje betonu,

-rozbiodrke deskowania i rusztowan ,

-0czyszczenie stanowiska pracy i usunigcie materiatow rozbidrkowych poza granice obiektu.

10. Przepisy zwiazane

PN-EN-206-1:2003  Beton

PN-EN 196-1:1996 = Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatos$ci

PN-EN 196-3:1996 = Cement. Metody badan. Oznaczanie czaséw wigzania i statosci
objetosci

PN-EN 196-6:12997  Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenie.

PN-B-30000:1900 Cement portlandzki

PN-88/B-30001 Cement portlandzki z dodatkami

PN-B-03002/Az2:2002 Konstrukcje murowe niezbrojone. Projektowanie i obliczanie.

PN-EN 10008:2004  Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek

Oraz inne Normy Europejskie rownoznaczne z wyzej wymienionymi
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-04- KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM

1 ZAGESZCZANIEM PODLOZA

Klasyfikacja wedlug Wspdlnego Stownika zamowien ( CPV)

Grupa : 45100000-8 — przygotowanie terenu pod budowe

Klasa: 45110000-1 -roboty w zakresie burzenia i rozbiérki obiektéw budowlanych,
roboty ziemne

Kategoria: 45112000-5 roboty w zakresie usuwania gleby
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Spis tresci:

1. Wstep
1.1 Przedmiot ST
1.2. Zakres stosowania ST
1.3 Zakres robot objetych ST
1.4 Okreslenia podstawowe
1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot
2. Materiaty
3. Sprzet
4. Transport
5. Wykonanie robot
6. Kontrola jako$ci robot
7.0bmiar robot
8. Odbior robot
9. Podstawa ptatnosci
10. Przepisy zwigzane
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1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

i odbioru koryta gruntowego wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy zlecaniu

i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej dotycza prowadzenia robot
przy wykonywaniu koryta gruntowego pod nawierzchnie i obejmuja:
- wykonanie koryta pod utwardzenie placu
- wykonanie rowkéw pod obrzeza i krawezniki,
- transport ziemi z koryta w przypadku gdy nie zostang zagospodarowane na dziatce
Inwestora
- koszt sktadowania ziemi
- profilowanie i zageszczanie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami .

1.5 Ogoblne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢
z ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST O..

1.6. Informacja o terenie budowy
Informacj¢ o terenie budowy ujeto w ST o.

1.7. Wyszczegolnienie prac towarzyszacych 1 tymczasowych

a) roboty towarzyszace

- roboty porzadkowe,

b) roboty towarzyszace

- zabezpieczenie terenu 1 przygotowanie go do prowadzenia ww. robot,
- oznakowanie i zabezpieczenie miejsc niebezpiecznych.

2. Materialy
Nie wystepuja.

3. Sprzet
Sprzet mechaniczny ,ktdry moze by¢ stosowany do wykonania, profilowania
1 zageszczania koryta ziemnego pod nawierzchnie oraz zatadunku ziemi:
- koparka o poj. tyzki 0,6 m3,
- spycharka gasienicowa,
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- rbwniarka samojezdna,
-walec wibracyjny samojezdny.

4. Transport
Do transportu gruntu uzyskanego z korytowania moga by¢ stosowane samochody
samowyladowcze 5-10 t. lub mniejsze w przypadku matego zakresu robot.

5. Wykonanie robét

5.1.0godlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST 0.

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Zasady ogdlne
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie
do wykonanie koryta i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wylacznie za
zgoda Inspektora Nadzoru ,w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie nie moze odbywac¢ si¢ ruch budowlany, niezwigzany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta
Do wykonania koryta nalezy stosowa¢ rowniarke lub spycharke uniwersalna.
Ostateczne profilowanie nalezy wykonac recznie.
Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na odpowiednie sktadowisko.

5.2.3. Profilowanie podioza
Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto 1 grunt, ktory ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.
P oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢ ,
czy
istniejgce rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzednych podloza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed profilowaniem byty o co najmniej
5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony 1 wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gltgbokos¢
co najmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla
gornej warstwy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rz¢dnych
wysokos$ciowych 1 zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia
okreslonego w projekcie.
Jezeli rzgdne podtoza przed profilowaniem nie wymagaj dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystagpieniem di profilowania oczyszczonego podtoza
jego powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejsciami $redniego walca stalowego
gladkiego. Do profilowania podtoza stosowaé rowniarki . cigty grunt powinien by¢
wykorzystany w robotach ziemnych.
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5.2.4. Zaggszczanie podtoza
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystgpi¢ do jego dogeszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nieréwnos$ci powstate przy zageszczaniu powinny by¢
naprawione przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

5.2.5. Utrzymanie koryta

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z wykonaniem koryta nastapi przerwa w robotach
1 Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien
zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii
lub inny sposéb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli podioze uleglo
nadmiernemu zawilgoceniu ,to przed przystapieniem do uktadania podbudowy nalezy
odczeka¢ do czasu jego naturalnego osuszenia. Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni
jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe naprawy wykona on na wlasny koszt.

6. Kontrola jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli rob6t podano w ST 0.

6.1.0go6lne zasady kontroli jako$ci robot

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie
1 z czgstotliwoscig gwarantujacg zachowanie wymagan jakosci robodt, lecz nie rzadziej niz
wskazano w odpowiednich punktach niniejszej specyfikaciji.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i podtoza
6.2.1 Zaggszczanie podtoza
Zageszczanie podto0za nalezy kontrolowaé wg punktu 5.2.4

6.2.2. Cechy geometryczne

a. Rownosé
Nieréwnosci profilowanego i zaggszczanego podloza nalezy mierzy¢ tata co 20 m w kierunku
podtuznym. Nierownos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ tatg co najmniej 1 raz na 10 m. Nierdwnosci
nie mogg przekraczac¢ 2 cm.

b. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy, co najmniej 1 razy na
10 m i dodatkowo we wszystkich punktach gtownych lukéw poziomych; na poczatku i koncu
kazdej krzywej przejsciowej oraz na poczatku, w srodku 1 na koncu kazdego tuku kotowego.

c. Glebokos¢ koryta 1 rzedne dna
Glebokos¢ koryta i rzedne dna nalezy sprawdza¢ co 10 m w osi koryta i na jego krawedziach.
Réznice pomiedzy rzednymi zmierzonymi 1 projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm 1 -
2cm.

d. Uksztattowanie osi koryta.
Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gldéwnych trasy 1 w innych dodatkowych
punktach rozmieszczonych nie rzadziej, niz co 10 m. O§ w planie nie moze by¢ przesunicta
w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm
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e. Szerokos¢ koryta
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 1 razy na 10 m. Szerokos$¢ koryta nie moze
rozni¢ sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10cmi-5cm.

7. Obmiar robot

Jednostkg obmiaru robdt jest Im2 wykonanego koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza,
1 m3 odwiezionego i utylizowanego gruntu.
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w ST 0.

8. Odbior robot

Ogoblne wymagania dotyczgce odbioru robot podano w ST O..

Odbior koryta dokonywany jest na zasadach odbioru robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych napraw bez
hamowania postepu robot.

9.podstawa platnoSci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-" Wymagania ogo6lne".
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty przygotowawcze i pomiarowe,
- reczne 1 mechaniczne wykonanie koryta,
- wywoz ziemi z koryta,
- utylizacj¢ ziemi,
- profilowanie i zageszczanie podloza pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni,
- przeprowadzenie pomiarow i1 badan.

10. Przepisy zwiazane i standardy
PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. podzialy, nazwy 1 okres$lenia.
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tatg.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Oraz inne Normy Europejskie rOwnowazne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST -05 - PODBUDOWY Z KRUSZYWA LAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Klasyfikacja wedlug wspodlnego Slownika zaméwien ( CPV)

Grupa: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow

budowlanych lub ich cze¢Sci oraz roboty w zakresie inzynierii
ladowej i wodnej

Klasa:45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych ,autostrad, drog
lotnisk i kolei, wyréwnywanie terenu
Kategoria:45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania , fundamentowania oraz

wykonywania nawierzchni autostrad , drog
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1.Wstep

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem podbudowy z kruszywa tfamanego stabilizowanego
mechanicznie.

1.2.Zakres stosowania SST
STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy zlecaniu i realizacji Robot

wymienionych w p. 1.1
1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na
celu utozenie warstwy podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie:

« 0 uziarnieniu 4/63mm i 0/31.5 mm i grubosci 15c¢cm oraz 8 cm — pod placami ,
dla catego przedmiotowego zadania, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

1.4. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST 0 .

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa i poleceniami Zamawiajacego.

2. Materialy

2.1.0go6lne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano ST 0.

2.2. Rodzaje materialow

2.2.1. Kruszywo

Do wykonania podbudowy przewidziano uzycie kruszywa famanego niesortowanego

0 uziarnieniu

0/31,5mm i 4/63mm lub mieszanek kruszyw tamanych r6znych frakcji, ktére zmieszane w
odpowiedniej proporcji dadzg uziarnienie zgodne z tabelg 1. Dla takich kruszyw wymagana jest
recepta laboratoryjna, podajaca proporcje mieszania poszczego6lnych frakcji kruszyw.

Nie dopuszcza si¢ stosowania materiatdéw odpadowych takich jak zuzle hutnicze, tupki
poweglowe, gruz, destrukt betonowy. Nie nalezy stosowa¢ materiatow innych, niz pochodzacych
z rozkruszenia skat. Uziarnienie kruszywa: Krzywa uziarnienia mieszanek kruszywa tamanego
powinna miesci¢ si¢ w obszarze dobrego uziarnienia wyznaczonym przez krzywe graniczne wg
Tab.1. Sktad ziarnowy kruszywa sprawdza si¢ za pomocg analizy sitowej wg PN-EN 933-1:2000.
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Tabela 1. Uziarnienie mieszanki kruszywa tamanego

. Przechodzi przez sito [%
Sito kwadratowe niesort 4/31.5 d niesort[31,]5/63
[mm]
mm mm
63 100 100
32 100 76 - 100
20 77 - 100 62 - 100
16 69 - 94 56 - 92
12,8 60 -85 49 - 86
8 50-75 40-75
6,3 44 — 68 35-68
4 37 - 58 28 -58
2 25-42 18-41
1 18 — 32 13-32
0,5 14 - 24 9-24
0,25 7-15 5-16
0,125 4-12 4-12
0,075 2-12 2-12

Ponadto podbudowa zlokalizowana bezposrednio na podtozu gruntowym powinna spetniaé
warunek szczelno$ci warstwy (nieprzenikania czastek.

Wiasciwosci kruszywa
Tabela 2. Wtasciwos$ci kruszywa o cigglym uziarnieniu na warstwy podbudowy
Wymagania
Lp. Wilasciwosci Niesort 31,5/63 | Niesort 4,5/32
mm mm

1 Zawar'tosc'i Zoiaren mniejszych niz 0,075 mm, nie 2 12 210
wiece] niz, %

2 Zawarto$¢ nadziarna, nie wiecej niz, % 10 5

3 Zawarto$¢ ziaren nieforemnych, nie wiecej niz, % 40 35

4 Zawarto$¢ zanieczyszczeh organicznych, nie wigcej 1 1

o
niz, %
Wskaznik piaskowy po pigciokrotnym zaggszczeniu

5 | met. I lub Il Proctora 30-70 30-70
Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles:

a) catkowita po pelnej liczbie obrotow, nie wigcej niz,

5 % 50 35
b) po 1/5 liczby obrotéw, w stosunku do ubytku masy 35 30
po petnej liczbie obrotow, nie wiecej niz, %

7 Nasigkliwo$¢, nie wigcej niz, % 5 3

5 Mrozoodpornos$¢, ubytek masy po 25 cyklach 10 5
zamrazania, nie wiecej niz, %

9 Zawarto$¢ zwigzkow siarki w przeliczeniu na SOs, nie 1 1
wiecej niz, %

10 Kalifornijski wskaznik no$nosci (CBR), nie mniej niz, 120 120

%
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2.2.2.Woda
Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wode czysta, wodociggowa, dla ktérej nie okresla sie

wymagan.

3. Sprzet

3.1. Ogélne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST 0.

3.1.1. Sprzet do wykonania robét

Do wykonania podbudéw z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie zaleca si¢
stosowac:

. mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzania mieszanki z kruszyw — tylko w przypadku
braku mozliwo$ci zakupu mieszanki bezposrednio u producenta ,

. rowniarki albo uktadarki kruszywa,

. walce ogumione i stalowe wibracyjne i/lub statyczne,

. cysterny z woda z mozliwoscia regulacji skropienia,

« w miejscach trudno dostgpnych powinny by¢ stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki
mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STO.

4.2. Transport materiatow
Materiaty moga by¢ przewozone dowolnymi samowytadowczymi srodkami transportu w sposéb,

nie powodujacy rozsegregowania frakcji kruszywa oraz zmian wilgotno$ci mieszanki.

5. Wykonanie robot

5.1.0golne zasady wykonania robaét
Ogolne zasady wykonania rob6dt podano w STO.

5.2. Przygotowanie podloza
Podtozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki kruszywa tamanego stabilizowanego

mechanicznie jest warstwa wzmacniajaca wg ST 0.

5.3. Przygotowanie kruszywa lamanego
Przygotowanie kruszywa tamanego polega na wymieszaniu w taki sposob, aby uzyskac¢ ciggtos¢

uziarnienia wg Tabeli 1 i zwilzenie do wilgotno$ci optymalnej z tolerancjg +10%, -20% jej
wartosci.

5.4. Transport i rozscielanie kruszywa
Nalezycie wymieszane i1 zwilzone kruszywo nalezy dostarcza¢é na budowe¢ w warunkach

zabezpieczajacych je przed wysychaniem i segregacja.
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Material wbudowuje si¢ za pomocg rowniarek i1 zageszcza w dwoch warstwach, o grubosciach
wg p.1.3.

5.4.Profilowanie
Przed zageszczeniem rozscielane kruszywo nalezy wyprofilowaé¢ do spadkéw poprzecznych

I pochylen podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy
wyréwnac lokalne zaglebienia za pomocg rowniarki lub spycharki.

5.5.Zageszczenie
Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami wibracyjnymi, ogumionymi i stalowymi gladkimi

o ci¢zarze i szerokosciach watow dostosowanych do wykonywanych Robdt i pozwalajacych na
doktadne zaggszczenie calej powierzchni warstwy. Zaggszczarek rgeznych nalezy uzywaé
jedynie w miejscach trudno dost¢pnych, uzgodnionych z Zamawiajagcym. W ostatniej fazie
zageszczania nalezy sprawdzi¢ profil powierzchni podbudowy fata, za pomoca sznurka lub inng
metoda.

Zaggszczenie podbudowy nalezy wykonywa¢ warstwami przy zachowaniu wilgotno$ci
optymalnej. Zageszczenie podbudowy powinno by¢ réwnomierne na calej szerokosci i nalezy je
sprawdza¢ dla kazdej zaggszczanej warstwy. Nosno$¢ badana ptyta VSS na gornej warstwie
podbudowy powinna odpowiada¢ warunkom podanym w projekcie.

5.6.Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana

w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Zamawiajacego, gotowa
podbudowe¢ do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch oraz powtorzy¢ badania zageszczenia i nosnosci Koszt
napraw 1 powtornych badan wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza
Wykonawcg.

5.7.Wymagania jakoSciowe wykonania podbudowy

Zgodnos¢ rzednych niwelety z projektem
Odchylenia rzednych profilu podtuznego w stosunku do projektu nie powinny przekraczaé
—-2cm,+1cm.

5.8.R6wnos$¢ podbudowy w przekroju podluznym

Odchylenie profilu podtuznego podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, mierzone
zgodnie z norma BN-68/8931-04, 4-metrowa tata, nie powinny przekracza¢ przy uktadaniu
mechanicznym dla podbudowy pomocniczej = 10 mm.

5.9. Zgodnosé¢ spadku podbudowy
Nalezy stosowac¢ spadki poprzeczne zgodne z zatozonymi w Dokumentacji Projektowe;.

Roéznice warto$ci wykonanych spadkéw poprzecznych, w stosunku do projektowanych nie
powinny przekracza¢ warto$ci bezwzglednej spadku wiecej niz o = 0,5%.
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5.10. Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa z uwzglednieniem

projektowanych odsadzek — czyli poszerzen warstwy podbudowy w stosunku do warstw lezacych
powyzej.

Odchylenia szeroko$ci, mierzone od osi drogi nie powinny przekracza¢ +5cm i -1cm w stosunku
do Dokumentacji Projektowe;j.

5.11.Uksztaltowanie osi podbudowy
O$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz

5cm.

5.12.Grubos¢ warstwy podbudowy
Odchylenia grubosci wykonanej podbudowy w stosunku do przyjetej w Dokumentacji

Projektowej nie powinny przekroczy¢ = 10% dla dolnej warstwy oraz +10%, -0% dla taczne;j
grubosci obu warstw.

Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy zasadniczej o grubo$ci mniejszej niz podana
w Dokumentacji Projektowe;j.

5.13.Nosnos¢é i zageszczenie podbudowy
Wartos$¢ wtornego modutu odksztatcenia oraz wskaznik odksztalcenia po zageszczeniu warstwy,

badane plyta statyczng typu VSS o $rednicy D=300mm, powinny by¢ zgodne z tabelg 3.

Dla zaktadanego obcigzenia ruchem modul odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu
obcigzenia w zakresie od 0,25 + 0,35 MPa i dla koncowego obcigzenia 0,45 MPa.

Moduty odksztalcenia pierwotny E; i wtorny E,, obliczamy na podstawie wzoru:

Ei, Ex =% D (Op/is)  [MPa]

gdzie:
D - $rednica ptyty (D=300), mm
[p - réznica naciskow ([1p=0,10), MPa
(s - przyrost osiadan odpowiadajacy réznicy naciskow, mm
Tabela 3. Wymagania nosnosci 1 zageszczenia
Rodzaj podbudowy I lo E,
warstwa podbudowy z kruszywa tamanego > 1,00 < 2,20 > 180 MPa

Badania odbiorowe nos$nosci podbudowy w konstrukcjach nawierzchni drog nalezy
przeprowadzac wylacznie ptyta do obcigzen statycznych. Lekka ptyte do obcigzen dynamicznych
dopuszcza si¢ stosowac wytacznie do badan pogladowych podbudowy.
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6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST 0.

6.2.Badania przed przystapieniem do robét

6.3. Kontrola jako$ci materialow w okresie dostaw i przygotowania mieszanki

Kontrola jako$ci materialdbw polega na biezacym przeprowadzaniu badan wilasciwosci
materialow na reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dla partii kruszywa nie wiekszej
niz 30 m®i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w punkcie 2 przed rozpoczeciem
robot. Dodatkowo dla kazdej przebadanej partii nalezy okresli¢ wilgotno$¢ optymalna,
maksymalng gestos¢ szkieletu gruntowego oraz wskaznik no$nosci CBR.

Warunkiem dopuszczenia mieszanki kruszywa z podanego zrodta do wykonania podbudowy
stabilizowanej mechanicznie sg pozytywne wyniki badania nos$nosci ptyta VSS, wykonane na
odcinku probnym z przebadanej partii materiatu, oceniane zgodnie z wymogami p.5 niniejszej
Specyfikacji.

6.4. Kontrole jakosci wykonania podloza
Kontrola jakosci wykonania podtoza polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonanej warstwy

z wymaganiami podanymi w stosownych specyfikacjach.

W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji ustalonych w niniejszych SST, usterki
w wykonaniu podtoza nalezy usung¢.

6.5. Badania w czasie robot

Badania w czasie robot obejmujg kontrole uziarnienia na podstawie analizy Sitoweé
wbudowywane] mieszanki kruszywa famanego, z czestotliwoscig 1 badanie na kazde 1000m
wbudowanego materiatu (nie mniej niz 2 badania na zakres robot).

Wilgotno$¢ naturalng materiatu kontroluje si¢ wg PN-EN 1097-5:2001. Do kontroli nalezy

pobiera¢ co najmniej po dwie probki z kazdej dziennej dzialki roboczej oraz w przypadkach

watpliwych.

Kontrole zaggszczenia 1 nosnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy

przeprowadzac:

. co najmniej 1 raz na 50 m? wykonanej podbudowy, nie mniej jednak niz w 2 miejscach na
dzienng dziatke.

Wymagania dla zaggszczenia 1 nosnosci podano w projekcie.

6.6.Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych podbudowy nalezy

uzgodni¢ z projektantem i Inspektorem nadzoru.
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6.7.Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.7.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazujag wigksze odchylenia od okreslonych

W powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie materialu, wyrownanie i powtoérne
zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wiecej niz Scm i nie
zapewnia podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt
poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peilng grubos¢ do polowy szerokosci pasa
ruchu, dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.7.2.Niewlasciwa grubos$¢ podbudowy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona

napraw¢ podbudowy. Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie
warstwy na odpowiednig glebokos¢, zgodnie z decyzja Zamawiajacego, uzupetlnione nowym
materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyréwnane i ponownie zaggszczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robo6t nastapi ponowny
pomiar i ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.7.3 Niewlasciwa no$no$¢ podbudowy
Jezeli nos$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie

roboty niezbgdne do zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Zamawiajgcego.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie
nos$nosci podbudowy wynikto z niewtasciwego wykonania robot i1 ich utrzymania (w tym warstw
lezacych ponizej) przez Wykonawce podbudowy.

7. Obmiar roboét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0.

7.2.Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie jest dla

. podbudowy z kruszywa tamanego 4/32mm, grubosci 10cm — metr kwadratowy [m?],
. podbudowy z kruszywa tamanego 31,5/63mm, grubosci 20cm — metr kwadratowy [m?].

8. Odbior robodt

Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST 0.
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8.1.Sposob odbioru roboét
Podbudowa podlega odbiorowi Robot zanikajacych albo odbiorowi czgsciowemu wg ogoélnych

zasad jw.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacjg Projektowa ,ST 0 i SST podlegaja rozbiorce
i ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Nie przewiduje si¢ stosowania

obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robot.

8.2. Dokumenty i badania do odbioru
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacjg Projektowg i wymaganiami Zamawiajgcego, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

Badania polegaja na sprawdzeniu:

zgodno$ci uziarnienia i wlasciwos$ci materiatow,
zgodnosci rzednych niwelety z projektem,
zgodnosci podtuznych i porzecznych spadkow,
réwnosci podluznej i poprzeczne;,

szeroko$ci podbudowy,

konstrukeji 1 grubosci podbudowy,
zaggszczenia,

no$nosci.

9.Podstawa platnosci

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST 0.

9.2.Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszywa tamanego

stabilizowanego mechanicznie.

Cena jednostki obmiarowe;j jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

zakup i transport wszystkich materiatéw na miejsce sktadowania,

sprawdzenie 1 ewentualng naprawe podloza,

przygotowanie mieszanki, w tym opracowanie ewentualnej recepty, odsianie, wymieszanie
1 doprowadzenie do odpowiedniej wilgotnosci,

wykonanie odcinka prébnego,

transport i wbudowanie w dwdch warstwach,

profilowanie i zaggszczenie w dwoch warstwach,

biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwania innych Robot, niedopuszczenie
do zabrudzenia irozluznienia warstwy w przypadku dopuszczenia warstwy do ruchu
kotowego,

utrzymanie czystos$ci w miejscu prowadzenia Robot,

oznakowanie 1 zabezpieczenie Robodt oraz jego utrzymanie,

wykonanie wszystkich niezbednych badan, pomiaréw, prob i sprawdzen,
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« wykonanie innych czynnosci niezbgdnych do realizacji Robét objetych niniejsza STWiIORB,
zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

10. Przepisy zwigzane.

Normy
PN-B-06714-12

PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-EN 933-1:2000
PN-EN 933-2:2000
PN-EN 933-4:2001
PN-EN 933-8:2001
PN-EN 1097:2:2000
PN-EN 1097-5:2001
PN-EN 1097-6:2002
(wraz z
pozniejszymi
poprawkami)
PN-B-11112:1996
PN-S-06102:1997
PN-S-02205:1998

BN-68/8931-04
BN-77/8931-12

Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
obcych.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia.

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen
organicznych.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu
ziarnowego. Metoda przesiewania.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie skladu
ziarnowego. Nominalne wymiary otwordw sit badawczych.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czg$¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziarn. Wskaznik ksztaltu.

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czg$¢8: Ocena zawarto$ci
drobnych czastek. Badanie wskaznika piaskowego. Zatacznik A.

Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody
oznaczania odpornosci na rozdrabnianie.

Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw. Czgs¢ 5:
Oznaczanie zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.
Badania mechanicznych 1 fizycznych wlasciwosci kruszyw. Cze$¢ 6:
Oznaczanie gestos$ci ziarn 1 nasigkliwosci.

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania. Zatacznik B.
Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tata.
Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

Oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

SST-06 - NAWIERZCHNIE

Klasyfikacja wedlug Wspoélnego Stownika Zamowien (CPV)
Grupa:45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow
budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej
Klasa: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii
komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisk i kolei ,
wyrownywanie terenu

Kategoria: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania ,fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad, drog
45233200-1 —Roboty w zakresie roznych nawierzchni
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1.5 og6lne wymagania dotyczace robot

2. Materiaty

3. Sprzet
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5. wykonanie robot
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1.Wstep

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z wykonaniem nawierzchni.

1.2. Zakres stosowania SST.
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie nawierzchni :

-nawierzchnia placu z kostki brukowej betonowej szarej gr. 6 cm

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora.

1.6. Informacja o terenie robot
Informacje¢ o terenie rob6t ujeto w ST 0.

1.7. Wyszczegdlnienie prac tymczasowych 1 towarzyszacych

a) roboty towarzyszace
-roboty porzadkowe

- transport materiatow
b)roboty tymczasowe

-zabezpieczenie terenu i przygotowanie go do prowadzenia ww. robot,
-oznakowanie i zabezpieczenie miejsc niebezpiecznych

2. Materialy
2.1. Betony, cementy wg SST
1 C12/15 - dla fundamentow pod obrzeza i lub krawezniki
2 cement portlandzki ,,25” 1,,35” do zapraw i podsypki cement.-piaskowej

2.2. Prefabrykaty
1. kostka brukowa betonowa gr. 6 cm
2. obrzeza betonowe 8*30*100 cm
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3. Sprzet

Roboty zwigzane z wykonaniem nawierzchni mogg by¢ wykonywane r¢cznie i mechanicznie
przy uzyciu sprzetu:

- rowniarka do rozktadania kruszywa tamanego,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania,

- pita do cigcia kostki i obrzezy,

4. Transport

Materiaty na budow¢ powinny by¢ przewozone odpowiednimi §rodkami transportu, zeby unikngé¢
trwatych odksztalcen i dostarczy¢ materiat w odpowiednim czasie (dotyczy betondw) oraz
zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

Transport kruszywa musi si¢ odbywa¢ w sposdb przeciwdzialajacy jego zanieczyszczeniu
1 rozsegregowaniu. Ruch pojazdow po wyprofilowanym podltozu drogi musi by¢ tak
zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i1 tworzenia kolein. Wskazany jest transport
samowytadowczy. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spetia¢ wymagania
dotyczace przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie
1 innych parametréw technicznych.

5. Wykonanie robot

1. Roboty przygotowawcze

Roboty zwigzane z zagospodarowaniem terenu nalezy wykona¢ po zakonczeniu robot
budowlanych i po wykonaniu instalacji  sanitarnych, technologicznych, drenazowych
i elektrycznej instalacji o$wietlenia zewngtrznego.

Warstwa nawierzchni utozona bedzie na wczesniej przygotowanym podtozu.

Chodnik ,plac , drogg i zjazd nalezy wykona¢ z kostki betonowej gr.60mm i 80 mm. Do
obramowan nalezy stosowac obrzeza betonowe.

Przed wykonaniem nawierzchni wszelkie koleiny 1 migkkie miejsca podloza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zageszczone lub wskazujace odchylenia wysokos$ciowe od
zatozonych rzednych powinny by¢ naprawione przez spulchnione, przez dodanie wody albo
osuszenie poprzez mieszanie, do osiggnigcia wilgotnosci optymalnej, powtdrnie wyroéwnane
1 zageszczone.

Nawierzchnia musi by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie .

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania podbudowy i nawierzchni muszg by¢ wczesniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek musi umozliwi¢ naciggniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robo6t 1 nie powinno by¢ wigksze niz co 10 m.

Podbudowe nawierzchni kostkowej nalezy odpowiednio wyprofilowa¢ i wyréwnaé. Grunt
podtoza powinien by¢ jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przed skutkami przemarzania.
Po usunigciu starego chodnika oraz humusu i wierzchniej warstwy gruntu ( gr.-zgodnie
z projektem) oczysci¢, wyrownaé i ubi¢ powierzchnie. Po doktadnym oczyszczeniu wykopu
z korzeni dno wyrowna¢ zagesci¢ (ubi¢) aby zapobiec w przysztosci osiadaniu gruntu pod
wplywem obcigzen. Przedtem jednak dno wykopu nalezy uformowac¢ z uwzglednieniem
docelowych spadkow nawierzchni. Wykona¢ podbudowe o grubosci dopasowanej do
przewidywanego obcigzenia (20-40 cm). Od tej warstwy zalezy bezpieczne przeniesienie na
grunt obcigzen z nawierzchni. Material na podbudowe powinien by¢ przepuszczalny dla wody -
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ma to by¢ thuczen o frakcji 16-64 mm . Na podbudowie uklada si¢ warstwe¢ wyrdwnawczg -
podsypke piaskowo-cementowg. Ma ona zapewni¢ dobre osadzenie kazdej kostki brukowe;,
a takze niwelowanie ewentualnych, dopuszczalnych réznic w ich grubosci. Grubo$¢ warstwy
podsypki powinna wynosi¢ 3 cm. Podsypke wyréwnaé, nie ubija¢ - nastgpi to dopiero po
utozeniu kostki. Do nadania odpowiednich spadkéw nalezy stosowaé szablony. Podsypka
piaskowo-cementowa powinna by¢ tak ubita aby nie bylo widocznych §ladow poruszajacego si¢
sprzetu zageszczajacego.

5.2 Uktadanie kostki betonowe;j

Kostke uktada si¢ na podsypce w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Ukladanie rozpoczaé od obramowania nawierzchni. W zalezno$ci od jej obcigzenia
stosuje si¢ do tego rdzne materiaty. Zastosowac krawezniki lub na krawedzi chodnika obrzeza
betonowe. Ukladanie kostki rozpoczyna si¢ od brzegu nawierzchni ku §rodkowi, aby nie niszczy¢
przygotowanego wczesniej podioza. Uktada si¢ ja tak, by jej goérna powierzchnia znalazta sig¢
okoto 1 cm powyzej docelowego poziomu, poniewaz na koniec osigdzie wskutek ubijania.
Zwroci¢ uwage na staranne utozenie pierwszych rzedow, bo wtedy decyduje si¢ o tym, czy
konieczne bedzie przycinanie kostek.

Uwaga! W trakcie uktadania kostke pobiera¢ z przynajmniej trzech réznych palet. Zapewnia
to rownomierne roztozenie na catej powierzchni materiatu o odmiennych odcieniach.

Caly czas nalezy kontrolowac¢ szeroko$¢ spoin, a takze spadki ukltadanej przestrzeni.
Dobremu laczeniu poszczegdlnych kostek stuzg tez specjalne wypustki w ich bocznych
Sciankach. Szczeliny miedzy kostkami wypelnia si¢ suchym piaskiem o frakcji 1-2 mm. Na
koncu suchg i1 zamieciong nawierzchni¢ zaggszcza si¢ plyta wibracyjng ze specjalng ostong
z tworzywa sztucznego (PVC lub twardej gumy), ktora zapobiega uszkodzeniom kostek. Pracg te
wykonuje si¢ kilkakrotnie, od brzegow do $rodka, za kazdym razem ponownie zapeiniajac
szCzeliny 1 zamiatajac powierzchnig.

5.3 Rozkladanie kruszywa lamanego

5.3.1 Rozktadanie kruszywa tamanego odbedzie si¢ we wczesniej przygotowanym korycie
drogowym przy pomocy rowniarki z zachowaniem parametrow (grubo$¢ 1 szeroko$¢ warstwy
)zgodnych z Przedmiarem Robot. Warstwa nawierzchni powinna by¢ roztozona w sposob
zapewniajacy osiggniecie wymaganych spadkow i1 rzgdnych wysokosciowych. Nawierzchnie
nalezy wykona¢ w dwoch warstwach .Dolna warstwa powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona
bez klinowania z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$ciowych. Rozpoczecie
budowy goérnej warstwy nawierzchni moze nastagpi¢ po odbiorze warstwy dolnej przez
Inspektora Nadzoru. Gorng warstwe nawierzchni nalezy klinowa¢ klincem 31,5-63 mm i1 miatem
4-31,5 mm. W czasie uktadania kruszywa nalezy odrzuca¢ ziarna o $rednicy wigkszej niz 2/3
rozktadanej warstwy oraz wszystkie przypadkowe zanieczyszczenia.

5.3.2 Zageszczanie podtozy z kruszywa tamanego.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zageszczenia przez walowanie. Podloza z kruszywa lamanego nalezy zageszcza¢ walcami
ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gtadkimi .Watowanie powinno postepowac stopniowo od
dolnej do gornej krawedzi warstwy przy przekroju o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek
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nierownos$ci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrdwnane przez
spulchnienie warstwy kruszywa 1 dodanie lub usunig¢cie materiatu az do otrzymania réwne;j
powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢ zaggszczana
zageszezarkami plytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
Wybdr sprzetu zagegszezajacego zalezy od rodzaju kruszywa:

a. kruszywo o przewadze ziaren grubych tj. takie, ktérego uziarnienie lezy w dolnej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zaggszcza¢ najpierw walcami ogumionymi,
a nast¢gpnie wibracyjnymi,

b. kruszywo z przewaga ziaren drobnych tj .takie, ktérego uziarnienie lezy w gornej czesci
wykresu obszaru dobrego uziarnienia, zaleca si¢ zagg¢szczaé najpierw walcami ogumionymi,
a nastepnie gtadkimi.

W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzet cigzszy.
Poczatkowe przejscia walcoéw wibracyjnych nalezy wykonaé¢ bez uruchomienia wibratoréw.
Zageszczenie nalezy kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika zageszczenia podbudowy
i nawierzchni nie mniejszego od 1,00 wedhug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481.
Wilgotno$¢ kruszywa w czasie zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnos$ci optymalnej
z tolerancja +10% i - 20% jej wartos$ci

6. Kontrola jakosci

W trakcie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne
i dostarcza¢ ich kopie Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Roboty ziemne -wg SST

6.2 Nawierzchnie z kostki i ptytek chodnikowych
Sprawdzeniu podlega:

przygotowanie podtoza

materiat uzyty na podktad

grubo$¢ 1 rownomierno$¢ warstw podktadu
sposob 1 jako$¢ zageszczenia

jakos¢ dostarczonych prefabrykatow
prawidlowo$¢ ulozenia i zamulenia piaskiem.

SOOI WDN P

6.3. Roboty betonowe wg SST

6.4. Podloza z kruszywa

6.4.1.Badania i pomiary wykonanej warstwy podbudowy - czestotliwos¢ i zakres badan
1 pomiardw wykonanej warstwy podbudowy z kruszywa lamanego

stabilizowanego mechanicznie- grubo$¢ warstwy nalezy udokumentowaé pomiarem
geodezyjnym naniesionym na szkic polowy.

- grubos¢ warstw 1 konstrukcji - co najmniej 2 pomiary w r6znych miejscach
- szerokos$¢ warstwy - co najmniej 2 pomiary w roznych miejscach
- réwnos$¢ podtuzna i poprzeczna - co 20 m tatg
- spadki poprzeczne - co najmniej w 10 miejscach
- rzedne wysokosciowe - wszystkie charakterystyczne punkty niwelety
6.4.2..Grubos¢ warstw
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Grubos¢ warstw Wykonawca powinien mierzy¢ natychmiast po zageszczeniu w punktach
wybranych losowo. Dopuszczalne odchylenie od projektowanej grubosci podioza z kruszywa
tamanego nie powinno przekraczaé -plus minus 2 cm.

6.5.. Cechy geometryczne podbudowy z kruszywa tamanego

a) r6wno$¢ - nierdwnosci podluzne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata w osi pasa ruchu zgodnie
z normg BN-68/8931-04 z czestotliwoscig podang w punkcie 4. Nierowno$ci poprzeczne
nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata z czgstotliwosciag podang w punkcie 4. Nierdwnosci nie
powinny przekracza¢ 15 mm.

b) spadki poprzeczne - spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomoca 4-metrowej laty
1 poziomicy z czestotliwoscig podang w punkcie 4.

Spadki poprzeczne warstwy powinny by¢ zgodnie z projektem.
z tolerancja plus minus -0,5 % goérna warstwa plus minus 1%.

c) uksztaltowanie osi- O§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi ustalonej
o wigcej niz plus minus 5 cm,

d) Szerokos¢ - szeroko$¢ nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci ustalonej o wigcej niz plus minus 10

cmi -5 cm, z tym, ze szeroko$¢ warstwy dolnej nawierzchni powinna by¢ wigksza od szerokos$ci

warstwy gornej nawierzchni o 10 cm,

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru s3:
Plac — m? wykonanej nawierzchni
Obrzeza , krawgzniki - -mb.

8. Odbior robot

Roboty podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych, oraz odbiorowi koncowemu.

Odbidr zaggszczonej warstwy dolnej dokonywany jest na zasadach odbioru robdt zanikajacych
1 ulegajacych zakryciu 1 powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania postgpu robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartoSci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce na pi$mie.

Odbidr ostateczny robdt nastagpi w terminie ustalonym w Umowie liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robot.

Odbioru robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych

dokumentow, wynikoéw badan i pomiaréw ,ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot
z Przedmiarem Robot 1 SST.

9. Podstawa platnosci

Ptaci si¢ za roboty wykonane w jednostkach podanych w p. 7.
Cena jednostkowa obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem zagospodarowania terenu
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wymienione w punkcie 5.0.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- dostarczenie materiatow i sprzetu niezbednych do wykonania nawierzchni,

- sytuacyjno-wysokosciowe wyznaczenie wykonywanych warstw,

- mechaniczne roz$cielenie i zageszczenie warstw podloza z piasku, pospdiki i z kruszywa
famanego ,

- utozenie nawierzchni z kostki betonowe;j ,

- utozenie koryta $ciekowego |,

- utozenie obrzeza betonowego ,

- utrzymanie wykonanych warstw,

- przeprowadzenie pomiarow i badan.

10. Przepisy zwiazane.

PN-EN 206-1:2003 Beton.

PN-EN 196-1:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenie wytrzymatosci

PN-EN 196-3:1996 Cement. Metody badan. Oznaczenia czasOw wigzania i stalo$ci objgtosci.
PN-EN 196-6:1997 Cement. Metody badan. Oznaczenie stopnia zmielenia.

PN-90/B-30000 Kruszywa do zapraw

PN-en 1008:2004 Cement portlandzki

PN-88/B-32250 Woda do betonu i zapraw.

PN-B-06050:1999 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania
i badania przy odbiorze.

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziatl i opis gruntow.
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszczenia gruntow.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych

1 wytrzymatosciowych.
PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek.
PN-EN 13139:2004 Kruszywa do zaprawy.

PN-B-01100 Kruszywa mineralne Kruszywa skalne. Podziat ,nazwy 1 okres$lenia.
PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanieczyszczen obcych.
PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci.
Pn-B-06714-19 Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodporno$ci metoda
bezposrednia.
PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne .Badania .Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
krystalizacji.
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

Zanieczyszczenh organicznych.
PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych
PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z ttucznia kamiennego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe .Pomiar rdwnos$ci nawierzchni planografem i tata.

Instrukcje 1 karta technologiczna producentéw kostki betonowej, obrzeza 1 koryta $ciekowego.
Oraz inne Normy Europejskie rownowazne z wyzej wymienionymi.

43



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

SST-07 -
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

Klasyfikacja wedlug wspolnego stownika zamowien (CPV)

Grupa:45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow

budowlanych lub ich cze$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i
wodnej

Klasa: 45230000-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociagow, linii

komunikacyjnych i elektroenergetycznych, autostrad , drég, lotnisk i
kolei, wyrownywanie terenu

Kategoria: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania ,fundamentowania oraz
wykonywania nawierzchni autostrad , drog
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem betonowych obrzezy chodnikowych,

1.2 Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
wp.1l.1.

1.3 Zakres Robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Rob6t wymienionych w p. 1.1,
zwigzanych z ulozeniem obrzezy betonowych 8*30 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:4
gr. 3cm, na tawie fundamentowej z betonu C15/20, w lokalizacjach zgodnych z Dokumentacja
Projektowa.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub
dwustronnie ciggi komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.
1.4.2.Pozostate okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z normami, wytycznymi
1 okresleniami podanymi w ST 0.

1.4.3.0géIlne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robot 1 ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa i poleceniami Zamawiajgcego.
Ogoblne wymagania dotyczace Robot podano w ST 0.

1.5. Informacja o terenie budowy
Informacj¢ o terenie budowy ujeto w ST 0.

1.6. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i tymczasowych
a) roboty towarzyszace

-roboty porzadkowe

Transport materiatow

b) roboty tymczasowe

-zabezpieczenie terenu i przygotowanie go do prowadzenia ww. robot ,
-oznakowanie i zabezpieczenie miejsc niebezpiecznych.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST O.

2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

« obrzeza 8 x 30 cm odpowiadajace wymaganiom BN-80/6775-03/04 i BN-80/6775-03/01
gatl,

. mieszanka betonowa C 15/20 wg PN-EN 206-1:2003,

« podsypka cementowo-piaskowa 1:4,

46



« deskowania systemowe lub deski iglaste obrzynane III kl. do wykonania szalunku tawy.

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne wg PN-EN 1340:2004

Obrzeza powinny by¢ wykonane z betonu klasy nie nizszej niz C25/30. Klasa betonu powinna

pozwoli¢ na spetnienie ponizszych wymagan:

« nasigkliwo$¢ — klasa 2 (B), warto$¢ srednia < 6 %,

« odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie z udzialem soli odladzajacych — klasa 3 (D), ubytek
masy po badaniu zamrazania / rozmrazania — warto$¢ §rednia < 1,0 kg/m2, przy czym zaden
pojedynczy wynik > 1,5 kg/m2,

« Wytrzymatos$¢ na zginanie — min. klasa 1 (S), charakterystyczna wytrzymato$¢ na zginanie >
3,5 MPa; minimalna wytrzymato$¢ na zginanie > 2,8 MPa.

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,

posegregowane wedtug rodzajow i1 gatunkow.

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek

drewnianych o wymiarach co najmniej: grubo$¢ 2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugo$¢ minimum 5 cm

wieksza niz szerokos$¢ obrzeza.

2.4.Materialy na lawe
Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac beton cementowy o parametrach: klasa
wytrzymatos$ci na $ciskanie C15/20, wg PN-EN 206-1:2003. Zalecana konsystencja mieszanki
betonowej to: V2 + V3 badana wg PN-EN 12350-3:2001 lub S1 badana wg PN-EN 12350-
2:2001.
Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 12620:2004.
Cement klasy 32,5 N lub R rodzaju CEM I wg PN-EN 197-1:2002.
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004. Wody wodociggowej nie bada sie.

2.5. Materialy na podsypke
Zgodne z SST 05

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST O .

Sprzet do ustawiania obrzezy

Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i warunkami okre§lonymi w
niniejszej SST.

Do ulozenia obrzezy nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

o  sprze¢t reczny 1 pomocniczy,

« betoniarka,

« pity do ciecia obrzezy,

4. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST 0 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportu po
osiggnigciu przez beton wytrzymatosci minimum 70% zalozonej wytrzymatos$ci gwarantowanej
betonu.
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Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu.

Transport betonu, cementu i piasku

Przewidziano transport materiatbw dowolnymi srodkami transportu, w sposob zabezpieczajacy
przed wptywami atmosferycznymi i rozsegregowaniem.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w ST 0.

Wykonanie koryta

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem
w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Lawa pod obrzeze

Podloze pod ustawienie obrzeza stanowi tawa z betonu C15/20 o wymiarach zgodnych
z Dokumentacja Projektowa.

Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:4 gr. 3cm,
W miejscu i ze swiattem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego)
zgodnym z ustaleniami Dokumentacji Projektowe;j.

Odcinki obrzeza znajdujace si¢ po wewnetrznej stronie chodnika (ze spadkiem) ustawia si¢ jako
wtopione odwrdcone, zgodnie z wymiarami podanymi w Dokumentacji Projektoweyj.

Zewnetrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokos$ci 0,5 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci Robét

Ogo6lne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST 0.

Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystagpieniem do Robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych
badan Zamawiajagcemu do akceptacji. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié
na podstawie ogledzin elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.

Pomiary dtugosci i gleboko$ci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021. Sprawdzenie ksztattu

1 wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscig do 1 mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami PN-B-10021. Sprawdzenie katow
prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza

1 zmierzenia odchytek z doktadnos$cig do 1 mm.

Badania pozostalych materiatow powinny obejmowaé wszystkie witasciwosci okreslone
w normach podanych dla odpowiednich materiatow w niniejszej SST.

Badania w czasie Robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

« koryta pod tawe,

. lawy betonowej,

«  grubosci podsypki,
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« ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego zgodnie z wymaganiami p. 5.4, przy
dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
- niwelety goérnej plaszczyzny obrzeza, ktore moze wynosi¢ £ 1 c¢cm na kazde 100 m
dlugosci obrzeza,

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST 0.

Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr biezacy [mb] ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego
wraz z wykonaniem wszystkich Robot towarzyszacych opisanych w niniejszej ST.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru Robot

Ogo6lne zasady odbioru Robot podano w ST 0..

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami
Zamawiajacego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug p. 6
niniejszej SST, daty wyniki pozytywne.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i SST podlegaja rozbidrce
i ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Nie przewiduje si¢ stosowania
obnizek ceny za niewtasciwg jakos¢ Robot.

Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

« wykonane koryto,

« lawa betonowa,

« podsypka cementowo-piaskowa.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST O .

Cena jednostki obmiarowej

Ptaci si¢ za jednostke obmiarowg wg p.7.2 betonowego obrzeza chodnikowego. Zaptacie
podlegaja Roboty odebrane. Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zaloZzonego sposobu
wykonania i obejmuje:

« prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

« zakup 1 dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

. wykonanie ew. koryta,

. wykonanie szalunku pod tawe,

« wykonanie fawy betonowej,

« wykonanie podsypki cementowo-piaskowej,

o ustawienie obrzeza,

« rozebranie deskowania tawy,

« obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

« wykonanie wszystkich niezb¢dnych badan, prob i pomiardw,

. oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie,
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« wykonanie innych czynnos$ci niezb¢dnych do realizacji Rob6t objetych niniejsza STWiORB,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane.

PN-EN 206- Beton Czes¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja 1 zgodnos¢.
1:2003

PN-EN Kruszywo do betonéw.

12620:2004

PN-80/B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych.
PN-B-11111:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir

I mieszanka.

PN-B-11113:1996 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek

PN-EN 197-1 Cement - Czgs$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace

cementow powszechnego uzytku.
BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania 1 badania
BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingdéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza.
PN-B-12001 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw.
PN-B-32250 Woda do betondw i zapraw budowlanych.
Oraz Inne Normy Europejskie rownoznaczne z wyzej wymienionymi.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT

SST-08- WYPOSAZENIE

Klasyfikacja wedlug wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV)
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1.Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania szczegdlowe
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem gotowych urzadzen i konstrukc;ji.

1,2. Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.3.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Roboty ,ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie robdt zwigzanych z montazem gotowych urzadzen i konstrukcji.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
wytycznymi.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za zgodno$¢ z SIWZ 1 poleceniami
Zamawiajacego.

2. Materialy.
Wyposazenie stacji rowerowych :

Wszystkie urzadzenia wyposazenia - wyroby gotowe, fabrycznie wykonczone.

- stacja naprawy rowerow - Szt. 11
- stojak na rowery - szt. 5
- lawka z oparciem - szt. 8
-kosz na $mieci - szt 11

Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow:

2.1. Kompaktowa stacja naprawy roweroOw z wyposazeniem ( stacja pozwalajagca na wykonanie
wszystkich podstawowych napraw, takich jak: wymiana detki, usuwanie luzéw, regulacja
przerzutek, hamulcow, itd.,

podwieszenie roweru , konstrukcja chronigca narzedzia przed dziataniem czynnikéw
atmosferycznych , narzedzia dodatkowo pokryte powtoka hydrofobow3 ).

Wyposazenie stacji naprawy rowerow :

- pompka z ci$nieniem 10 bar — umozliwiajagca pompowanie wentyli typu :Dunlop DV, Presta
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SVIVW,
Schrader AV,
- manometr,
- wkretak krzyzowy,
- wkretak ptaski,
- wkretak Torx T25,
- klucz nastawny,
- klucz ptaski 8x9 mm, 13 x15 mm,
- zestaw kluczy nimbusowych w rekojesci ,
- tyzki do opon z tworzywa.

2.2. Stojak na rowery - ze stali ocynkowanej, kotwiony do podtoza, 10-cio stanowiskowy.

2.3. Lawka z oparciem - siedzisko i oparcie z desek z materiatu pochodzacego z recyklingu.
Dhugos¢ 1790 mm, glebokos$¢ 574mm, wysokos¢ siedziska 428mm, wysoko$¢ catkowita 702mm

2.4. Kosz na $mieci — z betonu architektonicznego ( w technologii ,,beton ptukany”) z koszem

wyjmowanym ze stali ocynkowanej. Kosz betonowy ,, beczka” 70 1., wysokos$¢ 73 cm, $rednica
gorna/dolna 52/64

Wszystkie zastosowane przez wykonawce urzadzenia muszg by¢ zgodne z opisanymi w projekcie
budowlanym pod wzgledem:

- gabarytow 1 konstrukcji (wielko$¢ ,rodzaj 1 liczba elementow sktadowych)

- charakteru uzytkowego (tozsamos¢ funkcji),

- charakterystyki materiatowej (rodzaj 1 jakos$ tworzywa).

- parametréw technicznych ( np. trwatos$¢, konstrukcja, fundamentowanie itp.)

- parametréw bezpieczenstwa uzytkowania (nieurazowos$¢ ,nietoksyczno$¢ ,zasigg strefy

bezpieczenstwa ,itp.)
- wygladu (struktura, faktura ,barwa .proporcje elementow sktadowych).

Urzadzenia i zestawy powinny by¢ najbardziej zblizone sposobem konfiguracji i wielkoscia
do przedstawionych w dokumentacji budowlanej. Zamawiajacy dopuszcza rozwiazania
réwnowazne.

Zamawiajacy uzna takie urzadzenia ,ktore beda spelniaé¢ te same funkcje ,co wymienione w
projekcie budowlanym i bedg mialy zblizony wyglad.

3. Sprzet

Roboty zwigzane z ksztaltowaniem placow oraz montazem i1 wznoszeniem gotowych konstrukcji
moga by¢ wykonywane r¢cznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. Transport
Materiaty na budowe¢ placu zabaw powinny by¢ przewozone odpowiednimi $rodkami transportu,

zeby unikng¢ uszkodzen, trwalych odksztalcen oraz zgodnie z przepisami BHP 1 ruchu
drogowego.
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5. Wykonanie robot
5.1. Zamontowanie elementow matej architektury

Lokalizacja urzadzen-zgodnie z projektem budowlanym i wskazaniami Inwestora .
Montaz- osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.

6 . Kontrola jakoSci robét

Kontrola polega na sprawdzeniu zgodnos$ci wykonania robot z umowag pod wzgledem
zastosowanych materiatow i doktadnosci wykonania.

Wszystkie elementy wyposazenia muszg posiada¢ odpowiednie certyfikaty bezpieczenstwa ich
uzytkowania.

7. Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sg :
elementy matej architektury - za 1 szt. dostarczonych i zamontowanych urzadzen.

8. Odbior robot

Odbioru robot dokonuje si¢ na podstawie ogledzin 1 stwierdzenia zgodno$ci wykonania robot z
SIWZ i umowa.

9. Podstawa platnosci
Zgodnie z zapisami w Umowie o roboty budowlane.
10. Przepisy zwigzane

-Instrukcje producentow urzadzen
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT

SST-09- Oswietlenie

ROBOTY ELEKTRYCZNE ZEWNETRZNE
Kody CPV:

45310000-3 — Roboty instalacyjne elektryczne
45316100-6 — Instalowanie zewnetrznego sprzetu oSwietleniowego
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1. WSTEP.
1.1 Przedmiot specyfikacji technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem o$wietlenia stacji rowerowych w Ustroniu.

1.2 Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej.

1.2.1 Specyfikacj¢ Techniczng jako cz¢s¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy, nalezy
odczytywa¢ i rozumieé¢ w odniesieniu do wykonania Robot opisanych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji wykonania
i odbioru roboét elektrycznych dotyczacych wykonania o$wietlenia stacji rowerowych :

Zakres obejmuje wykonanie:

- zakupu materialow,

- montaz stupdw o$wietlenia ulicznego,

- montaz opraw ulicznych na stupach,

- badan odbiorczych, pomiarow.

1.4 Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi Normami
Technicznymi (PN i EN-PN), Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot
(WTWIOR) i postanowieniami Umowy.

Shup oswietleniowy — podpora przeznaczona do podtrzymywania jednej lub wiece] opraw
o$wietleniowych, ktora sklada si¢ z jednej lub wigcej czegsci: stupa, przedluzenia, wysiegnika.
Konstrukcje powyzej 12m okreslamy jako maszty.

Stup prosty — slup bez wysiggnika z koncéwka do zamocowania oprawy bezposrednio na
szczycie.

Wysokos$¢ nominalna — odlegto$¢ migdzy punktem zamocowania oprawy, a dolng plaszczyzna
stopy, stuzacej do przymocowania stupa do fundamentu.

Stup z wysiegnikiem — stup do podtrzymywania jednej lub kilku opraw za posrednictwem
wysiegnikéw potaczonych na state lub roziacznie ze stupem.

Wysiegnik — element konstrukcyjny stuzacy do zamocowania oprawy w okreslonej odlegtosci od
osi pionowej stupa, moze by¢ pojedynczy - jednoramienny, podwdjny - dwuramienny, lub
wieloramienny.

Zasieg wysiegnika — pozioma odlegtos¢ pomiedzy osig podtuzng stupa, a koncem wysiegnika.
Mocowanie wysiegnika — element laczacy na szczycie stupa, shuzacy do zamocowania
wysiegnika, moze mie¢ ten sam przekroj poprzeczny co stup.

Mocowanie oprawy — element tgczacy na koncu shupa lub wysiggnika stuzacy do zamocowania
oprawy. Moze by¢ na stale potagczony ze stupem lub wysiggnikiem.

Kat mocowania oprawy — kat miedzy osig podtuzng oprawy, a poziomem.

Drzwiczki stupowe — zamykajaca otwor w dolnej czesci stupa, zapewniajgca dostep do wneki
stupowej, w ktdrej moze by¢ instalowane elektryczne wyposazenie stupa.

Fundament — element przeznaczony do posadowienia stupa oswietleniowego.
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Otwor wejSciowy kabla — otwér w fundamencie slupa stuzacy do doprowadzenia kabla do
wneki stupowe;.

Gleboko$¢ posadowienia — dlugo$¢ fundamentu ponizej przewidywanego poziomu gruntu.
Stopa slupa — plyta z otworem na wejscie kabli, przyspawana do stupa, zapewniajagca montaz
stupa do fundamentu lub innej konstrukcji.

Oprawa oSwietleniowa — urzadzenie stuzace do rozsytu, filtracji 1 przeksztatcania strumienia
swietlnego jednego lub kilku zrédet $wiatla, zawierajace wszystkie elementy niezbgdne do
podtrzymania, mocowania i zabezpieczenia tych zrddet oraz zawierajace w razie potrzeby
obwody pomocnicze wraz z elementami potrzebnymi do ich podtaczenia do sieci zasilajace;.
Tabliczka bezpiecznikowa — element instalacji wyposazony w bezpieczniki oraz listwy
zaciskowe, taczacy przewody oprawy oswietleniowej z zewngtrzng linig zasilajaca.

Trasa kabla - pas terenu lub przestrzeni, w ktérym utozone sg jedna lub wiecej linii kablowych.
Linie kablowe os$wietleniowe — kable wielozylowe wraz z osprzetem, ulozone na trasie od
punktu zasilajacego do odbiornika, stuzace do przesylania energii elektrycznej o$wietlenia
ulicznego.

Napiecie znamionowe linii — napi¢cie miedzyprzewodowe w przypadku pradu przemiennego,
napi¢cie miedzybiegunowe w przypadku pradu statego, na ktére zostala zbudowana linia
kablowa.

Osprzet elektroenergetycznej linii kablowej — zestaw elementow stuzacych do Iaczenia,
zakanczania lub rozgat¢ziania linii kablowe;.

Skrzyzowanie — miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym rzut poziomy linii kablowej przecina
rzut poziomy innej linii kablowej lub innego urzadzenia uzbrojenia terenu (rurociggu, gazociagu,
drogi, toru kolejowego itp.).

Zblizenie — miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym linia ta przebiega wzdluz trasy innego
urzadzenia uzbrojenia terenu.

Nadmierne zbliZzenie — miejsce, w ktorym odlegtos$¢ trasy linii kablowej od przebiegajacych w
poblizu urzadzen jest mniejsza niz dopuszczalna odnosnymi przepisami.

Odleglos¢ skrzyzowania — odleglto$¢ pomiedzy krzyzujacymi si¢ urzadzeniami mierzona w
rzucie pionowym urzadzeh od dolnej krawedzi urzadzenia potozonego wyzej, do gornej krawedzi
urzadzenia polozonego nize;.

Ogranicznik przepie¢ — przyrzad shuzacy do ograniczenia wartoSci szczytowe] przepiec
udarowych pochodzenia atmosferycznego i zapewniajacy przerwanie pradu zwarciowego przy
napieciu.

Uziom — przedmiot lub zesp6t przedmiotow umieszczonych w gruncie, tworzacy elektryczne
polaczenie przewodzace z gruntem.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczgce robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogolne”. Budowa powinna
odbywac si¢ na podstawie aktualnej Dokumentacji Projektowej, sporzadzonej w oparciu o ogolne
obowigzujace zasady, lecz z uwzglednieniem specyfiki stosowanych materiatow, urzadzen. W
czasie realizacji nalezy uwzglednia¢ réwniez wytyczne i instrukcje montazowe opracowane przez
producenta urzadzen, materialow.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacja Techniczng, obowigzujagcymi normami oraz za zgodnos¢ z
postanowieniami Umowy.
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Dopuszcza si¢ tylko takie odstepstwa od projektu, ktdre nie naruszaja postanowien norm, a sg
uzasadnione technicznie, uzgodnione z autorem projektu i s3 udokumentowane zapisem
dokonanym w dzienniku budowy lub innym réwnorzednym dowodem.

2. MATERIALY.

Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do robot powinny odpowiada¢ Polskim Normom,
a w razie ich braku powinny posiada¢ aprobaty techniczne dopuszczajace do stosowania
w budownictwie. Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot bedacych przedmiotem
niniejszej ST sa:

- Lampa solarna — MOC 10- 15 W, strumien $wiatta 1850-2775 Im,

- Akumulator 80 Ah,

- Panel fotowoltaiczny 160- 200 W,

-Shup oswietleniowy wys. 5,6 m,

-czujnik zmierzchu,

-fundament prefabrykowany.

Catos¢ opraw winna posiadac certyfikat na znak bezpieczenstwa i znak dopuszczenia do obrotu
handlowego w budownictwie.

UWAGA:

Typ i rodzaj opraw oswietleniowych nalezy przez zakupem i montazem uzgodni¢ z
Zamawiajgcym.

3. SPRZET.

3.1. Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny
technicznie 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru, sprzet:

- Elektronarzedzia rgczne;

- Samochod wiezowy z balkonem;

Uwaga: Parametry sprzetu podane sg orientacyjnie.

3.2. Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ i Srodowisko wykonywanych robot.

3.3. Sprzet uzywany do realizacji robot powinien by¢ zgodny z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu
organizacji robot, ktory uzyskatl akceptacje Inspektora Nadzoru.

3.4. Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. TRANSPORT.

4.1. Do transportu materialow, sprzetu budowlanego, urzadzen stosowac nastgpujace, sprawne
technicznie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru $rodki transportu:

- Samochod dostawczy do 0,9 t,

- Samochod skrzyniowy . do 5.0t,

Uwaga: Parametry sprzetu podane sg orientacyjnie.

Materialy wysokie nalezy zabezpieczy¢ w czasie transportu przed przewrdceniem oraz
przesuwaniem. W czasie transportu i przechowywania materiatow elektroenergetycznych nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych wilasciwosci tych urzadzen, zastrzezonych
przez producenta.
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4.2. Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Srodki transportu
winny by¢ zgodne z ustaleniami ST, PZJ oraz projektu organizacji robodt, ktory uzyskat
akceptacje Inspektora Nadzoru.

4.3 Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spelnia¢ wymagania przepiséw ruchu
drogowego (kotowego, szynowego, wodnego), tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne wymagania.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowigzujacych
PN i EN-PN, WTWIOR i postanowieniami Umowy.

5.2. Zakres robot przygotowawczych:
- Przygotowanie i zabezpieczenie miejsca robot.
- Dostarczenie na teren budowy niezbgednych materiatow, urzadzen i sprzetu budowlanego.

5.3. Zakres robot zasadniczych:

Przy wykonywaniu robdt elektrycznych nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace roboty podstawowe:
- montaz stupdw,

- montaz opraw na wysiegnikach,

- badania odbiorcze, pomiarow.

5.4. Roboty przygotowawcze.

Przy robotach nalezy spetni¢ nastepujace warunki:

- ustali¢ z wladzami administracyjnymi zakres i termin prowadzenia robot w celu ograniczenia
strat 1 zaklocen lokalnych odno$nie: ustalenia drog dojazdowych i1 miejsc sktadowania,
niedopuszczenia do zbednego zajmowania terenu oraz zmniejszenia ucigzliwosci dla
mieszkancow,

- przed przystagpieniem do prac nalezy: zorganizowac nadzor (kierownika budowy), przygotowac
miejsca pracy oraz ustali¢ czynno$ci wymagajace wydawania polecen na pracg.

5.5. Montaz fundamentow prefabrykowanych.

Pod fundamenty dla stupow oswietleniowych zaleca si¢ reczne wykonywanie wykopow. Ich
obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-
02. Wykopy wykonane powinny by¢ bez naruszania naturalnej struktury dna wykopu 1 zgodnie z
PN-68/B-06050. Montaz fundamentow wykona¢ zgodnie z wytycznymi montazu dla
konkretnego fundamentu. Przed montazem nalezy zabezpieczy¢ antykorozyjnie elementy
betonowe fundamentu. Przed zasypaniem wykopu nalezy sprawdzi¢ rz¢dne posadowienia, stan
zabezpieczenia antykorozyjnego S$cianek i poziom gornej powierzchni. Wykop nalezy zasypaé
ziemia bez kamieni, ubijajac ja warstwami co 20 cm. Stopien zaggszczenia gruntu minimum 0,85
eg BN-88/8932-01.

5.6. Montaz stupow oswietleniowych.
Przed przystapieniem do montazu slupdéw, nalezy sprawdzi¢ stan powtloki antykorozyjne;j.
Podczas ustawiania stupow nalezy zwroci¢ uwage, aby nie spowodowac odksztalcenia .
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Nakretki $rub mocujacych stup powinny by¢ dokrecone dwustadiowo i trwale zabezpieczone
przed odkrgceniem i korozja.

Odchylenie osi stupa od pionu nie moze by¢ wigksze niz r = h/300, gdzie:

I — odchylenie wierzchotka stupa od osi pionowej w kazdym kierunku w (m),

h - wysoko$¢ nadziemna stupa w (m),

5.7. Montaz opraw oswietleniowych.

Przed zamontowaniem, kazda oprawe¢ nalezy podiaczy¢ do sieci 1 sprawdzi¢ jej dziatanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy). Oprawy montowac¢ na shupie lezacym, po uprzednim
wciagnigciu przewodow zasilajagcych do stupow. Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob
trwaly, aby nie zmienialy swego potozenia pod wplywem stawiania stupéw 1 warunkow
atmosferycznych.

5.8. Montaz urzadzen
Nastegpnie zamontowa¢ akumulator 80 Ah oraz panel fotowoltaiczny .

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot:

- Ogodlne wymagania dotyczace wykonania robot, dostawy materialdéw, sprzetu i Srodkéw
transportu podano w ST 00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

- Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jako$ci rob6t, materialow 1 urzadzen.

- Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jako$ci robdt (zgodnie
z PZJ) na terenie i poza placem budowy.

-Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub Aprobat
Technicznych przez jednostki posiadajace odpowiednie uprawnienia budowlane.

6.2. Kontrole.

Nalezy przeprowadzi¢ nastgpujace kontrole:

- zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,

- sprawdzenie podstawowych cech materiatbw podanych w niniejszej ST oraz
wyspecyfikowanych we wtasciwych PN (EN-PN) lub Aprobatach Technicznych,

- dokona¢ ogledzin urzadzen,

- pracy urzadzen 1 wydajnosci,

Badania kontrolne obejmujg caty proces budowy.

6.3. Badania jakosci robot w czasie budowy.

Badania jako$ci robot w czasie ich realizacji nalezy wykonywa¢ zgodnie z wytycznymi
wlasciwych WTWIiOR oraz instrukcjami zawartymi w Normach 1 Aprobatach Technicznych dla
materialow 1 systemdéw technologicznych.

W czasie prowadzenia robot jak rowniez po ich ukonczeniu nalezy przeprowadzi¢ proby i
badania pomontazowe polegajace na sprawdzeniu dzialania urzadzen.

Z przeprowadzonych prob i1 badan nalezy sporzadzaé stosowne protokoly z oceng i interpretacja
wynikéw w stosunku do obowigzujacych przepiséw i norm.
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7. OBMIAR ROBOT.

- Ogo6lne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robot podano w ST 00.00 ,,Wymagania
og6lne”.

- Roboty objete niniejszag ST obmierza si¢ w jednostkach miary: szt., kpl.,, m, m3, pomiar,
odcinek.

- Obmiar robo6t okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami Umowy.

- llo$¢ robodt oblicza sie wedlug sporzadzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych
operatem powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej
ST i uymuje w ksiedze obmiaru.

- Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robot podlegaja akceptacji
Inspektora Nadzoru i muszg posiada¢ wazne certyfikaty legalizacji.

8. ODBIOR ROBOT.

- Ogolne zasady odbioru robdt 1 ich przejecia podano w ST 00.00 ,,Wymagania og6lne”.

- Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jakos$ci 1 wartoS$ci.

- Gotowos¢ do odbioru zglasza Wykonawca, wpisem do dziennika budowy przedktadajac
Inspektorowi Nadzoru do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg robot.

- Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdt zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujagcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

- Platno$¢ za jednostke obmiarowg roboty nalezy przyjmowaé zgodnie z postanowieniami
Umowy, obmiarem robdt, oceng jakosci uzytych materiatdéw 1 jakosci wykonanych robot, na
podstawie wynikow pomiarow 1 badan.

- Zgodnie z postanowieniami Umowy nalezy wykonaé zakres robdt wymieniony w p.1.3.
niniejszej ST.

- Cena wykonania robdt obejmuje:

- wymiang¢ o$wietlenia zewnetrznego,

- wykonanie zabezpieczen kabli,

- zasilanie rozdzielnicy RO,

- badania odbiorcze, pomiary.

10. PRZEPISY | NORMY.

10.1. Przepisy.

- Prawo Budowlane — ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz. Ust. Nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkow technicznych
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U nr 75 poz. 690 — zmiana Dz. U z
2003r. nr 33 poz. 270).

- Przepisy budowy urzadzen elektroenergetycznych — Instytut Energetyki.

- Przepisy eksploatacji urzadzen elektroenergetycznych — Instytut Energetyki.

- Przepisy dotyczace BHP.
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10.2. Normy.

- PN-IEC 60364 — Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

- N-SEP-E004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

- PN-EN 12464-1: 2004-Technika $wietlna o$wietlenie miejsc pracy.

- PN-IEC 664-1: 1998 — Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napigcia. Zasady, wymagania i badania.

- PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw elektrycznych w obiektach
budowlanych.

- PN-E-04700 — Wytyczne przeprowadzania po montazowych badan odbiorczych.

- obowigzujace PN (EN-PN) lub odpowiednie normy krajow UE.

- PN-EN 60439-1:2003 ,,Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Zestawy badane w pelnym
i niepelnym zakresie badan typu.”.

- PN-76/H-92325 - Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.

- PN-IEC-60364-6-61 Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

- PN-IEC 664-1: 1998 — Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w uktadach niskiego
napiecia. Zasady, wymagania i badania.

- PN-90/E-05023 — Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych w obiektach
budowlanych.

- oraz inne Normy Europejskie rownoznaczne z wyzej wymienionymi.

10.3. Opracowania pomocnicze.

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano-montazowych

Tom | — (MGPiB) — Budownictwo ogodlne.

- Warunki techniczne wykonania 1 odbioru robot budowlano-montazowych

Tom V — (MGPIB) — Instalacje elektryczne.

- Przepisy Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych — Instytut Energetyki 1997.

- Poradnik Inspektora Nadzoru elektryka.

- Instalacje elektryczne — Henryk Markiewicz.

- Warunki techniczne, jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne o napigciu
znamionowym nie wyzszym niz 1kV w zakresie ochrony przeciwporazeniowej — komentarz,
wydanie — Instytut Energetyki, Osrodek Normalizacji.

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej 1 Budownictwa w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie.
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